Baureihe 0278 (SW2L)

Motortyp 404 291 AETUATORER

Technische Daten

Nennspannung Uy [Volt] 24 0278 AL

Leerlaufdrehzahl ) [min] 68
Nenndrehmoment My [Nm] 5,0 ‘jﬁ' 55 =
Einschaltdauer % \rll ‘ . (
EIN [min] 8 | |
Anlaufmoment Mp [Nm] 60,5 _{E N
Getriebeubersetzung i 110/2 ;
Anschlusswiderstand 2 Lamellen R mQy 850,0 ” 2
4Lamellen R mQ] 650,0 j:%‘
Anschlussinduktivitait 2 Lamellen L [mH] 0,80 RN
4 Lamellen L [mH] 0,65 N 215
Laufertragheitsmoment Jr [kgm?] x 10°® 90,0 v -2
Zahnradwerkstoff Kunststoff o o
Hall IC
Impuls/Umdrehung Abtriebswelle
Ausgangskanéle 3 S ‘%?
Bemerkungen ] \* / +
Schutzart IP 40 =082
Gewicht [ka] 1,70
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| Flachsteckerenden 6,3 x 0,8 DIN 46 244

Il Flachsteckerenden 4,8 x 0,8 DIN 46 244
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