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TRIGONOMETRICKE FUNKCE

a) Vztah mezi funkcemi téhoZz uhlu

sin? o + cos? o =1

sina= V1-cos?a =tga/V1+tgZa
cos a = V1-sinfa =1/ Vi+tPa

tg o = sin o/cos o

cotg o = cos o/sin a = 1/tg o

tga=sina/ Vl-sin2a

sec a = 1/cos a

cosec o = 1/sin a

b) Vztahy mezi funkcemi dvou uhli

sin (a = B) = sin a cos B + cos a sin

cos (o = ) = cos a cos P = sin a sin f
tg(axf)=(tga=xtgp)/(1=tgatgf)
¢) Funkce dvojnasobného a polovicnifio uhlu
sin 2 a =2 sin a cos a

€cos 2 a = cos? a - sin? a =2 cos? a -1
tg2a=2tga/(l-tg?a)

sin (a/2) = V(1 - cos a)/2

cos (a/2) = V(1 + cos a)/2

tg (0/2) = sin a/(1 + cos «)




HLAVNi TEOREMY O TROJUHELNIKU

A) Pravouhly trojuhelnik (a,b oavésny, ¢ prepona, a,3 thly proti
odvésnam); a + 8 = 1/2 rad.

sin a. = a/c; cos o = b/c; tg o = a/b; ctg a = b/a

a=csina=ccosp=>btga a ¢

b=ccosa=csinp=atgp ; . o

az+h?2=c2 c=VaZ+hb? (Pythagorova véta)

B) Obecny trojuhelnik (a, b, ¢ jsou strany trojuhelniku; a, B, y

jsou uhly proti pfislusnym stranam); o + 3 + y= t rad =180°

alsin a = bisin f = c¢/siny (sinova véta)

c?=a*+ b>-2abcosy (kosinova véta)

- Jsou-li dany strany a, b a uhely, pak stranuc a uhly o ap
ziskame pomoci
c=Va2+ b?>-2abcosy;sina=asinyc a=...;
f=180°-a-y.

- Jsou-li dany dvé strany a, b a Uhel a, pak pro stranu ¢ a uhly
pay plati o
sinp=bsino/a;p=..;y=180-a - b
c=VaZ+b*-2abcosy. °

- Zname-li tfi strany, pak pro Uhel plati B4 ] it
cosy=(a?+ b*-c® /(2 ab);y=...;sin a =sinylc;
oa=..;p=180°-a-y.

- Zname-li dva uhly o, $ a délku strany a, pak uhel y a strany
b, c, plati

y=180°-a-fB; b=asinp/sina, c=asiny/sina

- Zname-li délku strany ¢ a dva k ni pfilehlé uhly o, B, pak pro tfeti
uhel y a zbyvajici strany plati.
y=180°-a-p;b=csinp/siny;a=csina/siny
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PLANIMETRIE - vypocet plochy a obvodu

Ctverec
A= azP=4.a

Obdélnik

A= a-b;P=2.@a+bya= -

- -b
a 2

Lichobéznik

Rovnostranny trojuhelnik

A= @h . _ 2.A ., _ 2.A

a 2 h a

Sestithelnik

A:aT'h.n:3.a.h;

n = pocet stran




d?2.n

A= =0,7854 - d?;

A
P=d-md=v (7854
Mezikruzi

A= % (D? - d?) = 0,7854 (D? - d?)

Kruhova vyse¢

. 2, .r2.
A:br:O,7854d a_ m-rr-a

360° 360°

rem-o o _ x-d-a d = 360°-b
180° ' 360° ' o
= Kruhova usec¢
2, -
N Azg o0 _S(rh)zi.s.h
S! 360° 2 3

A-3
h = ;' S$S=2vh(@2r-h)

2.S
o Elipsa
= A=07854D.d= 247 .p_D*d
4 2

A = plocha

P = obvod

d = primér vedlejsi osy

D = prdmér hlavni osy
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STEREOMETRIE - vypocet objemu, povrchu, plasteé

vyska
Uhlopficka

Krychle
V=ad;d=a-V3
a=3\/V;At=6'a2;AI:4-a2

Hranol

V=a-b-h=A-hjAt=2(A+A, +A)
d =va2+h2+p2 Al=2(A +A)

Jehlan
V:ia.b.h: A-h
3 3

At=A+2 (A +A)

a2+b2
hs = ( 4 )+h2

Komoly jehlan

h A
=D AR - R

A=A +A+2(A+A)
A= 2-(A+A)

A,

h




Vélec

2,
V=A.-h= d2-

A|:J'[-d-h
Ac=2A+d-m-h

-h=0,7854.d?-h

Duty valec
V=A-h=0,7854.(D2-d? -h

Kuzel
y= A-h _ d?.07854 -h .
3 3 ’
Al=m.r. v r2 + h2 =mx-r-s
At=A +Al
Koule
. 3,
% ve 4 g T s g5036 . o0
3 6
6-V
A(:ﬂ'dz; d =

A =plocha zakladny
A, =povrch
Al =plast’

6



MEZINARODNIi SYSTEM MERNYCH JEDNOTEK

Zakladni jednotky

Zakladni jednotky Sl

veli¢ina znacka nazev jednotky
délka m metr
hmotnost kg kilogram
¢as S sekunda
elektricky proud A ampér
termodynamicka teplota K kelvin
svitivost cd kandela
Nasobky a dily jednotek

mocnina deseti zkratka znacka
1012 tera T

10° giga G

106 mega M

108 kilo k

102 hekto h

10 deka da
101 deci d

102 centi c

103 mili m

106 mikro w

10° nano n

1012 piko p




Odvozené jednotky

newton (N): Jeden newton je sila, ktera udéluje volnému télesu
o hmotnosti 1 kg zrychleni 1 m . sec 2,

pascal (Pa): V n&jakém prostoru je tlak 1 Pa jestlize v ném na libovolnou

plochu velikosti 1 m? ptisobi kolmo rovnomérné rozlozena sila 1 N.
bar (1 bar = 10° Pa);

Joule (J3): Joule je prace, kterou vykona stala sila 1 newtonu pusobici
po draze 1m ve sméru sily.

watt (W): Vykon 1 wattu je vykonan je-li prace 1 joulu vykonana za 1 sekundu.

coulomb (C): Coulomb je naboj ¢astic, které projdou za 1 sec.
prafezem vodice, kterym prochazi proud 1 A.

volt (V): Volt je napéti mezi konci vodice, do néhoz staly proud 1 ampéru
dodava vykon 1 wattu.

farad (F): Farad je kapacita elektrického kondenzatoru, ktery pfi
napéti 1V pojme naboj 1 C.

ohm (2): Ohm je odpor vodi¢e, v némz stalé napéti 1 voltu mezi konci
vodiCe vyvola proud 1 ampéru, nepUsobi-li ve vodici elektromotorické
napéti.

weber (Wb): magneticky indukéni tok (1 Wbh=1 V.s);
tesla (T): magneticka indukce (1 T=1 Wbh/m?);

henry (H): indukénost (1 H=1V.s/A).
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ZNACENi A MERNE JEDNOTKY PODLE MEZINARODNIHO
SYSTEMU UZiVANE V TECHNOLOGII PRENOSU VYKONU

znacka nazev rozmér jednotky
Geometrie

A plocha m?

a vzdalenost m

o, B,y rovinny uhel rad
b Sitka m

t tloustka m

d primér m

h vyska m

| délka m

r polomér m

S draha m

Y, objem m3
cas

a akcelerace (zrychleni) m/s?
a thlové zrychleni rad/s?
f frekvence Hz

g gravitacni zrychleni m/s?
n otacky 1/s
) uhlova rychlost rad/s
T Casova konstanta S

t doba trvani s

Y rychlost m/s

[N
()]



Znacka nazev rozmér jednotky
Mechanika

E Younguv modul pruznosti MPa
F sila N

G tiha N

J moment setrvacnosti kgm?
M kroutici moment Nm
m hmotnost kg

P vykon W

P tlak Pa

Q hustota kg/m?3
o napéti (tah, tlak, ohyb) Pa

W prace, energie J

M ucinost -

w koeficient tfeni -

17



ZAKLADNIi VZORCE V TECHNOLOGII PRENOSU VYKONU

Posouvani Rotace
s =v.t  draha(m) | dhel ¢ =ot=2m-n-t
v = % rovnomeérna rychlost (m/s) v =dsn = wr
Ghlova rychlost (rad/s) ® = ¢ = 2nn = —\r/

a = % zrychleni (m/s?) O =¢ :%
F=m-a sila (N) F=mrao
M=F.r kr.moment (Nm) M=J-&
P=F.v vykon (Wat) P=M-o
W=F-s energie (Joule) W=M-g

_ 1 ; _1
W = > mv2 energie (Joule) w =5 Jw?
Dulezité definice
1 Newton (N) = 1 kgm/s? sila
1 tiha (kp) = 9,80665 N sila
1 metricka koriska sila PS = 735,5 W = 75 kgm/s vykon
1 anglicky kan (HP) =745, 7 W vykon
1 Wh/3600 =1 Nms = 1 Joule (J) prace, energie
g = 9,80665 m/s? gravitaéni

zrychleni

18



ZNACENI A POPIS

=

)

= <L

=

)

3'Ul_'U'U

—

4 Q T &

$pic¢kovy kroutici moment motoru (Nm)
moment zvratu (Nm)
moment zrychleni (Nm)
moment brzdéni (Nm)
Uhrnny vykon motoru (kW)
jmenovity vykon (kW)
vykon pfi zrychleni (kW)
rychlost otaceni (min-t)
rozdil otacek (min?)
pfimocara rychlost (m/min)
rychlostni rozdil (m/min)
moment setrva¢nosti (kgm?)
hmotnost (kg)

sila (N)

energie (J)

¢as zrychleni (s)

Cas zastaveni (brzdéni)(s)
draha (m)

pramér (mm)
polomér(mm)

koeficient tfeni

tlak (N/m?or Pa)

9,80665 ms™
3,141592654

19



Linearni rychlost
(m/min)

Sila (N)

Kr.moment (Nm)

Prace (Joule)

Energie pfi posuvu
(Joule)

Rotacni energie
(Joule)

Vykon (kW)

pfi rotaci

pfi posouvani

pfi zvihu

=T .10°M.n=

_d-mn

1000
:1000¥=u-m-g
_ F-.r

1000

3.10°P _ 9549P

TN n

:F.S:m.g.s

_.m V2
7200

7? s J.n?

= 1800 > "

T 1824

M-n

9549

20



Dulezité definice

PpFl’kon
vakon

— r-]1 — M2 - ‘]2 4 Y 4
us=- = _W_ / 3 prevodovy pomér

1

n= ucinnost

Pfenos zrychleni

Uhrnny kroutici

moment (Nm) M =M +M,=M + ~ J A0
30 t,
Moment . n An
zrychleni M,=—J— =0105] —
(Nm) 30 t, t,
ze znamého
_ 1000 v
n =———
d-m
M, = 100 3 Av
3d t,
Uzite¢na prace P 2
T >, M _ JAN’M
(Joule) ———JAn =
1800 M- M, 182,4 (M -M))
2

W = 5000 3 Av M
) 9 &z M-M,
Uhrnny
vykon (kW) P =R +P,

21



Vykon

2 " T n-M n-M v-M
pfi rovnomérnych P, = L= L — L
podminkach (kW) 3-10 9549 30-d
Vykon pr _ n?.n An _ nJAn
zrychleni P, = = J = .
(kW) 9-10 t, 9,12.10%-t,

P = 10.v J AV - m-v-Av

@7 9. T t, | 7,2-100t,

Pfi brdéni dochazi ke zménam hodnotAa M , .

Doba zrychleni

t, = Ty An = 0,105 J An _ 100J Av
30 M-M_ M- M, 3d M-M,
i = 7?n JAn - nJAn
@ 9.105(P-P) 9,12-10*P-P)
_ J-An _J:An
ta - 'tfr -
9,55 - M, 9,55 M,

Vykon pfi pfimo¢arém posouvani

_ _myv Lo+ Av
6-104 [M g 60 t,

22



PEVNOST MATERIALU

A

D:é] pevnost tahu

A~ pevnost v stiihu
- 1 D2 4| : — 5
A%/ _F
T = —
A
! pevnost v ohybu
M
o= —
Wb

pevnost v krutu

"

A = plocha v prufezu ty¢e mm?

o = napétivtahuav ohybu v N/mm?2
T = smykové napéti a torzni v N/mm?
F = silavN

M = kroutici momentv Nmm

W, = modul priifezu v ohybu v mm3

W, = modul prafezu v krutu v mm?




Osovy moment setrva¢nosti - modul priifezu

modul
prafezu
TT
= .g3
W, 3 d
TT
= . d3
A 16 d
= T (d4-d.4
3 (d*-dy%/ d
TT
W, = 6 (d*-dy*/ d
. b3
.b - h?
.b2-h

osovy moment

setrvacnosti
T
- .d4
I, 64 d
I
= . d4
Ip D) d
Tt
I, = 61 (d*-dy*
T
Ip =35 (d*-dg%
I, = Db
& 12
_ h%b




TEPELNA ROZPINAVOST - PRODLOUZENI

prodlouzeni
l,=a-l (t,-t)

konecna délka
=1, (L +a-AT)

.\ ] — |
7 7 1 S N v
o =
a - AT
AT _ l
o -l
I, = prodlouzeni
lo = plvodni délka
l; = konec¢na délka (po ohfevu)
At = teplotni rozdil v Kelvinech
o = koeficient tepelné dilatace pro 1 stupen

koeficienty tepelné dilatace o pro 1° Kelvina a délkovou jednotku

(od 0° do 100°C)
hlinik

bronz

sklo

litina

méd’
magnezium
mosaz

ocel

0,000024
0,000018
0,000009
0,000011
0,000017
0,000025
0,000019
0,000012
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OZUBENA SOUKOLI

Pomér mezi priméry d, hnaného a d; hnaciho kola definuje
prevodovy pomér a je oznacovan jako u.

z
u = —2
Z1
conduttrice
kde: condotta
. otacek ;
n, = rychlost otaceni . hnaciho kola
min
. otacek 3
n, = rychlost otaceni . hnaného kola
min
i B rad ;
w,; = uhlova rychlost v hnaciho kola
, i rad 3
w, = Uhlova rychlost v hnaného kola
s
z, = pocCet zubl hnaciho kola
z, = pocet zubl hnaného kola

Je-liu > 1, je pfevod do pomala, pro u<1, je pfevod

do rychla.

Je-li pfevod mezi vné&jSimi koly, pak je smér jejich rotace opacny.
Je-li pfevod mezi koly s vnitfnim dotekem pfenosu je smér rotace
obou kol shodny.
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Parametry ¢elniho ozubeného kola se Sikmymi zuby

condotta

conduttrice

a evolventnim profilem zubu.

3 7N

(1]

- T

R D UUUO T

pocet zubl na ozubeném kole
vyska hlavy zubu v mm
modul v mm

vySka paty zubu je g— mv mm

primeér hlavové kruznice v mm
primér rozte¢né krunice v.mm
primér patni kruznice v.mm
rozte€ v mm

Uhel zabéru
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Relace mezi parametry ozubeného kola se Sikmym ozubenim

D .
m =—2_ [mm] z ¢ehoz
z
D
Dp =m-z; z= P
m
nD . .
p =—= [mm] z éehoz
z
D
L = P =m[mm]
n z

p =xm[mm]

Sily prenasené soukolim se Sikmymi zuby

Tangencialni sila T je slouzkou sily F pusobici ve sméru te¢ny spole¢né
obéma rozte€nym kruznicim - kolo se se otaci pdsobenim T.

Radialni silaR je slozka sily F plsobici do stfedu kola a je kolma
k ose kola.

T=-950P [N R=Ttga[N]; F=— T [N]
rn Cos o
kde r = radius rozteCe [m]
p = vykon [kw]
n = otacky » min [min-]
M= _9950P [Nm] jmenovity moment na hfideli
n
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Hlavni relace mezi parametry ¢elniho kola se Sikmym ozubenim

z = pocet zubu

p, = rozte€ zubl na roztecné kruZnici (Celni roztec)
p, = normalni rozte¢

p, = axialni rozteC

p, = stoupani Sroubovice

m, = Celni modul

m, = normalni modul

m, = axialni modul A
o = Uhel zadbéru

B = uhel sklonu $roubovice @
D, = mz

P, = P.COS [3 : \

n

Pe = “cos B AN

NN
p, = mm, _~\ 3
pc = Jtmc \Q

o

5 b

7 NN
=tgp z&ehoz \\%
p \

nDp

tg p

Profilo assiale

pe:

Zatizeni prenasené mezi soubéznymi osami valcovych kol
se spiralovym ozubenim

9550 P

T = A=Tt
rn 9 B
kde r = polomér rozte¢né kruznice [m]
P = vykon [kwa]
n = pocet otacek za min. [min?]
T Ttg a
F= ——— R=—
cos B cos p
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SMER STOUPANi SROUBOVICE

Celni ozubené kolo ma pravé stoupani, jestlize zuby kola se

klesaji doprava pri pohledu na kolo podle obrazku, kolo ma levé
stoupani klesaji-li zuby smerem do leva

iy

Etica destra

gl

Elica sinistra

Smér sily A je zavisly na sméru rotace obou ozubenych kol
a sméru stoupani Sroubovice podle nasledujiciho schématu:

¢

Conduttrice rot. destra

el. destra

Condotta
el. sinistra

Conduttrice
el. sinistra

Condotta
el. destra

Conduttrice
el. destra

& Q..
N \A
Condotta ot. destra
el. sinistra

Conduttrice
el. sinistra

Condotta
el. destra

30



SNEKOVE SOUKOLI

O 0™

N Q@ —

pl
p2

normalni rozte¢ $neku a Snekového kola v mm
osova rozte¢ Sneku je shodna s Celni roztedi
kolav mm

stoupani  Sroubovice Sneku v mm

normalni modul v.mm

osovy modul Sneku. Je shodny s ¢elnim modulem
ozubeného kolav mm

Uhel sklonu $roubovice $neku a $nekového kola
pramér rozte¢ného valce Sneku v mm

primér rozte¢né kruznice kola v mm

pocet chodll $neku

Uhel zabéru

pocet zubU ozubeného kola
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Vztahy mezi parametry Snekového soukoli

p,=mm,
T m i m i m_z
pa: no= pn ;pe: pn ;dl: n ;d2: n
cosfp cos§p cos B sin B cos B
prevodovy pomér
u= %
i
v pfipadé, Zze 3Snek je jednochody i=1a u= i—

Sily prenasené mezi Snekem Snekovym kolem

tangencialni sila na rozte€né kruznici Sneku je rovna
axialni sile na Snekovém kole.

9550 P

T=—""""__ =axalni sila Snekového kola v N = tangenciaini sile Sneku
rn
kde r = radius roztecCe Sneku [m]
a p = vykon [kW]
n = otacky ~ min-! [min?]
T.tga ]
R= ﬁ = radidlni sila Snekového kola = radialni sila Sneku
g

A= T.tg p = tangencialni sila Snekového kola = axialni sila Sneku
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ELEKTROTECHNIKA

Ohmiiv zakon
Stejnosmérny proud
napéti U=R :[V]

U

direzione (tecnica) della corrente proud | = R [A]
odpor R=Y [Q]
Periodo '
AN
R IU Stridavy proud
o]

U Timax napétief. U=0,707-U_, [V]
= proud ef.  1=0,707 -1, [A]
180° 360°  540°

SR R  Trifazovy proud
U v zapojeni do hvézdy
h
’ napéti U=1,73-U, [V]

MP
WM_S kde U=U, V3
T proud I:Iph [A]

I —R
Trifazovy proud
U v zapojeni do trojuhelniku
ph Y.
. . napéti  U=U, [V]
U proud  1=173-1,[A]
T

nebol=|ph V3

lon = fazovy proud v A
Uy, = fazové napétive V




PRACE A ELEKTRICKY VYKON

Stejnosmérny proud
PraceW=P-t=U- I -t =[Ws]

D «

=/
W
=

u-l
@ Vykon P=U - | [W]
(o]
Ls P=12.R[W]
(o]
— _ v
Jo &= W
T P
@ I=?[A]
U=VP -R [V]

Trifazovy proud
P=U:-1,73cos ¢ [W]

= elektricky vykon &linny ve Watech nebo v kW
= Cas v sekundach
elektricka prace ve Watech - sec

_EH-U
1

= Intenzita proudu v A




CHARAKTERISTIKA TRIFAZOVYCH MOTORU

Prikon p =V3:-U-l-cosg
abs 1000

:\/3—-U-I-C05cp-n

Vykon el 1000

P = vykon v kW

U = efektivni hodnota sdruzeného napéti ve V
| = efektivni hodnota sdruzeného proudu v A
cosge = UCinik

M = ucinnost motoru

SYNCHRONNi RYCHLOST TRIFAZOVYCH ELEKTRICKYCH MOTORU

f f
n,=60— =120 —
P 2p

= synchronni rychlost otacky * min-.

pracovni rychlost v otacky * min-'.

n
n
f f = jmenovita frekvence v Hz
n=n,(1-s)=60— (1-5s) p = podet parovych poll

p

2p = pocet poll

n,-n s = skluz
° n
o

2p f=50 Hz f=60 Hz f=100Hz| f=200Hz| f=400Hz p

2 3000 3600 6000 12000 24000 1
1500 1800 3000 6000 12000 2

1000 1200 2000 4000 8000 3

8 750 900 1500 3000 6000 4
10 600 720 1200 2400 4800 5
12 500 600 1000 2000 4000 6




Vztah mezi osovou vySkou a vykonem 4 pélového motoru
(CENELEC 231 - IEC 72)

Priklad korelace mezi osovou vyskou a vykony 4 pélovych motort

parametr jmenovity vykon kW
osova vyska uzavieny motor s kotvou
v mm na kratko
63 0,12
63 0,18
71 0,25
71 0,37
80 0,55
80 0,75
90 s 1,1
Q0L 15
100 L 2,2
100 L 3
112 M 4
132S 55
132 M 7,5
160 M 11
160 L 15
180 M 18,5
180 L 22
200 L 30
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KLASIFIKACE TYPU TVARU

Nasledujici tabulka zobrazuje montazni pozice s vyzna¢enim

tvaru ve shodé s normou CSN EN 60 034-7.

MV 6

IMB 3 IMV5

IM 1001 IM 1011 IM 1031

IMB6 MB7 IMB 8

IM 1051 IM 1061 IM 1071

E:

IMB 5 MV 1 MV 3

IM 3001 M 3011 IM 3031

IMB 14 IMV 18 MV 19

IM 3601 IM 3611 IM 3631
sy Ok

IM B 34 IM B 35

IM 2101 IM 2001
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DRUH ZATIZENI

Definice

Pro spravny vybér motoru musime stanovit druh zatizeni motoru.
Norma CSN EN 60 034-1 definuje 10 réiznych druhd zatizeni od S1 aZ S10.

S1 Trvalé zatizeni

Provoz pfi konstantnim zatizeni,
ktery je dostate¢né dlouhy pro
dosazeni ustalené teploty stroje.
viz. obrazek.1

S2 Kréatkodoby chod

Provoz pfi konstantni zatiZzeni po
stanovenou dobu, ktera je kratsi
nez doba potfebna pro dosazeni

ustalené teploty, po niz nasleduje

doba klidu a odpojeni, dostate¢né
dlouha pro nové ustaleni teploty

stroje na teploté chladiva v rozmezi

2K.
viz obrazek 2.

Carico

Perdite
elettriche

i ----------- 1 © max
Temperatura ' |
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S3 Prerusovany chod Un periodo di servizio
Sled stejnych pracovnich cykld,
z nichz kazdy zahrnuje dobu

provozu pfi konstantnim zatizeni Carico

a dobu klidu a odpojeni. Pfi tomto

prubéhu zatizeni je cyklus takovy Perdite
Ze rozbéhovy proud podstatné elettriche
ovliviiuje otepleni

viz. obrazek 3 Temperatura |
S4 Prerusovany chod

s rozbéhem Carico
Sled stejnych pracovnich cykll -

z nichz kazdy zahrnuje pomérné

znacénou dobu rozb&hu, dobu Perdte

provozu pii konstantnim zatizeni elettriche
a dobu klidu a odpojeni.
viz. obrazek 4

S5 Prerusovany chod

s elektrickym brzdénim
Sled stejnych pracovnich cyklt
z nichz kazdy zahrnuje dobu
rozbéhu, dobu provozu pfi
konstantnim zatiZeni, dobu Perdite

Carico

elettriche
elektrického brzdéni a dobu
klidu a odpojeni.
viz. obrazek 5 Temperatura |




S6 PrerusSované zatizeni

Sled stejnych pracovnich cyklt

z nichz kazdy zahrnuje dobu
provozu pfi konstantnim zatizeni
a dobu chodu naprazdno. Neni
zde doba klidu a odpojeni

viz. obrazek 6

S7 Prerusované zatizeni
s elektrickym brzdénim

Sled stejnych pracovnich cyklu

z nichz kazdy zahrnuje dobu,
rozb&hu, dobu provozu pfi
konstantnim zatizeni a dobu
elektrického brzdéni.

Neni zde doba klidu a odpojeni.
viz. obrazek 7

Un periodo di servizio

Carico

Perdite
elettriche

Un periodo di servizio

Carico

Perdite
elettriche

Temperatura
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S8 Prerusované pravidélné
zatizeni se zménami otacek

Sled stejnych pracovnich cyklt
z nichz kazdy zahrnuje dobu
provozu pfi konstantnim
zatizeni odpovidajici predem
stanovenym otackam, po nichz
nasleduje jedna nebo vice dob
provozu pfi jejich konstantnich
zatizenich odpovidajicich riznym
otackam (provedenych napf.
zménou poctu polu v pfipadé
asynchronnich motora).

neni zde doba klidu a odpojeni.

viz. obrazek 8

S9 Nepravidélné zatizeni
a zmény otacek

Pribéh zatizeni, pfi némz

se obecné zatizeni a otacky
méni nepravidelné v dovoleném
pracovnim rozsahu. Tento
pribéh zatiZzeni zahmuije Casta
pretizeni, ktera mohou zna¢né
presahnout referen¢ni zatizeni
viz. obrazek 9

Un periodo di servizio

Carico

Perdite
elettriche

Temperatura |

Velocita

Perdite
elettriche

Temperatura
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Vykon rovnocenych tepelnych hodnot
pro prerusovany chod a nepravidélné

P2

P4

zatizeni A
p = Pt + Pt + Pit, P4
t tEt o+t 4
P =[W]=vykon 7
t=[s]=¢as
t

Stanoveni doby rozbéhu
t= Wy +J) o
M
(kdeM=M, -M_)

J,, = [kg - m?] = moment setrvacnosti
motoru

J, =[kg - m?] = moment setrva¢nosti
pohanéného zafizeni

o =[RAD/S ] = Uhlova
rychlost

M., =[N 1= jmenovity moment

\)

motoru

M. =[N 1=moment
odporu (zatéze)

Hladina akustického tlaku

L, =20-lg( e )db]

p = [ N/m? ] = akusticky tlak

kde p, po = akusticky tlak

p, = 2:10°N/m

Hladina akustického vykonu

— S s
Lyn=L, #1019 (> ) [db] '

o
kde s = efektni naméFena plocha [m?]

S, = 1m? = referen¢ni plocha

Vibraéni amplituda

2nf

s = [mm],

kde V_ = rychlost vibrace = [m/s ]
f = frekvence vibrace = [ s™]

)
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Projekt MOSAICO piinasi rychly pokrok s potencidlem denniho ristu.

Jeho vysledkem prace firmy BONFIGLIOLI. Nabizi se tak nejen kompletni elektronicky
obchod ( E-business ), ale i plné funkéni podporu konstrukéni prace jak technikiim tak
konstruktérim.

Hlavnim cilem této sluzby je Casova nezavislost konstruk¢ni kancelate na pracovni dobé
technickych pracovnikil a poradenstvi po celou denni dobu (24 hodin denné po cely rok
(365 dni ). Je to mozné diky internetové technologii , kdy naSe stanky mohou byt
navs§tévovany v kteroukoliv dobu na celém svéte.

Mosaico Engineering poskytuje zdkaznikiim za pomoci on-line asistenta pomoc pii zadavani
pozadované konfigurace produktu:

- Priivodce volby produktu

- Technickou specifikaci ve formatu TXT nebo PDF

- 3D nebo 2D graficky model pro technické vykresy

- On-line napomoc v prub¢hu volby produktu

Registrace nového uzivatele Login pro registrované uzivatele

Registrace uzivatele | Uzivatel ID I

POSLAT = |

—_—-—

e-mail adresa | Heslo |

©

=
Zapomeli jste uZivatelshé jmenao ID a haslo™? LOGIN

Zadejte swoji e-mail adresu a cliknéte na Ga. FrihlaZent pro registrované uzivatele.
Timto Wam bude zaslano Wase uZivatelsid jména
Il a hezlo na viezenou e-mail adresu, _..-‘l . _..JI

LS

‘@ FROVODCE MOSAICO ENGINEERING
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MOSAICO

ENGINEERING

Okno pro staZeni 2D a 3D modeld dokumentacniho produktu

| £ http:,l',l'www.mu:usaicn.I:u:unFiinu:uIi.n:u:um:El,I'Eicunfigliu:uli,l'drawingstl

File Edit \“iew Favorites Tools  Help

G% BONFIGLIOLI

ASD4URF1A 1237 P63 B3

Download disegni

2D DWG Q

IR
2D DXF

20 HPGL
3D IGES

aoJT

30 PARASOLID
3D STEP 203
3D STER 214

Documentazione

Zvolte type modelu dokumentacniho
produktu a postupte dale klikem ‘Go’.

| Catalogo A [A_LI_@

Zvolte druh dokumentace pro konfiguraci
produktu a postupte kliknutim na ‘Go’.

Y

&0 Internet H100% v

P

Nahled konfigurace produktu

Ci\Documents and Settingsiuve24iImpostazioni lacaliTempikFTmp4

®|Q0] 6o 1]

Done J My Computer

*100% v

Nahled produktu - Ize spatfit realny
pohled konfigurovaného produktu.

Nastroje v horni levé asti stranky
nahledu. Nastroje umoznuji:

ﬂ Zoom: Zvétsi model v misté mami
zvolené oblasti zobrrazené plochy
tim, Ze tiskneme na levé tlacitko misi.

g Snimani: Nastavi pozici kliknutého
bodu misi do stfedu zobrazeného okna.
Kliknuti provedeme stiskem na levé
tlacitko misi.

I(:jI Rotace: Drzenim levého tlacitka
misi v oblasti modelu mizeme otacet
modelem dokola az o 360°

il Transfokator: Drzenim levého tlacitka
misi a soucasnym pohybem nohuru ¢i

dol& méizeme zvétSovat nebo zmensovat
obraz modelu.

E Restore: Kliknutim na tlacitko restore
obnovime pdvodni vykresovou dokumentaci.
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PRUMYSLOVE PROCESY
A AUTOMATIZACE

OPIS Engineering

OPIS Engineering

ZALOZENI:
21. Gnora 1992
zapsana u okresniho soudu Brno-venkov oddil A vloz-
ka A 3940.
23. biezna 2004
prfeména na komanditni spolecnost
zapis u Krajského soudu v Brné
oddil A, vlozka 5665

PREDMET PODNIKANI
— specializovany maloobchod
— velkoobchod
— vyroba instalace a opravy elektrickych stroji a pfi-
strojl
— vyroba strojl a zafizeni pro vyuZiti mechanické
energie

SYSTEM MANAMEGENTU JAKOSTI
— QSM podle CSN EN 1SO 9001: 2001
pod zakazkovym ¢islem Q137/2005 u = casridng

OBCHODNI CINNOST
— jediny autorizovany dealer Bonfiglioli v Ceské
a Slovenské republice pro pramyslové pohony

MONTAZ A SERVISNi OPERACE
— atest vyrobni organizace BONFIGLIOLI pro montaz
prevodovek
— servis a opravy prevodovek v dobé vypadku
pracovni doby v misté vyrobniho zavodu
— instalace prevodovek u klienta
— projekce a vyroba prevodovek

SKOLENI A EXKURZE
— na prani zakazniki firma organizuje $koleni
k problematice elektropohon,
programovani frekvencnich ménicl

SLOVENSKO
OPIS Engineering, s.r.o.
032 02 Z&vazna Poruba
Licna 476
Tel.: (+421) 445 547 234 — Fax: (+421) 445 547 234
www.opis.sk, email: opis@opis.sk
SPONZORSTVI
— basketbal Tisnov
— Skola Kocidnka

"
@.—r CERTLINE

SPECIALISTA NA DODAVKY VE STROJIRENSTVI
— prevodovky
— 3nekové
— celni
— kuzelocelni
— nasuvné
— planetové
— bezvilové
— kombinované
— asynchronni elektromotory
— synchronni elektromotory
— krokové elektromotory
— frekvencni ménice

OBCHODNE TECHNICKE ZASTOUPENI
MAV
COMINTEC
SIEMENS
ORIENTAL MOTORS

VECTRON
PERSKE
BONFIGLIOLI
VALEO

OBCHOD PRODET INFORMACE & SERVIS o P I s

PREVODOVEK A MOTORU @ Engineering k.s.
ZNACKY VALEO,
BONFJ’GUOU, SIEMENS, CZ 614 00 Brno » Selska 64

tel.: +420 543 330 055
ORIENTAL MOTOR fax: +420 543 242 653

(3D BONFIGLIOLI http://opis.cz

e-mail: opis@opis.cz

ROZTOCIME vAS sviérT






