- - x | 2-Phasen 5-Phasen
As7er Als7er 5-Phasen 5-Phasen 2-Phasen 2-Phasen Schritt- Schritt.

Schrittmotoren Einleitung AS ASC RK CRK CMK CSK motoren motoren Steuergeréate Zubehor Installation
AC-Betriebsspannung  DC-Betriebsspannung  AC-Betriebsspannung DC-Betriebsspannung

2-Phasen Schrittmotoren
5-Phasen Schrittmotoren

2-Phasen Schrittmotoren ««-w.eeeeeeeerremieeeeeeeeeeninnnnnns
5-Phasen Schrittmotoren
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RoHS-konform

2-Phasen Schrittmotoren

-
@Zusatzinformationen®
P K-se rl e Technische Referenz =» Seite F-1
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Es stehen sieben RahmengréBen zwischen 28 mm
und 85 mm zur Verfigung. Neben dem Standardtyp
bieten wir einen Typ mit hohem Drehmoment, einen
Hochauflésungstyp und einen SH-Getriebetyp an.
Auch die Motorwicklungen gibt es in verschiedenen
Spezifikationen.

[ | RoHS-konform

Die 2-Phasen PK-Serie entspricht der RoHS-Richtlinie, die die
Verwendung von sechs chemischen Substanzen einschlieBlich Blei
und Kadmium untersagt.

@ Informationen zur RoHS-Richtlinie = Seite G-23

M GroBe Vielfalt an Motorvariationen

GroBe Motor-RahmengroBe
Typ 128 mm [135 mm [142 mm 150 mm [156,4 mm*' 160 mm 185 mm**

Typ mit hohem o _ — -
Drehmoment ¥ 1 v
Seite C-198 Seite C-202 Seite C-204 Seite C-228
Standardtyp - - y -
.
Seite C-206 Seite C-216 Seite C-218 Seite C-234
Standardtyp-

Motor mit IP65

Seite C-222 Seite C-236

Hochaufldsungstyp - a

Seite C-210 Seite C-224

SH-Getriebetyp ‘ _ ’ _

Seite C-200 Seite C-214 Seite C-232 Seite C-238

=1 Getriebe-RahmengréBe ist (160 mm
=2 Getriebe-RahmengroBe ist (190 mm

C-188  ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG Eigenschaften C-188 / Systemkonfiguration C-189



M Systemkonfiguration
Mit diesem Zubehor kénnen die Produkte der 2-Phasen PK-Serie fiir verschiedene Anwendungen eingesetzt werden.

L _Qari A Erforderliche Produkte Steuergerat
2-Phasen PK-Serie (Hauptteil)
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. . Programmierbares
Treiber Steuergerat Steuergerat
(nicht mitgeliefert)™! (nicht mitgeliefert)** (nicht mitgeliefert) o
o
=1 Motor-Treiber-Kombinationen sind verfiighar. =2 Fiir Schrittmotoren geeignete Steuergeréte é
CMK-Serie -» Seite C-146 sind verfiigbar.
CSK-Serie = Seite C-170 Steuergerdte =» Seite C-248

—( Sonderzubehdr und optionale Peripherieausriistung (separat erhéltlich) )
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(M®Motorbefestigungs- @Flexible Kupplungen ®Clean Dampers @®Motorzuleitungsdraht/ ®Motorsteckverbindersatz
winkel (=» Seite C-258) (= Seite C-264) Steckverbinder-Set (= Seite C-255) 3
(= Seite C-266) (=» Seite C-255) g %
&
=
Nr. Produktname Gberblick Seite I
® | Motorbefestigungswinkel Spezieller Montagewinkel fiir den Motor. C-266
@ | Flexible Kupplungen Kupplung zum AnschlieBen der Motorwelle an die Antriebswelle. C-258 -
® | Clean Dampers Zu verwendender Dampfer zum Unterdriicken der Schrittmotorvibrationen. C-264 Q ';
@ | Motorzuleitungsdraht/Steckverbinder-Set | Zuleitungsdraht mit Grimp-Steckverbinder fiir Motoren mit Steckern (0,6 m, 1 m) C-255 ~ §
(® | Motorsteckverhindersatz Steckverbindergehdusesatz und Kontakte fir Motoren mit Steckverbindungen (fir 30 Einheiten). C-255 8 >
g
@Beispiel fiir eine Systemkonfiguration > a b
(Hauptteil) (separat erhéltlich) g ;g
. Motor- Flexible T 35
2-Phasen PK-Serie + befestigungswinkel Kupplung Clean Damper é
PAL2P-2 |MCS2006F04 D6CL-6.3F =
N
ad
®Die oben gezeigte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Weitere Kombinationen sind verfligbar. A g

fz-Phasen Schrittmotor-Treiber-Kombinationen\

Es sind Motoren mit geeigneten Treibern verfligbar, um
eine maximale Leistung zu erreichen.
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DC-Betriebsspannung DC-Betriebsspannung g
Mikroschrittantrieb CSK-Serie S
CMK-Serie =» Seite C-170 ®

=» Seite C-146
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Typ mit hohem Drehmoment

Bei diesem Motortyp wird ein hohes Drehmoment mit einer kompakten
GroBe kombiniert. Es sind vier RahmengréBen (28 mm, 35 mm, 42 mm
und 60 mm) verfligbar.

Jede Sperzifikation hat das Drehmoment eines Motors der nachst
gréBeren RahmengréBe und unterstitzt einen Betrieb mit hohem
Drehmoment auch im Bereich mit Hochgeschwindigkeit.

Zum Beispiel hat der PK246PB-Typ mit hohem Drehmoment (Motor-
RahmengréBe 42 mm) das gleiche Drehmoment wie der PK266-01B-
Standardtyp (Motor-RahmengroBe 56,4 mm). Das bedeutet, dass ein
kleinerer Motor das gleiche Drehmoment hat. Dadurch kénnen die
GréBe und das Gewicht ihrer Anlage verringert werden.

15

T T T T T
Gemessen mit dem bipolaren Konstantstromtreiber (seriell)
— Typ mit hohem Drehmoment PK246PB Strom 0,85 A/Phase, 24 VDG
— Standardtyp PK266-01B Strom 0,71 A/Phase, 24 VDG

VN

TN

—
k=)

Mit Ddmpfer

N
N

Drehmoment [Nm]

o
o

100 200 300
Drehzahl [min™']

0 05 1
Impulsgeschwindigkeit [kHz] 1,8°/Schritt

54

59

— 4

Typ mit hohem Drehmoment Typ Standardtyp
PK246PB Modell PK266-01B
0,93 Nm Haltedrehmoment 147 Nm

114x107 kgm? Rotortragheit 300x107 kgm?2

[156,4 mm

[J42 mm
l

Standardtyp

Die Standard 2-Phasen Schrittmotoren der PK-Serie bieten eine
ausgewogene Leistung durch ein hohes Drehmoment, sie sind
vibrationsarm und haben einen niedrigen Gerauschpegel. Wéhlen
Sie die optimale MotorgréBe und die Wicklungsspezifikationen
entsprechend lhren Anforderungen aus.

C-190 ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG

Standardtyp-Motor mit IP65

Der Motor entspricht der Schutzklasse IP65 fir einen Schutz gegen
Staub und Wasser.

® Klemmenblock-Anschlussdiagramm
Der Motor kann direkt von seinem Klemmenblock aus verdrahtet
werden.

Klemmkasten

® Kein Motor-/Treiberrelais
Da das Motorkabel direkt an die Treiberklemmen angeschlossen
werden kann, ist kein Anschluss oder Anléten an einen Relais-

Klemmenblock erforderlich.
Motor

T

fo1

]

Kabel

Treiber

Eigenschaften C-188 / Systemkonfiguration C-189



Hochauflosungstyp

Bei diesen 2-Phasen Schrittmotoren mit hoher Auflésung ist der
Schrittwinkel halb so groB wie bei einem Standard-Schrittmotor.

Beim Hochauflésungstyp wird die Motoraufldsung von 200 Schritten/
Umdrehung auf 400 Schritte/Umdrehung erhoht. Kleinere Schrittwinkel
werden durch Halbschrittantrieb oder Mikroschrittantrieb erreicht.
Solche Optionen verbessern jedoch nicht die Genauigkeit. Die
Konstruktion unterscheidet sich von der der Standard-Schrittmotoren
nur dahingehend, dass diese Motoren doppelt so viele Rotorzahne
haben.

@ N
ST

0,09 Grad

Winkelgenauigkeit
o

—0,09 Grad 0 200

Schritt
(1) Hochaufldsungstyp (0,9°/Schritt)

0,09 Grad

TR |

ol

Winkelgenauigkeit

—0,09 Grad 0 200

Schritt
(2) Standardtyp (1,8°/Schritt)

0,09 Grad

Winkelgenauigkeit

—0,09 Grad 0 400
Schritt
(3) Standardtyp (0,9°/Schritt)
Winkelgenauigkeit

SH-Getriebetyp

Diese Modelle enthalten SH-Getriebe mit einem hohen zuléssigen
Drehmoment, sodass sie wie Getriebemotoren die Drehzahl reduzieren
kénnen und Uber eine hohe Auflésung, ein hohes Drehmoment und
einen gleichmaBigen Betrieb bei geringer Drehzahl verfiigen. Mit
Leistungsmerkmalen wie diesen kann der SH-Getriebetyp problemlos
die Anforderungen verschiedener Arten von Positionieranwendungen
bei geringer Drehzahl erflllen.

©® GleichmaBige Drehung bei niedriger Drehzahl
Schrittmotoren erzeugen bei niedrigen Drehzahlen relativ starke
Vibrationen. Durch die Verwendung eines Getriebes kann die Drehzahl
des Motors erhéht werden, was zu einer gleichmaBigeren Bewegung
fuhrt, wahrend die von der Anwendung erforderliche niedrige
Ausgangsdrehzahl beibehalten wird.

®Sechs Getriebeuntersetzungen

SH-Getriebemotoren sind mit sechs verschiedenen
Getriebeuntersetzungen verfigbar: 1:3,6, 1:7,2, 1:9, 1:10, 1:18, 1:36.
Die niedrigen Getriebeuntersetzungen dieser Getriebe erleichtern die
Drehzahlregelung von 2-Phasen Schrittmotoren.

©PK223-SG-Typ ist nicht mit der Getriebeuntersetzung 1:3,6 verfiigbar.

@®ldeal fir einen Antrieb mit hoher Tragheit

Der Schrittmotor selbst kann eine Tragheit antreiben, die zehnmal so
hoch ist wie die Rotortragheit. Der Getriebetyp kann die Lasttragheit
um das Quadrat der Getriebeuntersetzung reduzieren. Daher ist der
Getriebetyp geeignet fur den Antrieb groBer trager Lasten.

Verdrahtungen und Anschliisse C-192 / Spezifikationen, Kennwerte, Abmessungen C-198 / Alilgemeine Spezifikationen C-240
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B Produktnummerncode
®Typ mit hohem Drehmoment ©® SH-Getriebetyp

PK 2 6 4 J D B < Motor-RahmengréBe 28 mm

© 600000 PK223PA-5G10

Serie PK: PK-Serie @ @ @ @ @ @ ? @

»
(2]
=2
=
=
3
e}
-
o
=
(]
=}

®
2: 2-Phasen
) - @ | Serie PK: PK-Serie
® | Motor-RahmengriBe 2:28mm 3:35mm 4:42mm 6:60 mm
@ | Motorgehduseldnge @ | 2:2Phasen
9 g ® | Motor-RahmengréBe 2:28 mm
® | Motortyp P, J: Typ mit hohem Drehmoment PR
@ | Motorgehéuseldnge
® | Motorzuleitung Leer: 6 Zuleitungen D: 4 Zuleitungen ® | Motortyp
Wellent; A:Einzelwelle B:D Iwell
o crenyp e were Opperwete ® | Wellentyp A:Einzelwelle B: Doppelwelle
@ Standardtyp, Hochauflésungstyp @ | Getriebetyp SG: SH-Getriebetyp
Getriebeuntersetzung

PK266M-E2.0B

— e e e ©® SH-Getriebetyp

@ @ @ @ @ @ @ <>Motor-RahmengroBe 42 mm, 60 mm, 90 mm

@ [ serie PK: PK-Serie PK 2 6 4 A E - SG 'I o
@ | 2:2-Phasen - —
® | Motor-RahmengroBe 4:42mm 5:50 mm 6:56,4 mm 9:85 mm
@ | Motorgehauselinge @ @ @ @ @ @ @
® | Motortyp Leer: Standardtyp (1,87/Schritt) @® |Serie PK: PK-Serie
M: Hochauflsungstyp (0,9%/Schritt) @ |2:2-Phasen
® | Motorzuleitung 0: 6 Zuleitungen E: 8 Zuleitungen ® |Motor-RahmengraBe 4:42mm 6:60mm 9:90 mm
@ | Wicklungsspezifikation @ |Motorgehauselénge
Wellentyp A: Einzelwelle B: Doppelwelle ® |Wellentyp A:Einzelwelle  B: Doppelwelle
i ® |Motorzuleitung 1:6 Zuleitungen  E: 8 Zuleitungen
©® Standardtyp-Motor mit IP65 @ |Getriebetyp SG. SH-Gelrebelyp
PK 2 9 6 E A T Getriebeuntersetzung

O ORONONONONG,

@® | Serie PK: PK-Serie

@ | 2:2-Phasen

® | Motor-RahmengriBe 6:56,4mm 9:85mm

@ | Motorgehiuselinge

® | Motorzuleitung D: 4 Klemmen E: 8 Klemmen
® | Wellentyp A: Einzelwelle

@ | Motorklassifizierung

M Verdrahtungen und Anschliisse

®Typ mit hohem Drehmoment, Standardtyp, Hochauflésungstyp, SH-Getriebetyp

<{>Motorwicklung
® 4 Motorzuleitungen ® 6 Motorzuleitungen ® 8 Motorzuleitungen
. Schwarz g Schwarz (4) § Schwar23
i 1O 0O o
o § Griin (6) ? o 3
[ FTIT e
Rot Blau
Rot Wei Blau Rot Blau
BrPrase ® @ 0 Bovse  Brmase
B-Phase  B-Phase
<{>Wicklungsanschlussdiagramme
4 Zuleitungen Bipolarer Anschluss 6 Zuleitungen Unipolarer Anschluss 6 Zuleitungen Bipolarer Anschluss (seriell)
Schwarz > Schwarz (4)
- g Schwarz (4) >
i % Q 2 o <5>E Q g % Q
Grin m 3,%’ Griin (6) Grin (6) m
Rot Blau Rot Weis Blau F((g)t N.C. E:If)u
B-Phase @ @ ) B-Phase
B-Phase B-Phase
8 Zuleitungen Unipolarer Anschluss 8 Zuleitungen Bipolarer Anschluss (seriell) (6] 8 Zuleitungen Bipolarer Anschluss (parallel)
i Schwarz Schwarz Scharz
¢ Gelb ¥ Geb > [Gel
%! Orange & Orange 2 ° Q

Griin Griin

- Gvn
Fot WB'“ fot mﬂ‘“ Rot - $Braun {Blau
B-Phase ~ B-Phase B-Phase

B-Phase
® Die Zahlen in Klammern geben die Stift-Nr. des Steckverbinders des Motortyps mit hohem Drehmoment an.

®N.C.: Keine Verbindung

C-192  ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG Eigenschaften C-188 / Systemkonfiguration C-189



©® Standardtyp-Motor mit IP65
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<>Motorwicklung
OPK26[ IDAT
. SchlieBen Sie die Motorzuleitungsdraht an die

Interne Schutzerdungsklemme* Klemmen 2 bis 5 an.
(M4) 5 o

- -
[Sﬁ]l;#tﬁ’,vrvdél;lgilaagglme)] "‘ ", Motordraht Klemmenblock A Pha%e BS Phase

. ! [AWG26 bis 16
L ) EEEEE
Externe Schutzerdungsklemme™ (M4)

Mehrleiterkabel
(Durchmesser: b7 bis 13 mm)

Schutzerdungskabel
[min. AWG18 (0,75 mm?)]

=Verwenden Sie entweder die interne oder die externe Schutzerdungsklemme zum Erden.

Bunye|uig

OPK29[ EAT

1 2 34 5 6 7 8
Motordraht 1

[AWG22 bis 16 1 5
(0,3 bis 1,25 mm?)] A-Phase 3 ‘ ‘ B-Phase

Interne Schutzerdungsklemme™
(M4)

Schutzerdungskabel

[min. AWG18 (0,75 mm?)]

Bunuuedssqapiag-gy
SvY
azs,v

Externe Schutzerdungsklemme* (M4) _ ° _
Schutzerdungskabel A-Phase ‘ ’ B—Phase

Mehrleiterkabel [min. AWG18 (0,75 mm?)]

(Durchmesser: &7 bis 13 mm)

Bunuuedssqaniag-oq
134
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=\erwenden Sie entweder die interne oder die externe Schutzerdungsklemme zum Erden.

{Wicklungsanschlussdiagramme g o
®PK26[IDAT T
Bipolar E 8
SchlieBen Sie die Motorzuleitungsdraht an die E
2 4 Klemmen 2 bis 5 an.
A-Phasée( %Qé ) B-Phase (=222 Kemmendock o
HEHEHEH 83
12345 =&
=]
OPK29[JEAT
Bipolar (seriell) [9] Bipolar (parallel) Unipolar

2 3 4 5 6
1

Bunuuedssqaiieg-oa
WD
uaseyd-z

B-Phase

: : 3
A-Phase | 5 B-Phase APhase || 5 ( O )
s 1\d t/

M Hinweise zu den Drehzahl - Drehmoment-Charakteristikdiagrammen

Die in diesem Katalog angegebenen Drehzahl - Drehmoment-Charakteristiken werden mit einem Konstantstromtreiber gemessen.

Die tatséchliche Charakteristik hdngt vom verwendeten Treiber ab. Verwenden Sie diese Diagramme bei der Auswahl eines Motors nur zu
Referenzzwecken.

Auch der zu verwendende Treiber muss sorgfaltig ausgewahlt werden.
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M Produktspezifikationen (bipolar)
Motor-RahmengroBe: 28 mm PK22[]

[
(2]
=2
=
=3
3
o
-
o
=
(]
=]

Modell Basis- Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortrégheit Masse
Typ Einzelwelle A pro Phase pro Phase Seite
Schrittwinkel
Doppelwelle Nm A/Phase VDC )/Phase mH/Phase J: kgm? kg
PK223PA 4
PK223PB 0,065 38 56 4 9x10 0,11

Typ mit hohem | PK224PA
Drehmoment | PK224PB
PK225PA
PK225PB

18 0,097 0,67 46 6,8 48 12x107 0,14 C-198

0,11 6,2 9.2 5,6 18x107 02

PK223PA-SG7.2
PK223PB-5G7.2
PK223PA-SG9
PK223PB-5G9
SH- PK223PA-SG10

. o -7 .
Getriebetyp PK223PB-SG10 0,18 0,67 38 5,6 4 9x10 0,16 C-200

PK223PA-SG18
PK223PB-SG18

PK223PA-SG36
PK223PB-SG36

02 03

04
0,05°

® Der Wert des Haltedrehmoments ist der Wert beim Betrieb mit Nennspannung und 2-Phasen Erregung.

Motor-RahmengroBe: 35 mm PK23[]

Modell ) Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Masse
. Basis- .
Typ Einzelwelle Schrittwinkel pro Phase pro Phase Seite
Doppelwelle Nm A/Phase VDC )/Phase mH/Phase J: kgm? kg
o mit hoh :E:gg:: 0,2 46 54 56 24x107 0,18
é[r)err?r::o:]e?lr: PK235PA 18 0.85 €202
0,37 58 6,8 8 50x107 0,285

PK235PB

® Der Wert des Haltedrehmoments ist der Wert beim Betrieb mit Nennspannung und 2-Phasen Erregung.
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Motor-RahmengroBe: 42 mm PK24[]

Modell Basis- Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortrégheit Masse
Typ Einzelwelle Schrittwinkel pro Phase pro Phase Seite

Doppelwelle Nm A/Phase \DC /Phase mH/Phase J: kgm? kg
PK244PA

Typ mit hohem | PK244PB
Drehmoment | pK246PA
PK246PB
PK243-01A
PK243-01B
PK243-02A
PK243-02B
PK243-03A
PK243-03B
PK244-01A
PK244-01B
PK244-02A
PK244-02B
PK244-03A
PK244-03B
PK245-01A
PK245-01B
PK245-02A
PK245-02B
PK245-03A
PK245-03B
PK243M-01A
PK243M-01B
PK243M-02A
PK243M-02B
PK243M-03A
PK243M-03B
PK244M-01A
PK244M-01B
PK244M-02A
PK244M-02B
PK244M-03A
PK244M-03B
PK245M-01A
PK245M-01B
PK245M-02A
PK245M-02B
PK245M-03A
PK245M-03B
PK243A1-5G3.6
PK243B1-5G3.6
PK243A1-5G7.2
PK243B1-5G7.2
PK243A1-5G9
SH- PK243B1-5G9
Getriebetyp PK243A1-SG10
PK243B1-SG10
PK243A1-5G18
PK243B1-SG18

PK243A1-5G36
PK243B1-5G36
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0,48 6,8 8 15,6 57x107 03
18 0,85 C-204
0,93 10 12 26 114107 05

0,67 56 84 10

0,2 0,28 13 48 60 35107 0,21

Bunye|uig

0,22 17 7 84

0,85 56 6,6 128

Standardtyp 18 0,33 0,57 8,6 15 26,8 54x107 0,27 C-206

Bunuuedssqapiag-gy
SvY
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0,28 17 60 120

0,85 5.6 6,6 1.2

0,43 0,57 8,6 15 284 68x107 0,35

Bunuuedssqaniag-oq
o}
ﬂisv

0,28 17 60 100

i
uaseyd-s

0,67 5.6 8,4 15,2

Bunuuedssqaiag-gy

0,2 0,42 8,4 20 38,8 35x107 0,24

0,22 17 77 136

MAD
uaseyd-s

0,85 5.6 6,6 172

Hochaufldsungstyp 0,9 0,31 0,57 8,6 15 38,8 54x107 0,3 C-210

0,28 17 60 152

WD
uaseyd-z

0,85 56 6,6 15,6

Bunuuedssqaiieg-oa

0,38 0,57 8,6 15 39,6 68x107 0,37

NS
uaseyd-z

0,28 17 60 128

05 0,2

0,25 04
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0,2 05

0,67 5,6 8,4 10 35x107 0,35 C-214
0,18 0,56

0,1° 08

ualojow
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0,05 08

® Der Wert des Haltedrehmoments ist der Wert beim Betrieb mit Nennspannung und 2-Phasen Erregung.
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Motor-RahmengroBe: 50 mm PK25[]

»
(2]
=2
=
=
3
o
-
o
=
(]
=}

Modell . Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitdt Rotortragheit Masse
. Basis- .
Typ Einzelwelle Schrittwinkel pro Phase pro Phase Seite
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? kg
PK256-02A -7
PK256-02B 0,84 14 42 3 5,6 23010 0,53
Standardtyp PK258-02A 1,8 C-216
- -7
PK258-02B 1,56 14 6,7 48 1,5 420x10 0,89
® Der Wert des Haltedrehmoments ist der Wert beim Betrieb mit Nennspannung und 2-Phasen Erregung.
Motor-RahmengroBe: 56,4 mm PK26[]
Modell . Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortrégheit Masse
. Basis- .
Typ Einzelwelle Schrittwinkel pro Phase pro Phase Seite
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? kg
PK264-01A
PK264-01B 0,71 8,1 1.4 21,6
PK264-02A
PK264-02B 14 39 28 56
PK264-03A 0,48 120x107 0,45
PK264-03B 21 2,6 1,26 2,4
PK264-E2.0A
PK264-E2.0B ' 39 28 o6
PK266-01A
PK266-01B 0,71 " 14,8 40
PK266-02A
PK266-02B 1.4 5 36 10
Standardtyp PR266-03A 1,8 1,17 300x107 0,7 C-218
PK266-03B 21 32 15 44
PK266-E2.0A
PK266-E2.0B 14 5 36 10
PK268-01A
PK268-01B 0,71 12 17,2 56
PK268-02A
PK268-02B 14 6,3 45 14,4
PK268-03A 1,75 480x107 1
PK268-03B 21 42 2 b4
PK268-E2.0A
PK268-E2.0B 14 63 45 144
PK264DAT 0,48 1,96 0,7 1,4 120x107 0,6
Standardyp- | g 6 6DAT 18 117 28 252 09 25 300x107 0.9 c222
Motor mit IP65
PK268DAT 1,75 3,16 1,13 3,6 480x107 1,2
PK264M-01A
PK264M-01B 0.71 81 114 26
PK264M-02A
PK264M-02B 14 39 28 68
PK264M-03A 0,48 120107 0,45
PK264M-03B 21 26 126 s
PK264M-E2.0A
PK264M-E2.0B 14 39 28 68
PK266M-01A
PK266M-01B 0,71 " 14,8 50,8
PK266M-02A
PK266M-02B 14 5 36 128
Hochaufldsungstyp 0,9 1,17 300x107 0,7 C-224
PK266M-03A 21 32 15 58
PK266M-03B ’ ’ ’ '
PK266M-E2.0A
PK266M-E2.0B 14 5 36 128
PK268M-01A
PK268M-01B 0,71 12 17,2 77,6
PK268M-02A
PK268M-02B 14 6,3 45 19,2
PK268M-03A 1,75 480x107 1
PK268M-03B 21 42 2 84
PK268M-E2.0A
PK268M-E2.0B 14 63 45 19,2

® Der Wert des Haltedrehmoments ist der Wert beim Betrieb mit Nennspannung und 2-Phasen Erregung.
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Motor-RahmengroBe: 60 mm PK26[]

Modell Basis- Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Masse
Typ Einzelwelle o pro Phase pro Phase Seite
Schrittwinkel

Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? kg
PK264JDA 28 2,1 0,73 18

PK264JDB
1,06 280x107 0,6

PK264JA
PK264JB 1.4 41 2,92 72

PK266JDA
PK266JDB

PK266JA
Typ mit hohem | PK266JB

Drehmoment PK267JDA
PK267JDB

PK267JA
PK267JB

PK269JDA

(2]
(2]
=2
=
=
3
o
~—
o
=
(1]
=]

2,8 2,8 1 3,05
1,75 450x107 0,83
14 5,6 4 12,2
18 C-228
2,8 34 12 3,54
2.2 570x107 1,02
14 6,7 48 142

Bunye|uig

PK269JDB 2,8 42 1,49 57
31 900107 1,43

PK269JA
PK269JB 14 83 5,96 228
PK264AE-SG3.6
PK264BE-$G3.6

PK264AE-SG7.2
PK264BE-SG7.2

PK264AE-SG9
SH- PK264BE-SG9
Getriebetyp PK264AE-SG10 0.18° 2,7
PK264BE-SG10 ' '
PK264AE-SG18
PK264BE-SG18

PK264AE-SG36
PK264BE-SG36

Bunuuedssqapiag-gy
SvY
ﬂs,v

0,25° 2

Bunuuedssqaniag-oq
o}
ﬂisv

02 2,5
14 3,9 2,8 56 120x107 0,75 C-232

i
uaseyd-g

Bunuuedssqaiag-gy

0,05 4

MAD
uaseyd-s

® Der Wert des Haltedrehmoments ist der Wert beim Betrieb mit Nennspannung und 2-Phasen Erregung.

Motor-RahmengroBe: 85 mm PK29[] (Die RahmengroBe des SH-Getriebetyps ist 90 mm.)

Modell Basis- Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortrégheit Masse
Typ Einzelwelle A pro Phase pro Phase Seite
Schrittwinkel

Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? kg
PK296-E4.5A

PK296-E4.5B

PK299-E4.5A
PK299-E4.5B

PK2913-E4.0A
PK2913-E4.0B

WD
uaseyd-z

31 2,8 0,96 6 1400107 1,7
3,18
18 6,2 39 1,32 10 2700107 238 C-234

Bunuuedssqaiieg-oa

Standardtyp

NS
uaseyd-z

93 2,8 53 1,94 16,8 4000x107 38

PK296EAT 31 2,8 0,96 6 1400107 21
 ——— EE— 3,18
PK299EAT 18 6,2 39 1,32 10 2700107 32 C-236

Standardtyp-
Motor mit IP65

o
[+]
=2
=l
F

usseyd-z

=
e
S
)
=

PK2913EAT 9.3 2,8 53 1,94 16,8 1400x107 43

PK296AE-5G3.6

PK296BE-SG3.6 05 25

PK296AE-SG7.2
PK296BE-SG7.2

ualojow
-nyos
uaseyd-g

0,25° 5

PK296AE-SG9

02 6.3
SH- PK296BE-SG9

. 2.1 2 0,96 6.0 1400x107 28 C-238
Getriebetyp | pK296AE-SG10
PK296BE-SG10

=g

=

~
ajesabianalg

PK296AE-SG18
PK296BE-SG18

PK296AE-SG36

PK296BE-SG36 0.5 12

igyaqnz

® Der Wert des Haltedrehmoments ist der Wert beim Betrieb mit Nennspannung und 2-Phasen Erregung.

uope|eisu|
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[128 mm

Schrittwinkel 1,8°
Typ mit hohem Drehmoment

»
o
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o
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M Spezifikationen

Modell Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Zuleitungsdraht | Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK223PA Bipolar (seriell) 0,065 0,67 3,8 5,6 4 9x107 6

PK223PB Unipolar 0,05 0,95 2,66 2,8 1

PK224PA Bipolar (seriell) 0,097 0,67 4,6 6,8 48
12x107 6

PK224PB Unipolar 0,075 0,95 3.2 34 1,2

PK225PA Bipolar (seriell) 0,11 0,67 6,2 9.2 56 18107 6

PK225PB Unipolar 0,09 0,95 44 46 1,4

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle -» Seite C-10
® Schutzgrad: IP30

[l Abmessungen (Einheit = mm)

151 — o
Model no| o Misse B < 28
k9) 15 w g D§ 23:0,2
PK223PA - * Sles| d
32 0,11 10025 b v &
PK223PB 2 28 g & =
PK224PA - ' '
40 0,14 A 3
PK224PB 50 e IR
PK225PA 515 - 02 ‘ oo
PK225PB [ Tes | ﬁ,] = [7{‘}
® Zuleitungsdraht und Steckverbinder sind beim Motor mit 6 1
Steckverbindungen nicht enthalten. Sie miissen separat erworben 16,5
werden. )
® Passender Stecker 4xM2,5x2,5 tief

Steckverbindergehduse: 51065-0600 (MOLEX)

Kontakt: 50212-8100 (MOLEX)
Quetschzange: 57176-5000 (MOLEX) ® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die orangefarbenen Bereiche ()

zu ignorieren.

= Die Lange der Abflachung auf der zweiten Welle bei den Doppelwellenmodellen ist 10£0,25.
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK223PA/PK223PB Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,67 A/Phase (bipolar seriell)
5 Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 34107 kgm?

0,100
E
=
= 0,075
s
£
e |
£0,050 = e
o Y
a Klppmo‘ment \\\\\
0,025 ‘
0 fs
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]
0 2 4 6 1.8%/Schritt
(0) 4) (8) (12) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK224PA/PK224PB Bipolar (seriell)
Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,67 A/Phase (bipolar seriell)

15 Mit Dampfer D4CL-5.0F: J. = 34x 10" kgm?

= Lol Stromeingang — 24 VDC
| Tt
£ 0101 D= --- 48 VDC
s N
E \\\\ Tt
5 Kippmoment N b CE
5005 SNy
\\\\\
0 fs,
500 1000 1500 2000 2500

Drehzahl [min]

n

0 4 6 1.87Schritt
(0) (4) (8) (12) (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK225PA/PK225PB Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,67 A/Phase (bipolar seriell)
20Mit Démpfer D4CL-5.0F: Ju = 34x10 " kgm?

0,15 ;
= Stromeingang — 24 VDC
£
2 TN -~ 48 VDC
€ N1
£ 0,10 '
g N
£ N “1=4-4
= Kippmoment \\\ T 1te1-l
© 005 o
\\\\\\
0 5
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]
0 2 4 6 1.8%/Schritt
0) (4) ) (12) (0.9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

liberschreiten.

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK223PA/PK223PB Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,95 A/Phase (unipolar)
o Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34x10 7 kgm?

0,07
0,06
0,05 :
0,04 FHHHHHHHTET
0,03
0,02
0,01
0

Drehmoment [Nm]

1|
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Drehzahl [min™]

|

L L

4 8 1,8°/Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK224PA/PK224PB Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,95 A/Phase (unipolar)
12 Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34x10 7 kgm?

0,10
Eo08
£ ML
£ 0,06 e b Kippmoment
§ L
S 0,04 e NUARY
o
0,02
0 S
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Drehzahl [min™]
0 ) 8 2 1.8%Schritt

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK225PA/PK225PB Unipolar
Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,95 A/Phase (unipolar)

4 Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 34107 kgm?

0,12
E
=
5
£
o
£
s
a
0,02
oLLLLES
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Drehzahl [min™]
0 4 8 12 1,8°/Schritt

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

M Motorzuleitungsdraht/Steckverbinder-Set (separat erhaltlich)

©®Zuleitungsdraht und Steckverbinder sind beim Motor mit Steckverbindungen nicht enthalten.
Ein Motorzuleitungsdraht/Steckverbinder-Set (separat erhaltlich) ist verfligbar.

. . Zuleitungsdrahtspezifikationen
Modell Kabelldnge (mm) Anzahl der Zuleitungen
UL-Nr. AWG-Nr.
LC2UO06A 600 .
6 Zuleitungen 3265 24
LC2U10A 1000

Verdrahtungen und Anschliisse C-192 / Spezifikationen, Kennwerte, Abmessungen C-198 / Alilgemeine Spezifikationen C-240
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[128 mm

SH-Getriebetyp

M Spezifikationen

® Motorspezifikationen

Modell Strom Spannung Induktivita Rotortragheit Zuleitungsdraht Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle A/Phase VDC )/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK223PA-SG[] Bipolar (seriell) 0,67 38 5,6 4 9x107 6
PK223PB-SG[ | Unipolar 0,95 2,66 28 1

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle -» Seite C-10

® Schutzgrad: IP30

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
® Das Getriebespiel ist ca. 1 bis 2°.

Hinweis:

® Die Drehrichtung des Motors und der Getriebeausgangswelle ist bei den Getriebeuntersetzungen 1:7,2 und 1:36 gleich. Bei den Getriebeuntersetzungen 1:9, 1:10 und 1:18 ist sie

entgegengesetzt.

® Getriebemotorspezifikationen

Modell Haltedrehmoment™ Zulassige Drehzahl

Einzelwelle Getriebeuntersetzung Schrittwinkel

Doppelwelle Nm min”!
PK223PA-5G7.2 .
PK223PB-5G7.2 17,2 03 0,25 20
PK223PA-SG9 -
PK223PB-5G9 " 03 02 20
PK223PA-SG10 X .
PK223PB-SG10 1:10 03 0,18 180
PK223PA-5G18 X .
PK223PB-SG18 1:18 0,4 0,1 100
PK223PA-SG36 .
PK223PB-SG36 1:36 0,4 0,05 50

= Das Haltedrehmoment ist aufgrund der Beschrdnkung durch das zuldssige Drehmoment des Getriebes unabhangig von der Anschlussart immer gleich.

B Abmessungen (Einheit = mm)

Masse
Modell Getriebeuntersetzun
)
PK223PA-SG(] 7.2,9,10,
R ———— 0,16
PK223PB-SG[] 18,36

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die
Getriebeuntersetzung ein.

©® Zuleitungsdraht und Steckverbinder sind beim Motor mit
Steckverbindungen nicht enthalten. Sie miissen separat erworben

werden.
® Passender Stecker

Steckverbindergehause: 51065-0600 (MOLEX)
Kontakt: 50212-8100 (MOLEX)
Quetschzange: 57176-5000 (MOLEX)

C-200 ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG

68 20=1
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4,5
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16,5
4XM2,5%4 tief

= Die Lange der Abflachung auf der zweiten Welle bei den Doppelwellenmodellen ist 10+0,25.
® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die orangefarbenen Bereiche ()

zu ignorieren.

® Schrauben (enthalten)
M2,5 Léange 8 mm--4 Stck.

Eigenschaften C-188 / Systemkonfiguration C-189



M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik anieitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik > Seite C-10
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PK223PA-SG[1/PK223PB-SG[] Bipolar (seriell) 24 VDC PK223PA-SG[1/PK223PB-SG[] Unipolar
Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,67 A/Phase (bipolar seriell) Strom: 0,95 A/Phase (unipolar)
05 Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34x 10" kgm? 05 Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 3410 7 kgm?
04—+ 0.4 -
— 2 — PK223P[1-5G7.2 — 1
£ 0 --- PK223P -SG9 E f Zulssiges Drehmoment
= 03 ~ == PK223P[1-SG10 —| =03 Y i 5
g - N, | | — PK223P-5G18 8 ! | m
s : --- PK223P[1-SG36 g ! f — PK223P[-5G7.2 5
£ o2 £ 02— I --- PK223PC-SG9 | )
a I ! | —-— PK223P(-SG10 g’
01 H 04 L . —— PK223P[]-5G18 | =]
Zuldssiges Drehmoment ! | -—- PK223P[1-5636
oL L LT o1 I \ |
100 200 300 400 500 100 200 300 400 500
Drehzahl [min™] Drehzahl [min™]

Bunuuedssqapiag-gy
SvY
azs,v

PK223PA-SG[1/PK223PB-SG[] Bipolar (seriell) 48 VDC

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 48 VDC
Strom: 0,67 A/Phase (bipolar seriell)
0 Mit Ddmpfer D4CL-5.0F: J. = 34107 kgm?
5

Bunuuedssqaniag-oq
o}
aJ.s,v

0,4 : 3
! ® o
E : : 3
2 sl L — PK223P[1-5G7.2 | g2z
57 : --- PK223P[-SG9 VR
E : -~ PK223P-5G10 g
E oot — PK223P[1-SG18 | =
g H --- PK223P[-SG36
{RRI - ¢
i Zulassiges Drehmoment oy
: LIl x2
0 - A0
100 200 300 400 500 S
Drehzahl [min”' o
rehzahl [min™"] 9
g
5 0w
® AT
_— =5
Hinweis: t_g ’<§
® Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht 2
Uberschreiten. 2
3

M Motorzuleitungsdraht/Steckverbinder-Set (separat erhéltlich)

®Zuleitungsdraht und Steckverbinder sind beim Motor mit Steckverbindungen nicht enthalten.
Ein Motorzuleitungsdraht/Steckverbinder-Set (separat erhaltlich) ist verflgbar.

NS
uaseyd-z

. , Zuleitungsdrahtspezifikationen
Modell Kabellénge (mm) Anzahl der Zuleitungen X}
UL-Nr. AWG-NT. 394
=3
LC2UO06A 600 ) 952
6 Zuleitungen 3265 24 SFe
LC2U10A 1000 S
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[ 135 mm

Schrittwinkel 1,8°
Typ mit hohem Drehmoment
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M Spezifikationen

Modell Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Zuleitungsdraht | Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK233PA Bipolar (seriell) 0,2 0,85 46 54 56 245107 6
PK233PB Unipolar 0,16 1.2 3,24 2,7 1,4
PK235PA Bipolar (seriell) 0,37 0,85 58 6,8 8 50x107 6
PK235PB Unipolar 03 12 4,08 34 2 2

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle -> Seite C-10
® Schutzgrad: IP30

B Abmessungen (Einheit = mm)

Masse L2 201 = g 35
Modell L1 L2 k) #1524 L1 . %, ‘g 29-02
Pk2sspA | [ - [ 152025 5le3|77
PK233PB 52 | L83 fe
PK235PA | ~ | omss f N N
PK235PB 67 ’ C) 5:; 9
® Zuleitungsdraht und Steckverbinder sind beim Motor mit kJ o
Steckverbindungen nicht enthalten. Sie miissen separat erworben I - ,\é, é
werden. 15 "Nooopoo|]
® Passender Stecker mj— I—, 44; 3 41
Steckverbindergehéduse: 51103-0600 (MOLEX) 17,5 23

Kontakt: 50351-8100 (MOLEX)

Quetschzange: 57295-5000 (MOLEX) 4XM3x4.5 tief
= Die Lange der Abflachung auf der zweiten Welle bei den Doppelwellenmodellen ist 15+0,25.
® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die orangefarbenen Bereiche ()

zu ignorieren.
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik anieitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik > Seite C-10
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PK233PA/PK233PB Bipolar (seriell) PK233PA/PK233PB Unipolar
Bipolarer Konstantstromtreiber Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,85 A/Phase (bipolar seriell) Strom: 1,2 A/Phase (unipolar)
25 Mit Ddmpfer D4CL-5.0F: J. = 34 X107 kgm? 0.20 Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 34107 kgm?
0,20
= y\""u._\ Stromeingang — 24 VDC = 015 N
. | -~ 43 VDC 5 ( T R pmoman
£ 3 <l E \\\\
£ 1< £ 0,10 . m
S S [~ =
£0,10 B E [~ =
s Kippmoment s S T g
S N Tl S 5
0,05 N o - 0,05 3
0 izl N 0 s -
500 1000 1500 2000 2500 500 1000 1500 2000 2500 54
Drehzahl [min'] Drehzahl [min™"] A
0 5 i 6 T8 /Schritt 0 2 6 T,8%/Schritt .g 53
(0) (4) (8) (12) (0,9°/Schritt) Impulsgeschwindigkeit [kHz] ‘=§_.
Impulsgeschwindigkeit [kHz] a
=4
PK235PA/PK235PB Bipolar (seriell) PK235PA/PK235PB Unipolar &
Bipolarer Konstantstromtreiber Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC g g 8
Strom: 0,85 A/Phase (bipolar seriell) Strom: 1,2 A/Phase (unipolar) < A a
Mit Ddmpfer DACL-5.0F: Ji. = 34107 kgm? Mit Dampfer DACL-5.0F: Ji = 3410 7 kgm? g
45 0,30 g
0,40 025
g =
035 W 3
= NP Stromeingang — 24 VDG = f T g ¢
= 030 T -- 48 VDC Z02 N .
= S = SN Kippmoment 2 Ry
S 0,25 N S N P b1 e
15 b £ 0,15 N 3 E
2 0,20 5 J 2
E RN E N =2
g 0,15 e - g 0,10 Sy
0,10 = I
~4.] 2]
0.05 N Kippm‘oncent e 1L 0,05 o ';
0 fshts] | [T - 0 fs =2
500 1000 1500 2000 2500 500 1000 1500 2000 2500 o
Drehzahl [min™] Drehzahl [min™] 8
. . L L L | \ L L
0 2 4 6 1,8°/Schritt 0 2 4 6 1,8°/Schritt w
(0) 4) (8) (12) (0,9°/Schritt) Impulsgeschwindigkeit [kHz] g. .
Impulsgeschwindigkeit [kHz] ® AT
? 23
Hinweis: 2 e
® Achten Sie auf eine gute Wérmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht 3
Uberschreiten. g
@

M Motorzuleitungsdraht/Steckverbinder-Set (separat erhéltlich)

®Zuleitungsdraht und Steckverbinder sind beim Motor mit Steckverbindungen nicht enthalten.
Ein Motorzuleitungsdraht/Steckverbinder-Set (separat erhaltlich) ist verfligbar.

NS
uaseyd-z

. , Zuleitungsdrahtspezifikationen
Modell Kabelldnge (mm) Anzahl der Zuleitungen It
UL-Nr. AWG-Nr. o %g
LC2U06B 600 . g =
6 Zuleitungen 3265 24 378
LC2U10B 1000
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[ 142 mm

Schrittwinkel 1,8°
Typ mit hohem Drehmoment
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M Spezifikationen

Modell Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Zuleitungsdraht | Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK244PA Bipolar (seriell) 0,48 0,85 6,8 8 15,6 57107 6
PK244PB Unipolar 0,39 1.2 48 4 39
PK246PA Bipolar (seriell) 0,93 0,85 10 12 26 107 6
PK246PB Unipolar 0,75 12 72 6 6,5 2

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle -» Seite C-10
® Schutzgrad: IP30

B Abmessungen (Einheit = mm)

Masse = @ 42
Modell L1 L2 =
- k9 = L2 20: 5 B 02
PK244PA " - 03 = 2151 L1 15+0,25 s .:% C’N‘?
PK244PB s | =S i) JE3 4
< o
PK246PA - L f ﬁ =
59 0,5 SN
PK246PB 74 q‘k o
® Zuleitungsdraht und Steckverbinder sind beim Motor mit 4 1,5 (]
Steckverbindungen nicht enthalten. Sie miissen separat erworben o 15 . 6 1
23
werden.
® Passender Stecker .
Steckverbindergehduse: 51103-0600 (MOLEX) 4XM3x4,5 tief
Kontakt: 50351-8100 (MOLEX) i s . ) . N
Quetschzange: 57295-5000 (MOLEX) = Die Lénge der Abflachung auf der zweiten Welle bei den Doppelwellenmodellen ist 15+0,25.

® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die orangefarbenen Bereiche (CJ)
zu ignorieren.

C-204 ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG Eigenschaften C-188 / Systemkonfiguration C-189



M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik anieitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik > Seite C-10

(7]
o
=2
=
=
3
o
—
o
e
o
=

PK244PA/PK244PB Bipolar (seriell) PK244PA/PK244PB Unipolar
Bipolarer Konstantstromtreiber Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,85 A/Phase (bipolar seriell) Strom: 1,2 A/Phase (unipolar)
0,60 Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34x10 " kgm? 05 Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34x 107 kgm?
0,50 ‘ ‘—‘ \‘/ol‘lsc‘hr‘m ‘1 t‘i"/‘Sc‘hri‘tt‘
L. Stromeingang — 24 VDC 04 === Halbschritt 0 9°/Schritt | |
T oa N - 48VDC T | '
=] L I NGO I IRSCToN Z o Tom
o I NN A = 03[/ 2
s DS |5 3N
= 030 BT £ [~ m
g Kippmoment h g 02 SN 5
020 ' ENpN , 2
S s ] | Kippmoment S
01 e L a
0,10 g =
0 fs S 0 fs i -
100 200 300 400 500 600 500 1000 1500 2000 2500 54
Drehzahl [min™] Drehzahl [min™] % Q
0 05 10 15 18/scht 0 2 2 5 1.8°/Schiitt g aa
(0) (1,0) (2,0) (30)  (0,9°/Schritt) (0) (4) (8) (12) (0,9°/Schritt) =
Impulsgeschwindigkeit [kHz] Impulsgeschwindigkeit [kHz] 2
. - . =4
PK246PA/PK246PB Bipolar (seriell) PK246PA/PK246PB Unipolar £
Bipolarer Konstantstromtreiber Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC = g S
Strom: 0,85 A/Phase (bipolar seriell) Strom: 1,2 A/Phase (unipolar) g a a
10 Mit Ddmpfer D4CL-5.0F: J. = 3410 7 kgm? 08 Mit Ddmpfer D4CL-5.0F: Ju = 34 X107 kgm? §
| [ ] | [T <
08 AVANGHRS LEE Stromeingang — 24 VDC i — Vollschritt 1,8°/Schritt =
v --- 48 /DC 08T --- Halbschritt 0,9°/Schritt 4— 2 o
£ £ \, = !
=L | S 1]]3 &1
= o = 3 2 ]
2 \ *.. Kippmoment £ 04 5 B e
S .~ o K 2
£ o4 < £ [N =
£ . S AR
e 02 sl L Kippmoment
e I B N B E— 1Ll ___\\\\\ o
Bl T O s s | ol
0 fs fs~ 0 ff ; g
100 200 300 400 500 600 500 1000 1500 2000 [}
Drehzahl [min™] Drehzahl [min™] o
L n n n ) L 1 n n O
0 0,5 1,0 1,5 1,8°/Schritt 0 2 4 6 1,8°/Schritt &,
(0) (1.0) (2.0) (3.0)  (0,9°/Schritt) (0) (4) ®) (12)(0,9°/Schritt) o
Impulsgeschwindigkeit [kHz] Impulsgeschwindigkeit [kHz] g a -;
. . [7] ; o
Hinweis: g 2
® Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht 2 >
lberschreiten. 2
a

M Motorzuleitungsdraht/Steckverbinder-Set (separat erhéltlich)

®Zuleitungsdraht und Steckverbinder sind beim Motor mit Steckverbindungen nicht enthalten.
Ein Motorzuleitungsdraht/Steckverbinder-Set (separat erhaltlich) ist verfligbar.

NS
uaseyd-z

. . Zuleitungsdrahtspezifikationen
Modell Kabelldnge (mm) Anzahl der Zuleitungen '
UL-Nr. AWG-Nr. g oy
- ¥
LC2U06B 600 _ g8
6 Zuleitungen 3265 24 oF0
LC2U10B 1000 ER |
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(142 mm

Schrittwinkel 1,8°
Standardtyp
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M Spezifikationen

Modell Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Zuleitungsdraht | Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK243-01A Bipolar (seriell) 0,2 0,67 56 8,4 10 353107 6
PK243-01B Unipolar 0,16 0,95 4 42 2,5
PK243-02A Bipolar (seriell) 0,2 0,28 13 48 60 255107 6
PK243-02B Unipolar 0,16 04 96 24 15
PK243-03A Bipolar (seriell) 0,2 0,22 17 77 84 355107 6
PK243-03B Unipolar 0,16 0,31 12 38,5 21
PK244-01A Bipolar (seriell) 0,33 0,85 56 6,6 12,8 54x107 6
PK244-01B Unipolar 0,26 1,2 4 33 3,2
PK244-02A Bipolar (seriell) 0,33 0,57 8,6 15 26,8 545107 s
PK244-02B Unipolar 0,26 08 6 75 6,7
PK244-03A Bipolar (seriell) 0,33 0,28 17 60 120 54%107 6
PK244-03B Unipolar 0,26 0,4 12 30 30
PK245-01A Bipolar (seriell) 0,43 0,85 5,6 6,6 11,2 683107 6
PK245-01B Unipolar 0,32 1,2 4 33 28
PK245-02A Bipolar (seriell) 0,43 0,57 8,6 15 28,4 685107 s
PK245-02B Unipolar 0,32 08 6 75 71
PK245-03A Bipolar (seriell) 0,43 0,28 17 60 100 683107 6
PK245-03B Unipolar 0,32 0,4 12 30 25
Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle =» Seite C-10
® Schutzgrad: IP30
B Abmessungen (Einheit = mm)
Masse L2 0, < g
Modell 1 12 " 151 0 ; % % 4
PK243-00A - e 152008 | 5o51o¢ 31=02
———— 1 33 0,21 gl 0l v &
PK243-0B 48 C'LZ ,_g_ ﬁ <| € &
PK244-001A - €
PK244-0CB ® 54 0.27 L_J
PK245-00A - 12
PK245-00B | 62 035 /i 4% M3345 tief
6 Motorzuleitungen, 300 mm Lénge -

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die

Wicklungsspezifikationen ein. UL 3265, AWG24

s Die Lange der Abflachung auf der zweiten Welle bei den Doppelwellenmodellen ist 15+0,25.

® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die orangefarbenen Bereiche
(E3) zu ignorieren.

C-206 ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG Eigenschaften C-188 / Systemkonfiguration C-189



M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK243-01A/PK243-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,67 A/Phase (bipolar seriell)
20 Mit Dampfer DACL-5.0F: J. = 341077 kgm?

0,25
= e Stromeingang — 24 VDC
= 020 T~ -+ 48 VDC
ol [ l
2015 ] !
2 ... Kippmoment
£ S
S 5

o
o
4|
'
g

fs \\ I

500 1000 1500 2000 2500 3000
Drehzahl [min™]

0,05

6 2 4 6 8 1 ,8°/S‘chritt
(0) 4) ®) (12) (16)  (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK243-02A/PK243-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,28 A/Phase (bipolar seriell)
- Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 34107 kgm?

0,25
—_ Stromeingang — 24 VDC
3 Piclelehs Wbl
=020 1A% =~ 48 VDC
2015 S —
=3 Ss.
£ T
g 0,10 —
Kippmoment
0,05
o fs s
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 05 10 1.8%/Schrit
0 (1.0) (2,0) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK243-03A/PK243-03B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,22 A/Phase (bipolar seriell)
0 Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34x 107 kgm?

o Stromeingang — 24 VDC

,!/\,'\ . ~-- 48 VDC
\
~==. | Kippmoment

o
N
o

Drehmoment [Nm]
o
=

0,10 B e
0,05
0 fs fs|.
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 05 1.0 1.8%/Schritt
(0) (1,0) (2,0) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

liberschreiten.

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK243-01A/PK243-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,95 A/Phase (unipolar)
25Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 34 <107 kgm?

0,20
s 12 ~ . .
é RA — Vollschritt 1,8°/Schritt
=015 S === Halbschritt 0,9°/Schritt =
=
g e
2 S
E 0,10 - s
g Kippmoment N~ '*:T_\\\
0,05 r1=
0 s
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]
0 2 4 6 1,8°/Schritt
(0) (4) (8) (12) (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK243-02A/PK243-02B Unipolar

Unipolarer Konstantspannungs-Treiber Stromeingang: 11,5 VDC
Externer Widerstand: 0
% Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 34107 kgm?

0,20
g
= 0,15
& -
5 ™
£010
£ \ Kippmoment
0,05
~|
0 =
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 05 1,0 1,8°/Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK243-03A/PK243-03B Unipolar

Unipolarer Konstantspannungs-Treiber Stromeingang: 13,6 VDC
Externer Widerstand: 0
5 Mit Dampfer D4CL-5.0F: J. = 34 <107 kgm?

0,20
B
=
‘.E‘O,15
&
£
£ 010 N
g Kippmoment
0,05
, e
100 200 300 400 500 600 700 800
Drehzahl [min™]
0 1 2 1,8°/Schritt

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

Verdrahtungen und Anschliisse C-192 / Spezifikationen, Kennwerte, Abmessungen C-198 / Alilgemeine Spezifikationen C-240
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK244-01A/PK244-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,85 A/Phase (bipolar seriell)
0 Mit Démpfer DACL-5.0F: J. = 34 <107 kgm?

L[ [ ]

Stromeingang — 24 VDC
0,30 = --- 48 VDC
N
0,25 \ S

Drehmoment [Nm]
o
n
o

0,15 SLLLEFH
Kippmoment
0,10
B ~_
0,05 —
o fs fss
200 400 600 800 1000
Drehzahl [min™]
0 i 2 T 8/chritt
(0) (3] (4) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK244-02A/PK244-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,57 A/Phase (bipolar seriell)
40 Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 34x10 7 kgm?

L[] ]
Stromeingang — 24 VDC
= 0,30 ‘ ‘ --- 48 VDC
2 025 s — ]
s “~.| Kippmoment
2020 -— Ll
o ‘,.~
Eos —
S 010———
005 ™~
0 fs fs.
200 400 600 800 1000
Drehzahl [min™]
0 1 2 T 8Schrit
(0) (2) (4) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Wérmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

liberschreiten.

C-208 ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK244-01A/PK244-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 1,2 A/Phase (unipolar)
. Mit Ddmpfer DACL-5.0F: J. = 3410~ kgm?

0,30
= 0,25
=0
= r’\:\\ — Vollschritt 1,8°/Schritt
£ 020 S === Halbschritt 0,9°/Schritt ——|
£ SR
5 J
2 0,15
SRy
s Kippmoment TS
S 010 S
‘N"TE‘:_‘\
0,05 ==
]
0
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]
0 2 4 6 T8°/Schritt
(0) (4) ) (12) (0.9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK244-02A/PK244-02B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,8 A/Phase (unipolar)
- Mit Ddmpfer D4CL-5.0F: Ji = 34107 kgm?

0,30
=025
= ~N
€ 020
s
£
2 015
° Kippmoment
© 0,10
\\\
0,05 = —
fs (T
0 |
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min”]
0 2 4 6 1,8°/Schritt

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK244-03A/PK244-03B Unipolar

Unipolarer Konstantspannungs-Treiber Stromeingang: 13,7 VDC
Externer Widerstand: 0
3 Mit Dampfer D4CL-5.0F: J. = 34107 kgm?

0,30
=025
=
€020
5
£
g 015
e Kippmoment
2 0,10
0,05
. Sl
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 05 10 T8°/Schritt

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

Eigenschaften C-188 / Systemkonfiguration C-189



M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK245-01A/PK245-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,85 A/Phase (bipolar seriell)
" Mit Ddmpfer D4CL-5.0F: J. = 34 <107 kgm?

045 1
0,40 Stromeingang — 24 VDC
Toskl e | - 48VDC
= s
=030 _
=
£ 025 e
£ 0,20 Kippmoment
o5
0,10
0,05 —_
0 fsn | fse,
200 400 600 800 1000
Drehzahl [min™]
0 i 2 T8 Schitt
© @ 0] (09°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK245-02A/PK245-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,57 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34x10 7 kgm?

I
o ‘St eingat ‘24 VD‘C
0,40 == romeingang —
= Y 5 --- 48 VDC
£ 035 NI |
00 |
2025 [ ——Kippmoment
o ~.
£ 0,20 S
= v .~
&os \ S
0,10 Sedal
0,05 [~
0 S fs
200 400 600 800 1000
Drehzahl [min”']
0 1 2 T 8/Schritt
0) () (4) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

(iberschreiten.

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK245-01A/PK245-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 1,2 A/Phase (unipolar)
Mit Ddmpfer D4CL-5.0F: J. = 34 <107 kgm?

0,3}
£ L
= [f ™ \§‘ — Vollschritt 1,8°/Schritt
€ SR - Halbschritt 0,9°/Schritt
= ~N
£ 0.2 N
g T
s e O
a Kippmoment NN
01 ‘ T~
LI
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min”']
0 3 1 6 1.8%75chrit
(0) (4) (8) (12) (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK245-02A/PK245-02B Unipolar
Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,8 A/Phase (unipolar)

Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 34107 kgm?

o
w
>

Drehmoment [Nm]
o
N

Kippmoment
R
0,1 1]
ss\\\\\
f ]

0 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]

0 2 4 6 1.8%/Schritt

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK245-03A/PK245-03B Unipolar

Unipolarer Konstantspannungs-Treiber - Stromeingang: 13,7 VDC
Externer Widerstand: 0 (
0 4Mit Dampfer DACL-5.0F: Ji = 34x10 7 kgm?

_. 03
£
=
k=
g 02—
o
£
= Kippmoment
= o
\
0 -
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 05 10 T8%/Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

Verdrahtungen und Anschliisse C-192 / Spezifikationen, Kennwerte, Abmessungen C-198 / Alilgemeine Spezifikationen C-240
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(142 mm

Schrittwinkel 0,9°
Hochauflésungstyp

»
o
=2
=1
=
3
o
-
o
<
)
=]

M Spezifikationen

Modell Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Zuleitungsdraht | Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK243M-01A Bipolar (seriell) 0,2 0,67 5,6 8,4 15,2 35%107 6
PK243M-01B Unipolar 0,16 0,95 4 42 38
PK243M-02A Bipolar (seriell) 0,2 0,42 8,4 20 38,8 255107 A
PK243M-02B Unipolar 0,16 06 6 10 9,7
PK243M-03A Bipolar (seriell) 0,2 0,22 17 77 136 355107 6
PK243M-03B Unipolar 0,16 0,31 12 38,5 34
PK244M-01A Bipolar (seriell) 0,31 0,85 5,6 6,6 17,2 sax107 6
PK244M-01B Unipolar 0,26 1,2 4 33 43
PK244M-02A Bipolar (seriell) 0,31 0,57 8,6 15 38,8 545107 s
PK244M-02B Unipolar 0,26 08 6 75 9,7
PK244M-03A Bipolar (seriell) 0,31 0,28 17 60 152 54%107 6
PK244M-03B Unipolar 0,26 0,4 12 30 38
PK245M-01A Bipolar (seriell) 0,38 0,85 5,6 6,6 15,6 685107 6
PK245M-01B Unipolar 0,32 1,2 4 33 3,9
PK245M-02A Bipolar (seriell) 0,38 0,57 8,6 15 39,6 685107 s
PK245M-02B Unipolar 0,32 08 6 75 9,9
PK245M-03A Bipolar (seriell) 0,38 0,28 17 60 128 683107 6
PK245M-03B Unipolar 0,32 0,4 12 30 32
Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle =» Seite C-10
® Schutzgrad: IP30
B Abmessungen (Einheit = mm)
Masse L2 0+, = 2
Modell L1 L2 - 15 E ) £ % 4
PK243M-00A - e 15008 | 5I51=7 31202
—_— 33 0,24 5 o b N [ 1
PK243M-0C1B 48 T < | & = n
PK244M-0CA - 2~ M f % Sl
PK244M-0C1B % 54 03 L_J &J 5"
(T4
PK245M-0CA - W 42 i
PK245M-0C8 v 62 o / 4XM3x4,5 tief
6 Motorzuleitungen, 300 mm Lénge .

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (L) die
Wicklungsspezifikationen ein.

UL 3265, AWG24

= Die Ldnge der Abflachung auf der zweiten Welle bei den Doppelwellenmodellen ist 15+0,25.

® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die orangefarbenen Bereiche
() zu ignorieren.
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK243M-01A/PK243M-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,67 A/Phase (bipolar seriell)
% Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 34x 10" kgm?

0,20
— e[ ~--te Stromeingang — 24 VDC
£ P s
-+ 48 VDC
S 015 AN —— ——
E S ~ Kippmoment
£ 010 Tl
005
\\__
0 fs fs+|
200 400 600 800 1000
Drehzahl [min™]
0 7 4 0,9%Schritt
) (@) ®) (0,45°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK243M-02A/PK243M-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,42 A/Phase (bipolar seriell)
05 Mit Dampfer D4CL-5.0F: J. = 34 <107 kgm?

: ]

Stromeingang — 24 VDC
- 48 VDC

o
S}
o

.. Kippmoment

Drehmoment [Nm]
o o
> &>

0,05
— |
0 fsd_ fs~,
100 200 300 400 500
Drehzahl [min']
0 1 2 0,9%/Schritt
(0) (2) (4) (0,45°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK243M-03A/PK243M-03B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,22 A/Phase (bipolar seriell)
2 Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34107 kgm?

0,20
— N Stromeingang — 24 VDC
= .
S --- 48 VDC
= 0,15,\\ = ‘
5] ’~~
5 \ “._ | Kippmoment
E0,10 SR
S -~
0,05 S— e —
0 fs fs* I ——
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 1 2 0.97Schritt
) @ (4) (0,45°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK243M-01A/PK243M-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,95 A/Phase (unipolar)
05 Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 3410 7 kgm?

0,20
E N — Volischritt 0,9°/Schritt
=015 Sy === Halbschritt 0,45°/Schritt ——
g N
o
£0,10 BN
S )
5 \\ Kippmoment
\\
0,05 <]
A et |
0 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]
0 4 8 12 0,9°/Schritt
(0) (8) (16) (24) (0,45°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK243M-02A/PK243M-02B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDG
Strom: 0,6 A/Phase (unipolar)
. Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34x10 7 kgm?

0,20
£
2 0151
&
£
= .
% 0,10 Kippmoment
a
™~
0,05 — ——]
fs 1
0
500 1000 1500
Drehzahl [min™]
0 2 4 6 8 0,9°/Schritt

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK243M-03A/PK243M-03B Unipolar

Unipolarer Konstantspannungs-Treiber Stromeingang: 13,5 VDC
Externer Widerstand: 0 Q
. Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34107 kgm?

0,20
£
= 0,15
& ™
5 Kippmoment
010
s
a
0,05
\\
0 By [T
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 1 2 0,9°/Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

@ Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kinnen. Die Temperatur des Motorgehauses darf 100 °C nicht

(iberschreiten.

Verdrahtungen und Anschliisse C-192 / Spezifikationen, Kennwerte, Abmessungen C-198 / Alilgemeine Spezifikationen C-240
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK244M-01A/PK244M-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,85 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34107 kgm?

[ 1 1]
Stromeingang — 24 VDC
= 030 A
£ 0,25 (=
NS
2020 +
g “+._| Kippmoment
= 0,15 .
o
© 0,10 S
0,05 [~ B ] S
0 T8\ fSs
200 400 600 800 1000
Drehzahl [min™]
0 2 4 0,9°/Schritt
(0) (4) (8) (0,45°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK244M-02A/PK244M-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,57 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34x 107 kgm?

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK244M-01A/PK244M-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 1,2 A/Phase (unipolar)
35 Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34107 kgm?

’ [TTTTTTTTTT
0.30 — Vollschritt 0,9°/Schritt | | |
’ ---Halbschritt 0,45°/Schritt
=025
= 1S
= YA
g 02015
5 1, | Kippmoment
£ 015 x\
=
30,10
[N
0,05 ]
olLlfsh FEE+
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]
0 4 8 12 0,9°/Schritt
(0) ) (16) (24) (0,45°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK244M-02A/PK244M-02B Unipolar
Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,8 A/Phase (unipolar)

a5 Mit Démpfer D4CL-5.0F: J. = 34107 kgm?

0,30
£ 2
g 020( e
s
£
£ 015
a Kippmoment
0,10
[~
0,05 I I
S I
0
500 1000 1500
Drehzahl [min™]
0 2 4 6 8 0,9°/Schritt

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK244M-03A/PK244M-03B Unipolar

Unipolarer Konstantspannungs-Treiber Stromeingang: 13,5 VDC
Externer Widerstand: 0
5 Mit Ddmpfer D4CL-5.0F: J. = 34 <107 kgm?

0,30

0,25

0,20

0,15

Drehmoment [Nm]

0,10
Kiapmo‘ment‘

0,05
fs L |
0! L —
100 200 300 400 500 600
Drehzahl [min™]
0 1 2 3 0,9°/Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

04
[ 1 [ ] ]
Stromeingang — 24 VDC
— 030 A
£ 0,25
g F'\ .
£ 0,20 <
2 S
015 O -
= TS ippmoment
010 .
0,05 i CE9N S
0 fs \ .
200 400 600 800 1000
Drehzahl [min™]
0 2 4 0,9°/Schritt
(0) (4) (8) (0,45°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Wérmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen konnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

lberschreiten.
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK245M-01A/PK245M-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,85 A/Phase (bipolar seriell)
50 Mit Ddmpfer D4CL-5.0F: J. = 34107 kgm?

5 [ [T 1
" I [ | |
0,40 Stromeingang — 24 VDC
= 035 -+~ 48 \DC
=1 Uyscr Nt
§ 025 \ ——— Kippmoment
E020 -
L Seaada
Sots =
0,10 — .
0,05 —
0 fss fss. /s
200 400 600 800 1000
Drehzahl [min”]
0 2 4 0,9°/Schritt
(0) (4) (8) (0,45%/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK245M-02A/PK245M-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,57 A/Phase (bipolar seriell)
50 Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34x10 7 kgm?

o i
0,40 Stromeingang — 24 VDC
g 0'35,\“ - --- 48 VDC
= a0
S o
£ 025 -
s |
E 020 = Kippmoment
s AN el
0,10
0,05 —F—————— = SO —
o IR I
200 400 600 800 1000
Drehzahl [min”']
0 2 4 0,9°/Schritt
(0) (4) (8) (0,45°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Wéarmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

liberschreiten.

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK245M-01A/PK245M-01B Unipolar

Drehmoment [Nm]

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 1,2 A/Phase (unipolar)
4 Mit Ddmpfer D4CL-5.0F: J. = 3410 7 kgm?

0,3
il Y — Vollschritt 0,9°/Schritt
--- Halbschritt 0,45°/Schritt
\\ Kippmoment
01 NS
Pt |
oLt TTTTTT
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]
0 4 3 12 0.0%/Schritt
(0) @) (16) (24)  (0,45°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK245M-02A/PK245M-02B Unipolar

Drehmoment [Nm]

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,8 A/Phase (unipolar)
04 Mit Ddmpfer DACL-5.0F: Ji = 341077 kgm?

N
0,2
Kippmoment
0,1
\\&\
——
fs [T
0
500 1000 1500
Drehzahl [min]
0 2 4 6 8 0,9°/Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK245M-03A/PK245M-03B Unipolar

Drehmoment [Nm]

Unipolarer Konstantspannungs-Treiber Stromeingang: 13,5 VDC
Externer Widerstand: 0
04 Mit Dampfer DACL-5.0F: J. = 34 %107 kgm?

03
0,2
Kippmoment
0,1
\\
0 s 11 |
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 1 2 0,9°/Schritt

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

Verdrahtungen und Anschliisse C-192 / Spezifikationen, Kennwerte, Abmessungen C-198 / Alilgemeine Spezifikationen C-240
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142 mm

SH-Getriebetyp

(7
o
=2
=1
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o
-
o
<
)
=]

M Spezifikationen

® Motorspezifikationen

Modell Strom Spannung i | Induktivita Rotortrégheit Zuleitungsdraht Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK243A1-SG[] Bipolar (seriell) 0,67 5,6 8,4 10 353107 6
PK243B1-SG[] Unipolar 0,95 4,0 42 25

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle -» Seite C-10

® Schutzgrad: IP30

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

® Das Getriebespiel ist ca. 1 bis 2°.

Hinweis:

® Die Drehrichtung des Motors und der Getriebeausgangswelle ist bei den Getriebeuntersetzungen 1:3,6, 1:7,2, 1:9 und 1:10 gleich.
Bei den Getriebeuntersetzungen 1:18 und 1:36 ist sie entgegengesetzt.

® Getriebemotorspezifikationen

Modell Haltedrehmoment™* Zulassige Drehzahl

Einzelwelle Getriebeuntersetzung Schrittwinkel

Doppelwelle Nm min”!
:mg:: ssggz 1:36 02 05 500
Pk2a381-507.2
:gf;gﬁ: :gz 19 05 02 200
::::g:: :g ll g 1:10 0,56 018" 180
k243815018
Pk24381-5636 129 0 005 ”

=« Das Haltedrehmoment ist aufgrund der Beschrankung durch das zulassige Drehmoment des Getriebes unabhangig von der Anschlussart immer gleich.

B Abmessungen (Einheit = mm)

) Masse 74 201 E
Modell Getriebeuntersetzung ko) #1521 59 \g 49
3 i 3102
PK243A1-SG[] 3.6,7.2,9, 035 F12)w) w
PK243B1-SG[] 10,18,36 r_Ll ;‘_’w < - 7/ 1
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die wﬁ-‘é] GD\\ < S
Getriebeuntersetzung ein. E 2| L_rl \ ,/ 1)
oc‘i <
L ) ) 4xM3X7 tief
6 Motorzuleitungen, 300 mm Lénge

UL 3265, AWG24

= Die Lange der Abflachung auf der zweiten Welle bei den Doppelwellenmodellen ist 15+0,25.

® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die orangefarbenen Bereiche ()
zu ignorieren.

® Schrauben (enthalten)
M3 Lénge 10 mm--4 Stck.

C-214 ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG Eigenschaften C-188 / Systemkonfiguration C-189



M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik anieitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik > Seite C-10

g
(1)
=2
=
=
3
o
-
o
=
(1]
=

PK243A1-SG[1/PK243B1-SG[] Bipolar (seriell) 24 VDC PK243A1-SG[1/PK243B1-SG[] Unipolar
Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 0,67 A/Phase (bipolar seriell) Strom: 0,95 A/Phase (unipolar)
o Mit Démpfer DACL-5.0F: J. = 34107 kgm? 10 Mit Dampfer D4CL-5.0F: J. = 34 <107 kgm?
08— 08—
= d — PK243(11-5G3.6 = AN — PK243(11-5G3.6
S el -+ PK243(11-5G7.2 = Zussiges Drehmoment .. pK24311-567.2
z B -- PK243]1-SG9 | £ 08 -- PK24301-SG9 | m
E [y \Zuléssiges D — PK243[]1-SG10 5 — PK243[]1-SG10 5
g palL - PK243]1-SG18 _| 2 04 -+~ PK243(11-SG18 _| g
= \ -- PK243[11-SG36 s -- PK243[11-SG36 g
[=) Q (=} g
0,2 = 0,2
T
0 : 0
200 400 600 800 100 200 300 400 500 600
Drehzahl [min™] Drehzahl [min”]

Bunuuedssqapiag-gy
SvY
azs,v

PK243A1-SG[1/PK243B1-SG[] Bipolar (seriell) 48 VDC

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 48 VDG
Strom: 0,67 A/Phase (bipolar seriell)
] 0Mit Dampfer D4CL-5.0F: Ju = 34107 kgm?

Bunuuedssqapiag-oq
134
aJ.sp

=
E — PK243(]1-5G3.6 5.2
Z 06 Zulissiges Drehmoment =~ PK243(11-SG7.2 ] % 23
5 -- PK243[11-SG9 €78
5 — PK243[]1-SG10 E
E 04 i --- PK243[11-SG18 -
g : -- PK243[11-5G36
: o
0.2 : N
H 93
0 i A 3
200 400 600 300 o
Drehzahl [min”] 9
g
3 0w
® AT
23
o RQ
Hinweis: = 3
® Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen konnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht 3
iiberschreiten. é
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[ 150 mm

Schrittwinkel 1,8°
Standardtyp

[
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M Spezifikationen

Modell Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Zuleitungsdraht | Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK256-02A Bipolar (seriell) 0,84 14 4,2 3 56 230107 6
PK256-02B Unipolar 0,6 2 3 15 14
PK258-02A Bipolar (seriell) 1,56 14 6,7 48 11,5 420107 6
PK258-02B Unipolar 1,2 2 48 24 2,87 [2]

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle -» Seite C-10
® Schutzgrad: IP30

Il Abmessungen (Einheit = mm)

0|
Modell U L2 Masse ‘ L2 201 gl £ 50
(ko) 11511 K] ES 41=035
PK256-02A - + s 97T
_TX2002R | 5 053 15025 ifﬁ 3 3ls /4><¢>4,5durchgehend
PK256-02B 67,5 I sl 3 B ’
PK258-02A - 15+025 w ]
_ PK258-02A | 0,89 = K _\ 2o
PK258-02B 97 = ky fla
N <
= | & S
|
3 =
| max.8 , ; o
< 6 Motorzuleitungen, 300 mm Lange | max 31 3

1371 UL 3265, AWG24

® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die
orangefarbenen Bereiche (CJ) zu ignorieren.
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik anieitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik > Seite C-10

g
(1)
=2
=
=
3
o
—
o
=
(1]
=

PK256-02A/PK256-02B Bipolar (seriell) PK256-02A/PK256-02B Unipolar
Bipolarer Konstantstromtreiber Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell) Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)
10 Mit Dampfer D6CL-6.3F: J. = 140107 kgm? 08 Mit Dampfer D6CL-6.3F: J. = 140x 107 kgm?
0,8 :-’“‘V" R Stromeingang —— 24 VDC —
= -~ -48VDC =08
= o = N
= 0,6 %5 - = r \\\_‘ Kippmoment
] ~J ] T~ m
£ . £ 04 ~ o]
S . . S ~ =
£04 s Kippmoment £ \\ E
s 8 IS I~~~ g
=] S a [ =
02 N 0,2 = Q
o fsh ] 0 fs 3
500 1000 1500 2000 500 1000 1500 2000 £
Drehzahl [min™] Drehzahl [min™] F .8
0 2 4 1,8%/Schritt 0 2 4 6 1,8%/Schritt B
0) 4) 8) (0,9°/Schritt) Impulsgeschwindigkeit [kHz] E]
s
Impulsgeschwindigkeit [kHz] <
=4
. . . i
PK258-02A/PK258-02B Bipolar (seriell) PK258-02A/PK258-02B Unipolar g
Bipolarer Konstantstromtreiber Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC % §a
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell) Strom: 2,0 A/Phase (unipolar) B
20 Mit Ddmpfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10" " kgm? 15 Mit Démpfer D6CL-6.3F: Ju = 140x107 kgm? g
3 , a
LT -
: o (=3
15 FaN o Stromeingang 24 VDC% 1.2 ® o
— b N - - -48VDC = = 3
£ N e IN S m
= * = N g RD
= * =09 N = 2
5 | £ g o
210 *~ g N 2
£ “ ippmoment g NLk <
% b pp £ 0,6 \\pp noment
o . o N
S 05 . ° 03 N @
" o
o ] ]| 83
0 fs  fse, S el s 0 fs\, ] Ao
200 400 600 800 1000 500 1000 1500 2000 =
Drehzahl [min™] Drehzahl [min”']
. . . . | \ L L
0 1 2 1,8°/Schritt 0 2 4 6 1,87Schritt
0) 2) (4) (0,9°Schritt) Impulsgeschwindigkeit [kHz]

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

Hinweis:
® Achten Sie auf eine gute Wérmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht
Uberschreiten.
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[ 156,4 mm

Schrittwinkel 1,8°
Standardtyp
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M Spezifikationen

Modell Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Zuleitungsdraht | Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK264-01A Bipolar (seriell) 0,48 0,71 8,1 11,4 21,6 120107 6
PK264-01B Unipolar 0,39 1 57 57 54
PK264-02A Bipolar (seriell) 0,48 14 39 2,8 5,6 120107 6
PK264-02B Unipolar 0,39 2 2,8 14 1,4
PK264-03A Bipolar (seriell) 0,48 2,1 2,6 1,26 2,4 120107 6
PK264-03B Unipolar 0,39 3 19 0,63 0,6
PK264-E2.0A Bipolar (paralle) 0,48 28 1,96 07 1,4 [6]
ey i i 0,48 14 39 28 56 7
PK264-E2.0B Bipolar (seriell) 12010 8
Unipolar 0,39 2 2,8 1,4 1,4
PK266-01A Bipolar (seriell) 1,17 0,71 1 14,8 40 300107 6
PK266-01B Unipolar 09 1 74 7.4 10
PK266-02A Bipolar (seriell) 117 14 5 3,6 10 300107 6
PK266-02B Unipolar 0,9 2 3,6 1,8 2,5
PK266-03A Bipolar (seriell) 1,17 2,1 3,2 15 4,4 300x107 6
PK266-03B Unipolar 0,9 3 23 0,75 1,1
PK266-E2.0A Bipolar (parallel) 1,17 2,8 2,52 09 25 [6]
e i i 1,17 1,4 5 36 10 7
PK266-E2.0B Bipolar (seriell) 300%10 8
Unipolar 09 2 3,6 1,8 2,5
PK268-01A Bipolar (seriell) 1,75 0,71 12 17,2 56 480107 6
PK268-01B Unipolar 1,35 1 8,6 8,6 14
PK268-02A Bipolar (seriell) 1,75 14 6,3 45 14,4 480x107 6
PK268-02B Unipolar 135 2 45 225 36 x
PK268-03A Bipolar (seriell) 1,75 2,1 42 2 6,4
480x107 6
PK268-03B Unipolar 1,35 3 3 1 16
PK268-E2.0A Bipolar (parallel) 1,75 2,8 3,16 1,13 3,6 [6]
ey i i 175 14 6,3 45 144 7
PK268-E2.0B Bipolar (seriell) 480%10 8
Unipolar 1,35 2 45 2,25 3,6
Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle = Seite C-10
® Schutzgrad: IP30
B Abmessungen (Einheit = mm)
Masse L2 20=1 N 56,4
b 5 L2 ko) CE .- 47,14+03
+ = 1
PK263-0LIA 15+0,25 gf%mgil 8 4x 4,5 durchgehend
PK264-E2.0A NE T w6 2 @
R — 39 0,45 P 3
PK264-0_B g / \ g .
—_— 55 T L 7| <
PK264-E2.0B T § ki/ gh <
PK266-00A =3 | = o
PK266-E2.0A 5 o 3|0 )
PK266-01B ’ g 6 oder 8 Motorzuleitungen, 300 mm Lénge
PK266-E2.0B 0 UL 3265, AWG22 (6 Zuleitungen)
PK268-0C/A AWG24 (8 Zuleitungen)
PK268-E2.0A B ® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die
PK268-0LB 76 1,0 orangefarbenen Bereiche (CJ) zu ignorieren.
R —— 92
PK268-E2.0B

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (L) die
Wicklungsspezifikationen ein.
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK264-01A/PK264-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,71 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Démpfer D6CL-6.3F: J. = 140x 107 kgm?

0,6

05
— N Stromeingang — 24 VDC
o4 L -~ 48VDC
o3 : ! !
2 “r~.. | Kippmoment
©02 Ser
a \ \"\.

0,1 LR

—|
0 fs fs|s
200 400 600 800 1000

Drehzahl [min™]

0 1 2 1.8°/Schrit
(0) (2) (4) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK264-02A/PK264-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10~ 7 kgm?

[ ] ]

e Stromeingang — 24 VDC

f‘\ | - 48VDC
T

[=={._ | Kippmoment

0,6
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o
~
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e
w

02 et
\\
0,1 —
—
0 f
500 1000 1500
Drehzahl [min™]
0 1 2 3 4 18 schrit
0) (2) 4) 6) (8)  (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK264-03A/PK264-03B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,1 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Dampfer D6CL-6.3F: J. = 140107 kgm?

. L[]
Stromeingang — 24 VDC
A - 48 VDG
=" N TR
£ 03 T
2 Kippmoment \\ o
£
g0z S
[
"
0,1 o
fs
0 5 1500

Drehzahl [min™]
0 2 3 4 1,8°/Schritt
) @ (4) (6) (8)  (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK264-E2.0A/PK264-E2.0B Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase (bipolar parallel)
Mit Ddmpfer D6CL-6.3F: J. = 140x10 7 kgm?

| Stromeingang — 24 VDG
s N === 48 VDC
o4 B
508 N
E NN
g 0,2 Kippmoment < -
\\\
0.1 =t
0 s
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]
0 2 4 6 1,8°/Schritt
) (4) 1)) (12) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Wérmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

(iberschreiten.

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK264-01A/PK264-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDG
Strom: 1,0 A/Phase (unipolar)
Mit Ddmpfer D6CL-6.3F: J. = 140107 kgm?

0,4
— [~
£
=
=03
5 Kippmoment
% 0,2
a \\\\
0,1 ==
S NEREE
0
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min]
0 2 7 6 18°/Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK264-02A/PK264-02B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)
5 Mit Démpfer D6CL-6.3F: J. = 140x 107 kgm?

041
£ R ~do — Vollschritt 1,8°/Schrit
=03 N === Halbschritt 0,9°/Schritt——
5 <=L
2 S
S . TS
% 0,2 Kippmoment ESRNY
IS N Y
01 =
fs
0 |
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]
0 2 1 6 1.8°/5chrit
(0) ) ®) (12) (0.9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK264-03A/PK264-03B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 3,0 A/Phase (unipolar)
05 Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10~ " kgm?

04
E ~_|
= ~——|
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: pRRNSREN
5 Kippmoment |
% 0,2
a
0,1
fs
0 |
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [min™]
0 2 1 6 T8°/Schrit

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK264-E2.0A/PK264-E2.0B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
6 Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10~" kgm?

L[] ]

G e Stromeingang — 24 VDC
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK266-01A/PK266-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,71 A/Phase (bipolar seriell)
5 Mit Démpfer D6CL-6.3F: J. = 140107 kgm?

1’ | |
Stromeingang — 24 VDC
= 10 === 48 VDC
% ' r“\f\ ------- Kfppmoment
é \ ..........
o AN
£ e
205
o
\;
o fs
50 100 150 200 250
Drehzahl [min™]
0 0,25 0,50 1,8°/Schritt
(0) (0,5) (1,0) (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK266-02A/PK266-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
5Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 14010 7 kgm?

1, ‘
Stromeingang — 24 VDC
St --- 48 VDC

Drehmoment [Nm]

Kippmoment N
05
\¥
0 fs fs o
100 200 300 400 500

Drehzahl [min™]
,

0 05 70 T87Schritt
(0) (1,0) (2,0) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK266-03A/PK266-03B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,1 A/Phase (bipolar seriell)
5 Mit Dampfer D6CL-6.3F: J. = 140107 kgm?

|

Stromeingang — 24 VDC
--- 48 VDC

R P
T \ ----------------------
wmonent |~ | 7]

Drehmoment [Nm]

05

0 fs fs «
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]

05 10 1.87Schritt
(0) (1,0 (2,0) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK266-E2.0A/PK266-E2.0B Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase (bipolar parallel)
5 Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10~ " kgm?

) (T
Stromeingang — 24 VDC

_ -+ 48VDC
é 1,0 Mw ___________
g N
£ . \ ~~~~~~~
£ Kippmoment N | | [T
S 05
o \

0 fs\ o

200 400 600 800 1000
Drehzahl [min™]
EJ 1 2 ‘1,8°/Schrit[
) ) ) (0:9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Wéarmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen konnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

lberschreiten.
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Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK266-01A/PK266-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 1,0 A/Phase (unipolar)
] OMit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140107 kgm?
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500 1000 1500
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0 i 2 3 4 1.8Schritt

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK266-02A/PK266-02B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)
Mit Dampfer D6CL-6.3F: J. = 140x10 " kgm?

1,2
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PK266-03A/PK266-03B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDG
Strom: 3,0 A/Phase (unipolar)
Mit Dampfer D6CL-6.3F: J. = 140107 kgm?
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PK266-E2.0A/PK266-E2.0B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
5Mit Démpfer D6CL-6.3F: Ju = 140107 kgm?

1’ |

Stromeingang — 24 VDC
1ol Il PP --- 48 VDC
B \ i
E Kippmoment RN
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK268-01A/PK268-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,71 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 14010 " kgm?

2,0
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SR I:| st R EEE - 1
5 el Kippmoment
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PK268-02A/PK268-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
”s Mit Ddmpfer D6CL-6.3F: J. = 14010 7 kgm?

2,0
= Stromeingang — 24 VDC
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E1o e
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PK268-03A/PK268-03B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,1 A/Phase (bipolar seriell)
) 5Mit Dampfer D6CL-6.3F: J. = 14010~ 7 kgm?
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PK268-E2.0A/PK268-E2.0B Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase (bipolar parallel)

Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140107 kgm?
5

2,0
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E 10 o
a "1

o
5
’
g
i

™~

fs\ s, ~—t
100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Drehzahl [min™]

L L L

0 1 2 1,8°/Schritt
(0) (2) (4) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Wérmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

(iberschreiten.

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK268-01A/PK268-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDG
Strom: 1,0 A/Phase (unipolar)
Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10~ " kgm?

127
=10
=
=08
e Kippmoment
206
\
S04
0,2
fs
0
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 0,5 1,0 1,8°/Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK268-02A/PK268-02B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)
Mit Démpfer D6CL-6.3F: J. = 140107 kgm?
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PK268-03A/PK268-03B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 3,0 A/Phase (unipolar)
. 4Mit Démpfer D6CL-6.3F: Ju = 140107 kgm?
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PK268-E2.0A/PK268-E2.0B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140107 kgm?

25
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Verdrahtungen und Anschliisse C-192 / Spezifikationen, Kennwerte, Abmessungen C-198 / Alilgemeine Spezifikationen C-240
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[ 156,4 mm

Schrittwinkel 1,8°
Standardtyp-Motor mit IP65

M Spezifikationen

e CE€

Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Anzahl der Verdrahtungen und
Modell Anschlusstyp pro Phase pro Phase Klemmen Anschliisse
Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)
PK264DAT Bipolar 0,48 2,8 1,96 0,7 1,4 120%x107 4
PK266DAT Bipolar 1,17 2,8 2,52 0,9 25 300%x107 4
PK268DAT Bipolar 1,75 2,8 3,16 1,13 3,6 480x107 4

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle =» Seite C-10

Sicherheitsgenormte Produkte (Modell, Normen, Datei-Nr., Priifstelle) > Seite G-10

® Schutzgrad: 1P65*

s Ohne den Spalt zwischen Welle und Flansch.

B Abmessungen (Einheit = mm)

Masse
Modell L )
PK264DAT 83 0,6
PK266DAT 98 09
PK268DAT 120 1,2

® Verwenden Sie ein Kabel (VCT) mit einem Durchmesser von $7~13 mm. Motorkabel (mit Schutzerdungskabel, separat erhéltlich) sind als Zubehéor verfigbar. =» Seite C-254

L 20+1
38,7 5,116 ]
4xM3 15+025 0| °F
S| W0
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0| ©
S| &
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[{=] (==}
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e
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max. 86
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik  anieitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik > Seite C-10

PK264DAT Bipolar

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase
Lasttragheit: JL = 140x 10~ kgm?

(7]
o
=2
=
=
3
o
—
o
e
o
=

05 Hl,l,um
| Stromeingang — 24 VDC
= N --- 43 VDC
E 0 PRI
€ N 1+, m
509 N Ef
£ NN 2
S 0,2 Kippmoment — g
£ Ipp \\\ =
\\\
0,1 - S
0 5 5
500 1000 1500 2000 2500 g 2
- =
. ‘ Drehza‘hl [min™] ‘ ‘ % aa
0 2 4 6 1,8°/Schritt B
(0) (4) (8) (12) (0,9°/Schritt) =
3

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK266DAT Bipolar

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase
’ 5Lasttréigheit: Ju=140x10""kgm?
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PK268DAT Bipolar

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase

Bunuuedssqaiieg-oa
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Lasttrégheit: Ju = 140107 kgm? 2
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Hinweis:
® Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen konnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht
liberschreiten.
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[ 156,4 mm

Schrittwinkel 0,9°
Hochauflésungstyp
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M Spezifikationen

Modell Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Zuleitungsdraht | Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK264M-01A Bipolar (seriell) 0,48 0,71 8,1 114 26 1205107 6
PK264M-01B Unipolar 0,39 1 5,7 5,7 6,5
PK264M-02A Bipolar (seriell) 0,48 14 39 2,8 6,8 120107 6
PK264M-02B Unipolar 0,39 2 28 14 17
PK264M-03A Bipolar (seriell) 0,48 21 2,6 1,26 3 120x107 6
PK264M-03B Unipolar 0,39 3 1,9 0,63 0,75
Bipolar (parallel) 0,48 2,8 1,96 0,7 1,7 [6]
::;:zm::;g: Bipolar (seriell) 0,48 1,4 39 2,8 6,8 120x107 8
Unipolar 0,39 2 2,8 1,4 1,7
PK266M-01A Bipolar (seriell) 1,17 0,71 " 14,8 50,8 300x107 6
PK266M-01B Unipolar 09 1 74 74 12,7
PK266M-02A Bipolar (seriell) 1,17 14 5 3,6 12,8 300107 s
PK266M-02B Unipolar 0,9 2 36 18 3,2
PK266M-03A Bipolar (seriell) 117 21 3,2 1,5 58 300x107 6
PK266M-03B Unipolar 09 3 2,3 0,75 1,45
Bipolar (parallel) 1,17 2,8 2,52 0,9 3,2 [6]
::;::x::;:g: Bipolar (seriell) 117 14 5 36 12,8 300%107 8
Unipolar 0,9 2 36 18 32
PK268M-01A Bipolar (seriell) 1,75 0,71 12 17,2 77,6 480%107 6
PK268M-01B Unipolar 1,35 1 8,6 8,6 19,4
PK268M-02A Bipolar (seriell) 1,75 1,4 6,3 45 19,2 480107 s
PK268M-02B Unipolar 1,35 2 45 2,25 438
PK268M-03A Bipolar (seriell) 1,75 2,1 4,2 2 84 480107 6
PK268M-03B Unipolar 1,35 3 3 1 2,1
Bipolar (parallel) 1,75 2,8 3,16 1,13 48 [6]
:g::m::::g: Bipolar (seriell) 1,75 14 6,3 45 19,2 480%107 8
Unipolar 1,35 2 45 2,25 48
Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle = Seite C-10
® Schutzgrad: IP30
B Abmessungen (Einheit = mm)
L2 201 56,4
Modell U 12 M(iz;e T . 5 47 14035
PK26AM-OCA 15+025 %% = g‘ 4% $4,5 durchgehend
PK264M-E2.0A - neEree g =
PK264M-0B % 045 8 f \ &g,
_— 55 T Py Bl
PK264M-E2.0B T = KJ I8
PK266M-0C1A - =32 | < . e
PK266M-E2.0A 5 . f o ' [
PK266M-0[1B ’ =g 6 oder 8 Motorzuleitungen, 300 mm Lénge
PK266M-E2.0B 0 UL 3265, AWG22 (6 Zuleitungen)
PK268M-01A AWG24 (8 Zuleitungen)
" PK268M-E2.0A | - ® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die
PK268M-OLB 76 1.0 orangefarbenen Bereiche (CJ) zu ignorieren.
“PK268ME2.08 | #

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (L) die
Wicklungsspezifikationen ein.
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PK264M-01A/PK264M-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,71 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10 " kgm?

0.6

05

tromeingang — 24 VDC

= e -- 48 \VIDC
E nafich
03 e
2 \ “t.. Kippmoment
£ 02 —+
01 AN Bt SUN
T~ BRhbl CE
0 fs\»| e |
200 400 600 800 1000
Drehzahl [min]
0 2 4 0.9Schritt
0) @) @) (0,45°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK264M-02A/PK264M-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
06 Mit Démpfer D6CL-6.3F: J. = 140x10~7 kgm?
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PK264M-03A/PK264M-03B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,1 A/Phase (bipolar seriell)
6 Mit Ddmpfer D6CL-6.3F: Ji = 14010~ 7 kgm?
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PK264M-E2.0A/PK264M-E2.0B Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase (bipolar parallel)
0 6Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 14010 7 kgm?
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Hinweis:

PK264M-01A/PK264M-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 1,0 A/Phase (unipolar)
0 5Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10 7 kgm?
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PK264M-02A/PK264M-02B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)
05 Mit Dampfer D6CL-6.3F: J. = 140107 kgm?
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PK264M-03A/PK264M-03B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 3,0 A/Phase (unipolar)
Mit Dampfer D6CL-6.3F: J. = 140x 10~ kgm?
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PK264M-E2.0A/PK264M-E2.0B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
6 Mit Ddmpfer D6CL-6.3F: Ju = 140x 107 kgm?
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© Achten Sie auf eine gute Wérmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kénnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

liberschreiten.
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PK266M-01A/PK266M-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,71 A/Phase (bipolar seriell)
5Mit Démpfer D6CL-6.3F: J. = 140x10 " kgm?
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PK266M-02A/PK266M-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
5Mit Démpfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10 7 kgm?
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PK266M-03A/PK266M-03B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,1 A/Phase (bipolar seriell)
5 Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 1401077 kgm?
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PK266M-E2.0A/PK266M-E2.0B Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase (bipolar parallel)
5 Mit Dampfer D6CL-6.3F: J. = 140x10~7 kgm?
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Hinweis:

PK266M-01A/PK266M-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 1,0 A/Phase (unipolar)
0Mit Démpfer D6CL-6.3F: Ju = 140107 kgm?
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PK266M-02A/PK266M-02B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDG
Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)
Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 14010 " kgm?
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PK266M-03A/PK266M-03B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 3,0 A/Phase (unipolar)
| OMit Dimpfer D6CL-6.3F: J. = 140x10 7 kgm?
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PK266M-E2.0A/PK266M-E2.0B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
5 Mit Ddmpfer D6CL-6.3F: J. = 140x 107 kgm?
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® Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

lberschreiten.
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PK268M-01A/PK268M-01B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 0,71 A/Phase (bipolar seriell)
) 5Mit Démpfer D6CL-6.3F: J. = 140x 107 kgm?
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PK268M-02A/PK268M-02B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
) 5Mi't Déampfer D6CL-6.3F: J. = 14010~ kgm?
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PK268M-03A/PK268M-03B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,1 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Démpfer D6CL-6.3F: J. = 140x10 7 kgm?
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PK268M-E2.0A/PK268M-E2.0B Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase (bipolar parallel)
25 Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10" " kgm?
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Hinweis:

PK268M-01A/PK268M-01B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 1,0 A/Phase (unipolar)
] 4Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10 " kgm?
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PK268M-02A/PK268M-02B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)
6Mit Démpfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10 7 kgm?

14 }\
_12
.0 \ — Vollschritt 0,9%/Schritt ||
e’ === Halbschritt 0,45°/Schritt
g 0,8 ) [
2 el ]
=06 —t
E 04 \ Kippmoment
; S
02 et
1 R .
0 =
500 1000 1500 2000
Drehzahl [min”]
0 4 8 0.97Schritt
(0) (8) (16) (0,45°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK268M-03A/PK268M-03B Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 3,0 A/Phase (unipolar)
4Mit Démpfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10"kgm?
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PK268M-E2.0A/PK268M-E2.0B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
Mit Ddmpfer D6CL-6.3F: J. = 140x10 7 kgm?
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@ Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kinnen. Die Temperatur des Motorgehauses darf 100 °C nicht

(iberschreiten.
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[ 160 mm

Schrittwinkel 1,8°
Typ mit hohem Drehmoment

[
(2]
=2
=
=3
3
o
-
o
=
(]
=]

M Spezifikationen

Modell Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Zuleitungsdraht Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK264JDA . 2

PK264JDB Bipolar 1,06 28 2.1 073 18 28010 4

PK264JA Bipolar (seriell) 1,06 14 41 2,92 72 280107 6
«<10°

PK264JB Unipolar 0,75 2 2,9 1,46 1,8

PK266JDA . -7

PK266JDB Bipolar 1,75 28 2,8 1 3,05 450x10 4

PK266JA Bipolar (seriell) 1,75 1,4 5,6 4 12,2

450x107 6
PK266JB Unipolar 1,35 2 4 2 3,05
PK267JDA
i 107 4 i

PK267JDB Bipolar 22 28 34 12 3,54 57010

PK267JA Bipolar (seriell) 2,2 1,4 6,7 438 14,2 570x107 6

PK267JB Unipolar 1,7 2 48 2,4 3,54

PK269JDA . 2

PK269JDB Bipolar 31 28 42 149 57 90010 4

PK269JA Bipolar (seriell) 3,1 14 8,3 5,96 22,8

- 900107 6
PK269JB Unipolar 2,2 2 6 2,98 5,7

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle =» Seite C-10
® Schutzgrad: IP30

B Abmessungen (Einheit = mm)

. . 60
Modell L1 L2 e L2 24+ = 47 14+035
(kg) = 23+1 L1 Zls W\d hashend
PK264JDA = ZT»J*—S gog 3 s ‘ ‘urc gehen:
S - Ll o 1 | o]
PK264JA =1p= ©
_PK2OAR | s 06 =512 bows | = 22 & &
PK264JDB |0 - 20025 8
Ty T — 66,5 Sy — / \ <
PK264JB e 3 2
PK266JDA \J 5
PK266JA I & 4
e —— 54 0,83 PP ~
PK266JDB 7 Lg \ 4 oder 6 Motorzuleitungen, 300 mm Léinge
PK266JB ] UL 3265, AWG22 30,6
PK267JDA 10,1
PK267JA 65 102 ® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die orangefarbenen
PK267JDB o ' Bereiche ([J) zu ignorieren.
PK267JB
PK269JDA
PK269JA
I — 85 1,43
PK269JDB
s — 108
PK269JB
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PK264JDA/PK264JDB Bipolar

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase
’ 6Mit Dampfer D6CL-8.0F: Ju = 140x 107 kgm?
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PK266JDA/PK266JDB Bipolar

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase
0Mit Dampfer D6CL-8.0F: Ju = 140x10~ 7 kgm?
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PK267JDA/PK267JDB Bipolar
Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase
0Mit Démpfer D6CL-8.0F: Ju = 140x10 " kgm?
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PK269JDA/PK269JDB Bipolar
Bipolarer Konstantstromtreiber

Strom: 2,8 A/Phase
0 Mit Démpfer D6CL-8.0F: J. = 140107 kgm?

N L [T 1]
35 T T T f U
Stromeingang — 24 VDC
N --- 48 VDC
225 +—
=5 2 0 b 0y
£ NS
£15 o
S . | Kippmoment
1,0 =
05 \\ i R S o e
0 fsy | fs B s
200 400 600 800 1000

Drehzahl [min™]

L n n

0 ] 2 T.8°/Schritt
© @ @ (0.9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Wéarmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kdnnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht

liberschreiten.

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK264JA/PK264JB Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
0 Mit Démpfer D6CL-8.0F: J. = 14010 7 kgm?

) LT
Stromeingang — 24 VDC
_15 ‘ -~ 48 VDC
£
=
E Kippmoment
£ 10
1=} Rbbl S e
% \\ Rahbl DN .
S 05 -~
~ |
0 fs fs|s,
100 200 300 400 500

Drehzahl [min™]

L L

0 0,5 1,0 ‘1,8°/Schritt
(0) (1,0) (2,0) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK266JA/PK266JB Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
20 Mit Ddmpfer D6CL-8.0F: J. = 140x 107 kgm?

15 Stromeingang — 24 VDC
PR N S iy - 48 VDC
g10 S
o ~
£
05 i
Kippmoment
0 ‘ fs\ fs
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 0,5 1,0 1,8°/Schritt
(0) (1,0) (2,0) (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK267JA/PK267JB Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
4 0Mit Démpfer D6CL-8.0F: J. = 140x107 kgm?

Stromeingang — 24 VDC
_.30 --- 48 VDC
£
=
[ 2,0
£ 2 it T
_é ‘/\\\_ IO . Kippmoment
o -
S0 —
0 fs\. fs=r -
100 200 300 400 500

Drehzahl [min™]

0 05 10 1.8°/Schritt
(0) 1.0) (2.0) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK269JA/PK269JB Bipolar (seriell)
Bipolarer Konstantstromtreiber

Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
4 0Mit Démpfer D6CL-8.0F: Ju = 140x10 " kgm?

Stromeingang — 24 VDG

— 30— -~ 48 VDC
Z -
£ 20 5
S £
£ .
< .
) \ “~—— Kippmoment

0 fsl\ fse,

100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 05 1.0 T87/Schritt
(0) (1.0) (20 (0.9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik > Seite G-10

PK264JA/PK264JB Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)

; GMit Dampfer D6CL-8.0F: Ju = 140x10 7 kgm?

' TTTTTTTTI
9 — Vollschritt 1,8°/Schritt ——
3 --- Halbschritt 0,9°/Schritt _| |
0713

IS

(7
(2]
=2
=
=3
3
o
-
o
=
(]
=]

,0] S

Skl | Kippmoment

Drehmoment [Nm]
o
>

~=

LEAN

500 1000 1500 2000

Drehzahl [min™]

0 2 4 6 1,8°/Schritt

0) (4) (8) (12) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK266JA/PK266JB Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)

6Mit Démpfer D6CL-8.0F: Ju = 14010 " kgm?

’ FTTTTTTTI
14 — Vollschritt 1,8°/Schritt ——
' --- Halbschritt 0,9°/Schritt

ent [Nm]
>
>
i

R Kippmoment

moi
2

Dre
/

~ ™~
02 ma

7

500 1000 1500 2000
Drehzahl [min™]
|

0 4 6 1,8%/Schritt
(0) 4) (8) (12) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK267JA/PK267JB Unipolar
Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC

Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)
Mit Dampfer D6CL-8.0F: Ju = 140x10~ " kgm?

16 I B B I
1,4b& — Vollschritt 1,8%/Schritt |
'J\\-\ --- Halbschritt 0,9°/Schritt
§1’2 ‘*\ Kippmoment
= 1 0 PN
=1 N
&
§ 038 “\
s 06 Ny
o
0,4
02 s
B S s |
0 fs| T
500 1000 1500
Drehzahl [min™]
. | |
0 2 4 1,8°/Schritt
(0) (4) (8) (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK269JA/PK269JB Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)
5 Mit Dampfer D6CL-8.0F: Ju = 140107 kgm?
’ I I I I I
— Vollschritt 1,8°/Schritt

20 \4\~ --- Halbschritt 0,9°/Schritt
E \=~v\
= ~
E‘ 15
2 N Kippmoment
o ~
E10 S
a x
05 S~ =
y \ ==
0 fs\
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 04 08 12 1,8°/Schritt
(0) (0.8) (1,6) (2.4) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:
® Achten Sie auf eine gute Wéarmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen konnen. Die Temperatur des Motorgehduses darf 100 °C nicht
lberschreiten.
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[ 160 mm

SH-Getriebetyp
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M Spezifikationen

® Motorspezifikationen

Modell Strom Spannung i i Induktivita Rotortragheit Zuleitungsdraht Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle A/Phase VDC /Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

Bipolar (parallel) 2,8 1,96 0,7 1,4 6]
PK264AE-SG[ ] - -
Bipolar (seriell 14 39 28 5,6 120107
PK264BE-SG[] polar eriel) 010 8
Unipolar 2 28 14 1,4

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle -» Seite C-10

® Schutzgrad: IP30

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

® Das Getriebespiel ist ca. 1 bis 2°.

Hinweis:

® Die Drehrichtung des Motors und der Getriebeausgangswelle ist bei den Getriebeuntersetzungen 1:3,6, 1:7,2, 1:9 und 1:10 gleich.
Bei den Getriebeuntersetzungen 1:18 und 1:36 ist sie entgegengesetzt.

® Getriebemotorspezifikationen

Modell Haltedrehmoment™ Zuléssige Drehzahl

Einzelwelle Getriebeuntersetzung Schrittwinkel

Doppelwelle Nm min”'
PKOSABE 5035 136 i 05 500
P2648E 5672 :
PK2648E 565
P264sE 5610
:g::::::g 1l : 118 3 0 100
PK2648E 563 : 0

: Das Haltedrehmoment ist aufgrund der Beschrdnkung durch das zuldssige Drehmoment des Getriebes unabhangig von der Anschlussart immer gleich.

B Abmessungen (Einheit = mm)

) 95 32+1 =
Modell Getriebeuntersetzung N:if;e 161 79 12 ;E,
PK264AE-SG[] 3.6,7.2,9, 075 o5 1 42 7|5 60
S X © o
PK264BE-SG[] 10,18,36 (5 T ~ 2|2 & ®)
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die g 2 %] @3 e o
Getriebeuntersetzung ein. wt/ ©
i I = \ )
<] |
[{=]
8 4XM4X8 tief

8 Motorzuleitungen, 300 mm Lénge
UL 3265, AWG24
® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die
orangefarbenen Bereiche (CJ) zu ignorieren.
® Schrauben (enthalten)
M4 Lange 15 mm--4 Stck.
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik anieitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik > Seite C-10

(7]
o
=2
=
=
3
o
—
o
e
o
=

PK264AE-SG[/PK264BE-SG[ ] Bipolar (seriell) 24 VDC PK264AE-SG[1/PK264BE-SG[] Unipolar
Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell) Strom: 2,0 A/Phase (unipolar)
0 Mit Ddmpfer D6CL-6.3F: Ju = 140x10 " kgm? Mit Démpfer D6CL-6.3F: J. = 140x 107 kgm?
40 ] 4 e

= 1 — PK264(E-SG3.6 = — PK264[E-5G3.6

=3 300 --- PK264[E-SG7.2 __| = 3 Zuldssiges Dref tl --- PK264[E-SG7.2 _|

£ Y. -- PK264L E-SG9 s —-— PK264[E-SG9 m

£ [H — PK264 E-SG10 5 N —— PK264[E-SG10 El

E 20— - PK264[E-SG18 — E2 N --- PK264E-SG18 —| o

o R\ -- PK264JE-SG36 [ S —.— PK264[E-SG36 =

% o ] ° 5 @

1,0 S T T 1 ]
= Zuldssiges Drehmoment T
0 o 3
100 200 300 , 400 500 600 100 200 300 400 500 600 & Q
Drehzahl [min™'] Drehzahl [min”] g aa

g
2
a

PK264AE-SG[ /PK264BE-SG[] Bipolar (seriell) 48 VDC

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 48 VDC
Strom: 1,4 A/Phase (bipolar seriell)
50 Mit Démpfer D6CL-6.3F: J. = 140x 107 kgm?

Bunuuedssqapiag-9q
134
aJ.sp

4,0 3
E — PK264[E-5G3.6 g %
=30 --- PK264E-§G7.2 | Z2z
5 — -- PK264JE-SG9 £ "8
g "N\ zusiges 0 — PK264°E-5G10 s s
E£20 & --- PK264E-SG18 1 =
£ e -- PK264[JE-SG36

10 . 3

H ]

H Q 5

0! : A0

100 200 300 400 500 600 ]
Drehzahl [min™] o
Qo
w
e

3

o AT

23

Hinweis: % H §
® Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen konnen. Die Temperatur des Motorgehauses darf 100 °C nicht 2
(iberschreiten. E
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[ 185 mm

Schrittwinkel 1,8°
Standardtyp

[
(2]
=2
=
=3
3
o
—-
o
=
(]
=]

M Spezifikationen

Modell Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Zuleitungsdraht | Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

PK296-E4.5A Bipolar (parallel) 3,1 6,3 14 0,24 15 [6]

= 0 . . -7

PK296-E4.5B Bipolar (seriell) 31 3,18 2,8 0,96 6,0 140010 8 5

Unipolar 22 45 2 0,48 15

PK299-E4.5A Bipolar (parallel) 6,2 6,3 19 0,33 2,5 [6]
- 0 . . -7

PK299-E4.5B Bipolar (seriell) 6,2 3,18 39 1,32 10,0 270010 8 5

Unipolar 4.4 45 28 0,66 2,5

PK2913-E4.0A Bipolar (parallel) 93 5,6 2,6 0,49 4,2 [6]
= of . . -7

PK2913-E4.0B Bipolar (seriell) 93 2,8 53 1,94 16,8 400010 8 [5]

Unipolar 6,6 4 38 0,97 4,2

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle =» Seite C-10
® Schutzgrad: IP30

B Abmessungen (Einheit = mm)

85

Modell U L2 Masse L2 371 6958035
k9 341 K] 1x465
PK296-E4.5A o - 17 = 10,2 = durchgehend
PK296-E4.5B 100 = = ;i
: - 35| e olod c= 2
PK299-E4.5A % 28 <«| g| [25:0% 25025/ 9 5| g
PK299-E4.5B 130 ) ®| 3z e 8
PK2913-E4.0A - e =g @5 19
. 126 38 S N B
PK2913-E4.0B 160 = ply
3 [T=]
| & ¢
Y

L)

\.8 Motorzuleitungen, 300 mm Lénge
UL 3265, AWG22

® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die
orangefarbenen Bereiche (CJ) zu ignorieren.
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK296-E4.5A/PK296-E4.5B Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 60 VDC
Strom: 6,3 A/Phase (bipolar parallel)
40 Mit Dampfer D9CL-14F: J. = 870107 kgm?

3,0
EOMTTTTN
= N
5 N Kippmoment
20
=] N
£ N
= ~
S S~
=) S

1,0 ]

0 fs
500 1000 1500 2000

Drehzahl [min™]

2 1 6 1,8°/Schrit
(0) (4) ) (12)(0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK299-E4.5A/PK299-E4.5B Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 60 VDC
Strom: 6,3 A/Phase (bipolar parallel)
0 Mit Dampfer D9CL-14F: J. = 870107 kgm?

—~
5,0 lr\‘ N
_ N
E40 N
= Kippmoment
£30
g
g 20 \ T~
\\
110 [ ——
0 f3\
500 1000 1500
Drehzahl [min™]
L L L L L
0 1 2 3 4 1,8°/Schritt
(0) () (4) (6) (8)  (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK2913-E4.0A/PK2913-E4.0B Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 60 VDC
Strom: 5,6 A/Phase (bipolar parallel)
10 Mit Dampfer DQCL-14F: J. = 87010 7 kgm?

8 ——
e T I
—Z 6
=
5 ) ™~
E Kippmoment \
E 4
s
a \
2
0 fs\
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
L L L L
0 0,5 1,0 1,5 1,8°/Schritt
0) (1,0) (2,0) (3,0)(0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:

@ Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kinnen. Die Temperatur des Motorgehauses darf 100 °C nicht

(iberschreiten.

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK296-E4.5A/PK296-E4.5B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 3,18 A/Phase (bipolar seriell)
3 5Mit Dampfer D9CL-14F: J. = 870107 kgm?

3,0 ‘ ‘ ‘
...... Stromeingang — 24 VDC
Y P Sk e - 48VDC
=S e,
£ 20 —
& ~
£
g2 15 ==
o 110 S~
Kippmoment
05 } !
o ‘ ‘fS\ fse,
100 200 300 400 500
Drehzahl [min']
0 05 10 15 1.8°/Schritt
(0) (1,0) (2,0) (3,0)(0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK299-E4.5A/PK299-E4.5B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 3,18 A/Phase (bipolar seriell)
8 0Mit Dampfer D9CL-14F: J. = 870x 10" kgm?

L Stromeingang — 24 VDC
= !\ -~ . --- 48 VDC
=
£
240 -
2 S Kippmoment
£ .| Kiop
20 —
0 fsy [ s —f
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
0 0,5 1,0 1,5 1,8°/Schritt
(0) (1,0) (2,0) (3,0)(0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]
PK2913-E4.0A/PK2913-E4.0B Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase (bipolar seriell)
1 0Mit Dampfer D9CL-14F: J. = 870107 kgm?

10,0 Stromeingang — 24 VDG
- 43VDC
E g0l -—
£ 60 —aey
=] [
E
o 4,0 D
o Se
Kippmoment Tl
2,0 —
N
0
100 200
Drehzahl [min™]
0 025 050 1.8%chritt
(0) (0,5) (1,0) (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]
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[ 185 mm

Schrittwinkel 1,8°
Standardtyp-Motor mit IP65

M Spezifikationen

cus CE

Haltedrehmoment Strom Spannung Widerstand Induktivitat Rotortragheit Anzahl der Verdrahtungen und
Modell Anschlusstyp pro Phase pro Phase Klemmen Anschliisse

Nm A/Phase VDC Q/Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)
Bipolar (parallel) 3,1 6,3 1,4 0,24 1,5 9]
PK296EAT Bipolar (seriell) 3,1 3,18 2,8 0,96 6,0 1400x107 8 8
Unipolar 2,2 45 2 0,48 15
Bipolar (parallel) 6,2 6,3 1,9 0,33 25 9
PK299EAT Bipolar (seriell) 6,2 3,18 39 1,32 10,0 2700x107 8 8
Unipolar 44 45 28 0,66 25
Bipolar (parallel) 93 5,6 2,6 0,49 4,2 [E]]
PK2913EAT Bipolar (seriell) 93 2,8 53 1,94 16,8 4000x107 8 8
Unipolar 6,6 4 38 0,97 42

Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle -> Seite C-10
Sicherheitsgenormte Produkte (Modell, Normen, Datei-Nr., Priifstelle) > Seite G-10

® Schutzgrad: IP65*

= Ohne den Spalt zwischen Welle und Flansch.

B Abmessungen (Einheit = mm)

Masse
Modell L )
PK296EAT 110 21
PK299EAT 140 32
PK2913EAT 170 43

® Verwenden Sie ein Kabel (VCT) mit einem Durchmesser von ¢7~13 mm. Motorkabel (mit Schutzerdungskabel, separat erhaltlich) sind als Zubehér verfiigbar. = Seite C-254

10

Schutzerdungsklemme M4
10,3

4XM3

40,6

10 2

95,3

10,3

$14-0018(h7)

13=0,15

$73,025+0,03

C-236 ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG

85 4x 86,5 durchgehend
69,58+0,35
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK296EAT Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 60 VDC
Strom: 6,3 A/Phase (bipolar parallel)
. GLasttrégheit: Ju=870x1077 kgm?

3,0
=t T
= N
15 N Kippmoment
e 2,0
o \
£ N
© M~
a [

1,0 S

0 fs
500 1000 1500 2000

Drehzahl [min™]

2 4 6 1,8%/Schritt
(0) (4) (8) (12)(0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK299EAT Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 60 VDC
Strom: 6,3 A/Phase (bipolar parallel)
0 Lasttragheit: JL = 870107 kgm?

T~
50 ,f“ N
5 ™
240 N
= Kippmoment
£30
g
g 20 \ i~
\\
10 T
fs\
0 500 1000 1500
Drehzahl [min™]
0 1 2 3 4 1,8%Schritt
(0 @ 4) (6) (8)  (0.9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK2913EAT Bipolar (parallel)

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 60 VDC
Strom: 5,6 A/Phase (bipolar parallel)
10 Lasttragheit: Ju = 870x 107 kgm?

8 =
g S N
= 6
g Kippmoment \\
g 4
& \\
o
2
0 fs\
100 200 300 400 500
Drehzahl [min™]
. | | .
0 0,5 1,0 1,5 1,8%Schritt
(0) (1,0) (2,0) (3,0) (0,9%Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
Hinweis:

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK296EAT Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 3,18 A/Phase (bipolar seriell)
35 Lasttragheit: Ju = 870107 kgm?

3,0
------------ Stromeingang — 24 VDC
= 25 eE -~ 48VDC
=
=20 B e
£
£ 15 =
s o
o 1,0——Kippmoment
0,5
0 s fss,
100 200 300 400 500
Drehzahl [min]
0 05 10 T g°7Schritt
(0) (1.0) (2.0) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK299EAT Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 3,18 A/Phase (bipolar seriell)
8 OLasttréigheit: Ju=870x10""kgm?

6.0laes Stromeingang — 24 VDC
= N -~ 48 VDC
=
€40 —-
2 .. | Kippmoment
% . pp!
a 20 oy Al

0 fsy [fs o
100 200 300 400 500

Drehzahl [min™]

L L L

0 0,5 1,0 1,8°/Schritt
(0) (1,0) (2,0) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

PK2913EAT Bipolar (seriell)

Bipolarer Konstantstromtreiber
Strom: 2,8 A/Phase (bipolar seriell)
120 Lasttrégheit: Ju = 8701077 kgm?

10,0 ! l T ! !
e Stromeingang — 24 VDC
o M N B N -~ 48VDC
28
£ 60 ]
=] [
£
340 h -
=] Shel
Kippmoment It 98
20— —
0 ‘ ‘ fsiy
100 200
Drehzahl [min™]
0 0.25 050 1.8%chritt
(0) 0,5 (1,0) (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

@ Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen kinnen. Die Temperatur des Motorgehauses darf 100 °C nicht

(iberschreiten.
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[ 190 mm

SH-Getriebetyp

M Spezifikationen

® Motorspezifikationen

Modell Strom Spannung | Ind| Rotortragheit Zuleitungsdraht Verdrahtungen und
Einzelwelle Anschlusstyp pro Phase pro Phase Anschliisse
Doppelwelle A/Phase VDC /Phase mH/Phase J: kgm? (Stift) (siehe Seite C-192)

Bipolar (parallel) 42 1 0,24 1,5 6]
PK296AE-SG[ ] - -
Bipol 1) 2,1 2 0,96 6,0 7
PK296BE-SG[] ipolar (seriell) 140010 8
Unipolar 3 1,4 0,48 1,5 [4]
Anleitung zum Lesen der Spezifikationstabelle = Seite C-10
® Schutzgrad: IP30
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (L) die Getriebeuntersetzung ein.
® Das Getriebespiel ist ca. 1 bis 2°.
Hinweis:
® Die Drehrichtung des Motors und der Getriebeausgangswelle ist bei den Getriebeuntersetzungen 1:3,6, 1:7,2, 1:9, 1:10 und 1:18 gleich.
Bei der Getriebeuntersetzung 1:36 ist sie entgegengesetzt.
® Getriebemotorspezifikationen

Modell Haltedrehmoment™ Zuldssige Drehzahl
Einzelwelle Getriebeuntersetzung Schrittwinkel
Doppelwelle Nm min!

PK296AE-SG3.6 . X
PK296BE-5G3.6 198 25 08 50
PK296AE-SG7.2 .
PK296BE-SG7.2 1:7.2 s 025 20
PK296AE-SG9 o
PK296BE-SG9 ' o3 02 20
PK296AE-SG10 i o
PK296BE-SG10 1:10 7 0,18 180
PK296AE-SG18 .
PK296BE-SG18 118 o o1 10
PK296AE-SG36 o
PK296BE-SG36 1:36 12 0,05 50
= Das Haltedrehmoment ist aufgrund der Beschrdnkung durch das zuldssige Drehmoment des Getriebes unabhangig von der Anschlussart immer gleich.
B Abmessungen (Einheit = mm)
=
Modell Getriebeuntersetzung N:E:e 341 16?26 3221 % o
PK296AE-SGL] 3.6,7.2,9, vs 25+025 3 ||z
— +1
PK296BE-SGL] 10,18,36 ’ - 25 5|®
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die B | =A ©
Getriebeuntersetzung ein. 3
A
=g
= | 1
5|2 H
Oj o
= ODO (\8 Motorzuleitungen, 300 mm Lange
UL 3265, AWG22 4XM6x15 tief
+0,04 3 0
40 902 S 4-0,030
i, !
f’o
[Te)
o
A-A Passfeder (enthalten)

C-238 ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG

® Diese Abmessungen betreffen Doppelwellenmodelle. Bei Einzelwellenmodellen sind die orangefarbenen
Bereiche ([J) zu ignorieren.
® Schrauben (enthalten)

M6 Lange 18 mm--4 Stck.

Eigenschaften C-188 / Systemkonfiguration C-189



M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

PK296AE-SG[ 1/PK296BE-SG[] Bipolar (seriell) 24 VDC

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDG
Strom: 2,1 A/Phase (bipolar seriell)
14Mit Démpfer D9CL-14F: J. = 870x 107 kgm?

Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik -» Seite C-10

PK296AE-SG[ 1/PK296BE-SG[ | Unipolar

Unipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 24 VDC
Strom: 3,0 A/Phase (unipolar)
15Mit Démpfer D9CL-14F: J. = 870x 107 kgm?

(7]
o
=2
=
=
3
o
—
o
e
o
=

12
e 10

= — PK296( E-5G3.6
s 8 - PK296[ [E-SG7.2 ]
E M -- PK296[ E-SG9

£ O — — PK296[E-SG10 |
BT Zuldssiges Drehmoment | .. pK296TE-SG18

Drehmoment [Nm]
>

33}

L-L

\

— PK296[E-5G3.6 |
-=- PK296[E-5G7.2
== PK296[E-SG9 -

\
:“-‘9\\ Zulissiges Drehmoment — PK296LJE-SG10

--- PK296E-SG18 _|

Bunye|uig

ik -~ PK296[E-SG36 |
, ';e

100 200 300 400 500 600
Drehzahl [min™]

PK296AE-SG[1/PK296BE-SG[] Bipolar (seriell) 48 VDC

Bipolarer Konstantstromtreiber Stromeingang: 48 VDC
Strom: 2,1 A/Phase (bipolar seriell)
14Mit Démpfer D9CL-14F: Ju = 870x10 " kgm?

12 T

— 1ol
£ 10 )
2 [ — PK296JE-5G3.6
= 8- --- PK296[JE-SG7.2
2 m=n Zuldssiges Drehmoment | =~ PK296[ [E-SG9
g 6 — PK296[E-SG10 -
S e . - PK296[E-SG18
o 4 -- PK296[ E-SG36 -|

2 \‘r\

——
0 100 200 300 400 500 600
Drehzahl [min™]

Hinweis:

® Achten Sie auf eine gute Warmeableitung vom Motor, da bei bestimmten Bedingungen hohe Temperaturen entstehen konnen. Die Temperatur des Motorgehauses darf 100 °C nicht

(iberschreiten.
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M Allgemeine Spezifikationen

Spezifikationen

Motor

Isolationsklasse

Klasse B (130 °C)
[Standardtyp-Motor mit IP65: GeméB UL/CSA-Normen als Klasse A (105 °C) zugelassen.]

Isolationswiderstand

100 ML oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC Megaochmmeter zwischen Wicklungen und Gehéuse bei normaler Umgebungstemperatur und
Luftfeuchtigkeit.

Ausreichend, um 1,0 kV bei 50 Hz oder 60 Hz fiir 1 Minute zwischen Wicklungen und Gehé&use nach Nennbetrieb bei normaler
Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit standzuhalten.
(0,5 kV bei der Motor-RahmengroBe 28 mm, 35 mm und 42 mm, 1,5 kV beim Standardtyp-Motor mit IP65)

—10~+50 C (nicht gefrierend)

85 % oder weniger (nicht kondensierend)

Dielektrische Festigkeit
Umgebungstemperatur
X . X Umgebungsluftfeuchtigkeit
Betriebsumgebung (in Betrieb)
Atmosphére

Keine korrosiven Gase, Staub, Wasser oder Ol
(Standardtyp-Motor mit IP65: Keine korrosiven Gase)

Temperaturanstieg

Temperaturanstieg der Wicklungen betragt mit der Widerstands-Anderungsmethode gemessen 80 °C oder weniger. (bei Nennspannung, Stillstand,
2-Phasen erregt)

Stopppositionsgenauigkeit™'

+3 Bogenminuten (+0,05)
[=2 Bogenminuten (+0,034) fiir PK26[1J]

0,05 T.R. (mm)*

Rundlauf
Radialspiel* maximal 0,025 mm von 5 N
Axialspi maximal 0,075 mm von 10 N

Konzentrizitat

0,075 TLR. (mm)**

Rechtwinkligkeit

0,075 TLR. (mm)**

=1 Dieser Wert ist fiir einen Vollschritt ohne Last. (Der Wert dndert sich mit der GroBe der Last.)

=2 Radialspiel: Verformung der Wellenposition in Radialrichtung,

wenn eine 5 N-Last in vertikaler Richtung auf die Spitze der Motorwelle wirkt.

=3 Axialspiel: Verformung der Wellenposition in Axialrichtung, wenn eine 10 N-Last in axialer Richtung auf die Spitze der Motorwelle wirkt.

4 T.IR. (Total Indicator Reading): Der gesamte Messwert, wenn
Hinweis:

der Messbereich auf dem Referenz-Achsmittelpunkt zentriert um eine Umdrehung gedreht wird.

® Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiihrung der dielektrischen Festigkeitspriifung diirfen Motor und Treiber nicht angeschlossen sein.

C-240 ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG
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M Zulassige Radiallast und zuldssige Axiallast

g
(1)
=2
=
=
3
o
-
o
=
(1]
=

Einheit = N
Zuldssige Radiallast P
Typ Modell Getriebeuntersetzung Abstand vom Wellenende (mm) ! ?SSIQG
Axiallast
0 5 10 15 20
PK223P[]
PK224P[] 25 34 52 - -
PK225P(]
PK233P[]
20 25 34 52 -
PK235P[]
PK244P[] o
20 25 34 52 - 50
- PK246P[] El
yp mit hohem PK264JD] =
Drehmoment a3
PK264J(]
PK266JD[]
PK266JC] 3
50 60 75 100 150 g
PK267JD(] % Q
PK267J0] = ‘73
PK269JD[] g
PK269J0] =
PK243-00] §
PK244-0H[] 20 2% 34 52 - g > Q
PK245-0E] £83 a
PK256-02(] =
54 67 89 130 - 3
PK258-02(]
PK264-0M[] o 3
PK264-E2.00] Die zulIaSS|ge.3. Amallast. g %
PK266-08] - darf nicht groBer als die % o
66- Motormasse sein. £ 72
PK266-E2.0(] = 3
Standardtyp PK268-0M] 54 67 89 130 - a
Standardiyp-Motor mit g5 | PK268-E2.00]
PK264DAT e
al
PK266DAT 25
PK268DAT g
PK296-E4.50] 3
PK299-E4.50] w
PK2913-E4.00] = »
260 290 340 390 480 ® AT
PK296EAT g 23
PK299EAT t 78
PK2913EAT g
PK243M-0E[] S
PK244M-0H] 20 2 34 52 - @
PK245M-0H[] BE
PK264M-0H[] ~ §
Hochauflosungstyp PK264M-E2.0[]
PK266M-0H[]
54 67 89 130 -
PK266M-E2.0(] 300
PK268M-0m] 2 g3
PK268M-E2.0] EEL
=]
7.2,9,10,
PK223P[1-SGL] 18.36 15 17 20 23 10
3.6,7.2,9,
- — o
PK243[]1-SG[] 10.18.36 10 15 20 30 15 g?-'\:
SH-Getriebetyp 3323
PK264[E-SG[] 3.6,7.2,9,10 30 40 50 60 70 2 FEL]
PK264E-SGL] 18,36 80 100 120 140 160 =
3.6,7.2,9,
PK296E-SGL] 10,18 36 220 250 300 350 400 100 o
[]
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) A (Einzelwelle) oder B (Doppelwelle) ein. -
Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein. e
Geben Sie beim Modellnamen in das Feld () die Wicklungsspezifikationen 1, 2 oder 3 ein. g;
N
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o
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=3
_O‘:
=7
£l
(=L
5
=
3

Verdrahtungen und Anschliisse C-192 / Spezifikationen, Kennwerte, Abmessungen C-198 / Alilgemeine Spezifikationen C-240 C-241



