Burstenlose DC-Motoren
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Uberblick iiber die biirstenlosen DC-Motoren

Ein birstenloser DC-Motor ist ein drehzahlgeregelter Motor, der einen kompakten birstenlosen
DC-Hochleistungsmotor mit einer Steuerschaltung (Treiber) kombiniert. Unter den verschiedenen Typen von
drehzahlregelbaren Motoren bieten birstenlose DC-Motoren viele Funktionen sowie eine hohe Leistung und

Funktionalitat.

Oriental Motor hat ein breites Angebot an birstenlosen DC-Motoren, die verschiedene
Spannungsversorgungen unterstiitzen und unterschiedliche Funktionen bieten. Wahlen Sie das Modell, das

Ihren Anforderungen am besten entspricht.

M Uberblick

Bei birstenlosen DC-Motoren besteht kein mechanischer Kontakt zwischen der Birste und dem Gleichrichter, was ein Schwachpunkt

herkdmmlicher DC-Motoren ist.

Herkdmmliche DC-Motoren drehen sich um die Birste und einen Gleichrichter, sodass diese Teile regelmaBig gewartet werden mussen.
Dagegen werden birstenlose DC-Motoren von Signalen gedreht, die von einem Hallgeber-IC (Magnetsensor) ermittelt werden, sodass keine Wartung

erforderlich ist.

® Aufbau

Der burstenlose DC-Motor verwendet einen 3-Phasen Motor, der
Permanent-Magneten im Rotorbereich enthalt.

Der Motor verfiigt Gber einen eingebauten Hallgeber-IC, der als
Magnetsensor Veranderungen im Magnetfeld erkennt, die von den
Permanent-Magneten erzeugt werden.

Fir den Betrieb des Motors und zum Andern der Drehzahl ist ein
Treiber erforderlich, der die Motordrehzahl mit Riickkopplungssignalen
steuert.
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Treiber

BLF-Serie

@ Steuerblockdiagramm

Die Drehzahlregelungsschaltung des Treibers vergleicht die
Drehzahlriickkopplung vom Hallgeber-IC im Motor mit der am
Drehzahlpotentiomenter eingestellten Drehzahl bzw. mit der externen
DC-Spannung.

Auf der Grundlage des Ergebnisses gibt die Drehzahlregelschaltung
einen Befehl aus, der die Versorgungsspannung und Frequenz
anpasst.

Dieser Befehl wird vom Umrichter empfangen, der dann die
Motordrehzahl steuert.

® Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik
Anlaufdrehmoment

Nenndrehmoment
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=
= Begrenzter Belastungsbereich Nenndrehzahl
g (ca. 5 Sek.)
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Dauerbetriebsbereich

%80 1000 2000 3000 4000

Drehzahl [min™]
Der biirstenlose DC-Motor erzeugt ein konstantes Drehmoment,
das Uber den gesamten Drehzahlbereich von niedriger Drehzahl bis
Nenndrehzahl verwendet werden kann. (Diese Charakteristik wird auch
als "lineares Drehmoment" bezeichnet.)
Die Motordrehzahl bleibt hinsichtlich der festgelegten Drehzahl auch
bei veranderter Last stabil.
Birstenlose DC-Motoren kénnen in zwei Betriebsbereichen verwendet
werden. Zum einen im Dauerbetriebsbereich, in dem der blrstenlose
DC-Motor durchgehend arbeitet, zum anderen im begrenzten
Belastungsbereich, in dem der birstenlose DC-Motor zum Starten
eines tragen Koérpers und zum Erhéhen der Drehzahl bis auf einen
festgelegten Wert verwendet wird.
Wenn der birstenlose DC-Motor aber langer als finf Sekunden im
begrenzten Belastungsbereich verwendet wird, wird die Uberlastungs-
Schutzfunktion des Treibers aktiviert, und der Motor stoppt.

. Biirstenloser
Treiber DC-Motor
Spannung/ < <_2

Strom- . Frequenz
|
versorgung Konverter Umrichter

AC — DC-Umwandlung DC— AC-Umwandlung

Hallgeber-IC ist
Drehzahl- Drehzahlregelung- installiert.
O LI schaltung Drehzahlriickkopplung

Drehzahlpotentiometer
oder externe
DC-Stromversorgung
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M Eigenschaften

® Weiter Drehzahlregelbereich
Birstenloser DC-Motor: 80 bis 4000 min™'*
(BLF-Serie)

Umrichter-gesteuerter AC-Motor: 200 bis 2400 min-!
AC-Motor mit Drehzahlregelung: 90 bis 1400 min-' (50 Hz)

90 bis 1600 min-' (60 Hz)
Niedrige Drehzahl

Hohe Drehzahl

Aufgrund des unterschiedlichen Motoraufbaus und der verschiedenen
Steuersysteme ist der Drehzahlregelbereich bei birstenlosen
DC-Motoren gréBer als bei AC-Motoren mit Drehzahlregelung und
Umrichter.

Dank der linearen Drehmomentcharakteristik kénnen birstenlose
DC-Motoren auch bei schwankender Last Uber den gesamten
Drehzahlbereich von niedrig bis hoch verwendet werden.

(Bei AC-Motoren mit Drehzahlregelung ist das Drehmoment, das einen
Dauerbetrieb ermdglicht, aufgrund der vom Motor erzeugten Warme
auf den niedrigen Drehzahlbereich beschrankt.)

= Der spezifische Drehzahlregelungsbereich ist abhdngig vom Produkt.

® Kompakt und leistungsstark

60 37
BLF-Serie 120 W — 2
(BLF5120C-A) 7 |
[
Umrichter-gesteuerter | [ 3
AC-Motor 90 W ] |
135 37

Vergleich von Modellen mit

einer RahmengréBe von 90 mm
Der kompakte und leistungsstarke Motor enth&lt Permanent-Magneten
im Rotor. Im Vergleich zu AC-Motoren, die eine RahmengréBe
von 90 mm haben, sind birstenlose DC-Motoren mit denselben
Spezifikationen 75 mm kdirzer, die Ausgangsleistung ist aber 1,3 Mal
so hoch.
Durch den kompakten Aufbau des Motors kann die gesamte Anlage
verkleinert werden.

@ Schutzfunktionen und Alarmausgang

Unsere biirstenlosen DC-Motoren sind mit verschiedenen
Schutzfunktionen ausgestattet, etwa mit der Uberlastungs-
Schutzfunktion oder der Uberspannungs-Schutzfunktion. Wird eine
dieser Schutzfunktionen aktiviert, wird ein Alarm ausgegeben.

0 RoHS-konform

Alle Serien entsprechen der RoHS-Richtlinie, die die Verwendung
von sechs chemischen Substanzen einschlieBlich Blei und Kadmium

untersagt.
® Informationen zur RoHS-Richtlinie =» Seite G-23

®Hervorragende Drehzahlstabilitat, lineares
Drehmoment

[1: Begrenzter Belastungsbereich
[ 1: Dauerbetriebsbereich

Anlaufdrehmoment

Nenndrehmoment
E 08
=
s Nenndrehzahl
£
o
E 041
[
S5 03||--—--f----—-----o-4==
0 1
80 1000 2000 3000 4000
Drehzahl [min™'] (BLF-Serie 120 W)

Die festgelegte Drehzahl wird mit dem Rickkopplungssignal
verglichen, um die Versorgungsspannung und die Frequenz des
Motors einzustellen und die Drehzahl zu stabilisieren.

Durch diesen Mechanismus wird sichergestellt, dass der Motor auch
bei schwankender Last (iber den gesamten Drehzahlbereich mit einer
stabilen Drehzahl arbeitet.

Beim Umrichter-gesteuerten AC-Motor (V/f-Steuerung) jedoch wiirde
die Drehzahl bei erhohter Last bedeutend sinken.

Drehzahlregulierung (mit Bezug zur Last)

Der Wert der Drehzahlregulierung zeigt, wie stark sich die Drehzahl
bei schwankender Last im Bereich von 0 bis zum Nenndrehmoment
verandert.

Drehzahlregulierung mit Bezug zur Last
Modell
Bedingung
. 0 bis Nenndrehmoment,
BLF-Serie +0,2% bei 3000 min”
. 0 bis Nenndrehmoment,
BLU-Serie +0,5% bei 2000 min”
) 0 0 bis Nenndrehmoment,
BLH-Serie +0,5% bei 2500 min"
®Energiesparend
50 % weniger Verlust
190+ ca. 23 % weniger
Leistungsaufnahme
100 -
E 80 - 50 Verlust
= 25
& 60
2
40+ A
n -
60 g0 | Nus9angs
20 - leistung
0

BLF-Serie 60 W Umrichter-gesteuerter
(BLF460) AC-Motor 60 W
Birstenlose DC-Motoren, die im Rotor Permanent-Magneten haben,
erzeugen nur wenig Sekundarverlust vom Rotor.
Bei einer Ausgangsleistung von 60 W betragt die Leistungsaufnahme
der BLF-Serie etwa 23 % weniger als bei einem Umrichter-gesteuerten
AC-Motor, was zum energiesparenden Betrieb des Gerats beitragt.

@®Entspricht den wichtigsten Sicherheitsnormen

o C€

Alle Serien der burstenlosen DC-Motoren sind gemaB UL und
CSA zugelassen, entsprechen den EN-Normen und tragen eine
CE-Kennzeichnung. Es gibt eine Auswahl an Modellen, die
verschiedene Spannungsspezifikationen der meisten Lander
untersttitzen.
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Produktpalette der biirstenlosen DC-Motoren

l AC-Betriebsspannung
BLF-Serie - seite B-10
Maximale Drehzahl von 4000 min™
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Mit dem digitalen Bedienpanel ist eine digitale Einstellung und Anzeige —/

moglich. Z
g\

@®Eigenschaften 4

® Maximale Drehzahl von 4000 min™*

® Ein groBer Ausgangsleistungsbereich von 30 W bis 200 W

® Einstellung und Betrieb ist mit dem digitalen Bedienpanel sehr einfach.

® Es kénnen Motordrehzahl, Antriebsgeschwindigkeit und Lastfaktor angezeigt werden.

* Mit dem digitalen Bedienpanel kdnnen bis zu acht Drehzahlstufen eingestellt werden.

® Motor und digitales Bedienpanel entsprechen IP65.

e Durch das langlebige Getriebe wird eine Nennlebensdauer von 10000 Stunden erreicht.

® Bei Verwendung eines Hohlwellen-Flachgetriebes, das kréftiger ist als ein Stirnradgetriebe,
kann die Anlage platzsparender angeordnet werden.

BLU-Serie - seite B-34
Die Motordrehzahl kann mit dem Potentiometer an der Frontplatte
eingestellt werden.

@®Eigenschaften

e Einfache Drehzahlregelung mit dem Potentiometer an der Frontplatte des Treibers

® Einfacher Treiberanschluss mit einem Steckverbinder

e Starten/Stoppen, Andern der Drehrichtung und Sofortstopp kénnen mit externen Signalen
gesteuert werden

® Motor mit IP65

® Durch das langlebige Getriebe wird eine Nennlebensdauer von 10000 Stunden erreicht.

® Bei Verwendung eines Hohlwellen-Flachgetriebes, das kraftiger ist als ein Stirnradgetriebe,
kann die Anlage platzsparender angeordnet werden.

M Produktpalette und Funktionsvergleich

Ausgangsleistung Stromversorgungseingang Kombinationstyp™'

Serie RahmengroBe RahmengroBe RahmengroBe RahmengroBe RahmengroBe 1-Phasen Hohlwellen-

m mgm 60 mgm 80 m?n 90 mgrjn 104 n?m 200-230 VAC 2 SRR || o ieie
30w [ ] [ J [ J
60 W [ ] [ J [ J
BLF-Serie 120w [ J [ J [}

200W [ ] [ ]
20W [ [ J [ J
BLU-Serie oW hd b b
oW [ [ J [ J
15W [ @ (Getriebetyp™?)

30W [ J [} [ J
BLH-Serie 50W [ ] [ ] [ J
100 W [ [ J [ J

1 Der Kombinationstyp wird mit dem Motor und dem bereits vormontierten zugehdrigen Getriebe geliefert, wodurch der Einbau in eine Anlage erleichtert wird. Motoren und Getriebe sind auch
separat erhdltlich, sodass Austausch und Reparatur vereinfacht werden.
=2 Beim Getriebetyp sind Motor und Getriebe enthalten. Die Kombination von Motor und Getriebe kann nicht gedndert werden.

B-4 ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG



l DC-Betriebsspannung

BLH-Serie - seite B-52

Mit einer kompakten Treiberplatine erfiillt die BLH-Serie Ihre
Anforderungen an Platzersparnis.
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@®Eigenschaften

® Das kompakte, mit einer kleinen Treiberplatine ausgestattete Paket ist ideal fur die Installation
in einer Anlage.

® Ein groBer Ausgangsleistungsbereich von 15 W bis 100 W

® Motor mit IP65

¢ Durch das langlebige Getriebe wird eine Nennlebensdauer von 10000 Stunden™ erreicht. g ®
e Bei Verwendung eines Hohlwellen-Flachgetriebes, das kréftiger ist als ein Stirnradgetriebe, g: =
kann die Anlage platzsparender angeordnet werden. =
45000 Stunden beim 15 W-Typ ]
@
°
)
=]
= E
S e
=)
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Funktion
Drehzahlregelbereich Drehzahiverhéltnis Drehzahlregulierung™' Digitale ) Beschleunigungs-/ NPN/PNP-Logik- | Sicherheitsnormen
. Mehrdrehzahlbetrieb ) Alarmausgang .
Drehzahlanzeige Abbremsbetrieb Eingangsauswahl
80 min~4000 min™ Last: max. 20,2 %
[ e [ [ ] [ ]

1:50 Spannung: max. +0,2 % [ ] 8 Drehzahlen*?
| Temperatr: max. <02 %

Last: max. £0,5 %

100 min”'~2000 min™'
1:20 Spannung: max. +0,5 % [ ] [ ] [ ] [ ]
_ Temperatur: max. £0,5 %

Last: max. 0,5 %

100 min”'~3000 min™!
1:30 Spannung: max. 0,5 %

_ Temperatur: max. £0,5 %

=k 1 Bei der BLF-Serie treffen die Werte zu, wenn das digitale Bedienpanel verwendet wird.

=k 2 Beschleunigungs- und Abbremszeit kdnnen getrennt eingestellt werden.
k3 Mdglich durch Wechseln zwischen dem internen/externen Drehzahlpotentiometer.

2 Drehzahlen™® [} [ [ J
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Auswahlhilfe fur blirstenlose DC-Motoren

Burstenlose DC-Motoren besitzen je nach Modell unterschiedliche Drehzahlregelbereiche und Funktionen. In
diesem Abschnitt wird beschrieben, wie Sie entsprechend der Charakteristik und der Funktionen, die flir einen
bestimmten Einsatz eines birstenlosen DC-Motors erforderlich sind, das optimale Modell auswéhlen.
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M Auswahl nach Drehzahlregelbereich

Die unten aufgefuhrten Drehzahlregelbereiche betreffen nur den Motor.
Fir jedes Modell sind auch Getriebe erhaltlich, die Sie zur Reduktion verwenden kénnen. Ausfihrliche Informationen finden Sie auf den Seiten, auf
denen das jeweilige Produkt aufgefiihrt ist.

Drehzahl-
Modell Seite Drehzahlregelbereich re Z a .
verhéltnis
AC-Betriebs-
spannungstyp
BLU-Serie B-34 | 100min” _ 2000 min’ 100~2000 min" 1:20
spannungstyp
l Auswahl nach Drehzahlregelbereich
Modell Seite Potentiometersteuerung Digitale Steuerung Externe DC-Spannung
BLF-Serie B-10 [ J [ ] [ J
AC-Betriebs-
spannungstyp
BLU-Serie B-34 [ ]
DE-Betriebs | gy 1 Serie B-52 ° °
spannungstyp
M Funktionsvergleich der biirstenlosen DC-Motoren
. Digitale ) Beschleunigungs-/ Multi- Verlangerungsabstand der Verdrahtung '
Modell Sei Sofortst Mehrdrehzahlbetrieb Al Sicherheit
ode elte Drehzahlanzeige oloristopp enarenzamoetie Abb betrieb zwischen Motor und Treiber Armausgang KTEretsirven
BLF-Serie B-10 o [ ] 8 Drehzahlen™' [ [} 20m [ ) [ ]
AC-Betriebs-
spannungstyp
BLU-Serie B-34 [ ] [ ] 10m [ ] [ ]
DC-Betriebs- BLH-Serie B-52 [} 2 Drehzahlen™? [ J [ 2m [} [}
spannungstyp

1 Beschleunigungs- und Abbremszeit kdnnen getrennt eingestellt werden.
%2 Mdglich durch Wechseln zwischen dem internen/externen Drehzahlpotentiometer.

B Typen und Eigenschaften des Getriebes

Ein Getriebe wird dann verwendet, wenn Sie ein groBes Drehmoment bendtigen oder wenn Sie eine groBe Tragheit Gberwinden méchten.
Wir bieten die folgenden zwei Direktanschluss-Getriebemodelle fir die Verwendung mit birstenlosen DC-Motoren an.

Maximal zuldssiges

B-6

Getriebetyp Eigenschaften Drehmoment Nennlebensdauer

Ein spezielles, gehértetes Getriebe fiir biirstenlose DC-Motoren, die auch
Hochgeschwindigkeitsdrehung unterstiitzen. [J60 mm: 6 Nm

Stimradgetriebe Seine Nennlebensdauer beEréigt 1.0000 Betriebsstunden. Dies ist das Doppelte der 180 mm: 16 Nm 10000 Stunden
Nennlebensdauer von herkdmmlichen Getrieben. [J90 mm: 30 Nm
® Die Getriebe (190 mm und (1104 mm haben am Vorderende der Welle | (1104 mm: 70 Nm

eine Gewindebohrung.
Getriebeuntersetzung: 8 Typen von 5 bis 200

Dieses Getriebe hat eine Hohlwelle, die ohne Kupplungsteil direkt an die Antriebswelle 360 mm: 17 Nm

Hohlwellen- der Anlage angeschlossen werden kann.

Flachgetriebe Die flache Struktur gibt eine groBere Festigkeit und ein hoheres zuldssiges £J80 mm: 34 Nm 10000 Stunden

[J90 mm: 68 Nm

Getriebeuntersetzung: 8 Typen von 5 bis 200

Drehmoment als bei herkdmmlichen Stirnradgetrieben.

©® Wir bieten Kombinationstypen, die aus Motoren bestehen, bei denen die Getriebe mit speziellen Schrauben vormontiert sind.
Sie kdnnen auch Motoren und Getriebe als Ersatzteile fiir Wartungsarbeiten separat bestellen.

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG



®Eigenschaften des Hohlwellen-Flachgetriebes

Unser Hohlwellen-Flachgetriebe fiir blrstenlose DC-Motoren hat eine spezielle Konstruktion, die platzsparende Lésungen fur Ihre Anlage anbietet

und ein hohes zuldssiges Drehmoment ermdglicht.

Platzsparend und glinstig

Die Abtriebswelle kann direkt und ohne eine Kupplung mit einer
Antriebswelle verbunden werden. Dank flexibler Montagemaéglichkeiten
(an der Vorder- oder Rickseite) und unter Verwendung der Zentralwelle
kénnen GroBe und Platzbedarf Ihrer Anlage reduziert werden. Da keine
Wellenkupplungsteile benétigt werden, verringern sich auch die Kosten
fur Material und Montagezeit.

Stirnradgetriebe Hohlwellen-Flachgetriebe
Kupplung
— T —T
O s
5 E>
@ S
=4 =
5 5
2l -
o [Getrigbe | |
5 b |
2
Mo\to\r» Eingesparter Raum
Y ... vV
Stirnradgetriebe Hohlwellen-Flachgetriebe
g1 A .
‘ Eingesparter Raum‘
| - | ==
Riemen und : |:> ‘ ‘
Riemenscheibe ‘ ‘
[ ‘ \
<Hohe Zuverlassigkeit

Die Benutzung von Riemen, Riemenscheiben, Ketten oder
Ritzel erfordert Wartungsarbeiten aufgrund von Riemen- oder
Kettenverschleiss sowie Staubablagerungen oder Austreten
von Schmierstoffen. Das Hohlwellen-Flachgetriebe verwendet
eine abgedichtete Ubertragungsstruktur, die sehr zuverlassig
und wartungsfrei ist. Es ist ein langlebiges Getriebe mit einer
Nennlebensdauer von 10000 Stunden.

<>Hohes zulassiges Drehmoment

Wahrend beim Stirnradgetriebe das zuldssige Drehmoment bei
hoher Getriebeuntersetzung das Grenzdrehmoment erreicht,
erlaubt das Hohlwellen-Flachgetriebe eine maximale Nutzung des
Motordrehmoments.

E 80
= Hohlwellen-Flachgetriebe
s
5 60
£
5 /
[=)

40
é r Stirnradgetriebe
@
2
Z /

0

100 200
Getriebeuntersetzung

{Einstellbare Installationsrichtung
Sie kénnen das Hohlwellen-Flachgetriebe beliebig in eine der vier
Richtungen in der Anlage einsetzen.

% 7
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Anleitung zum Lesen der Spezifikationen

M Anleitung zum Lesen der Spezifikationen

@®Biirstenlose DC-Motor- und Treiber-Kombination
Spezifikationstabelle (Beispiel) BLF-Serie

Kombinationstyp — Stirnradgetriebe BLF230C-[] BLF460C-[] BLF5120C-[] BLF6200C-[]
Modell Kombinationstyp — Hohlwellen-
o e onsyp ~HaTeren BLF230C-CFR BLF460C-CFR BLF5120C-CFR -
Flachgetriebe
Rundwellentyp BLF230C-A BLF460C-A BLF5120C-A BLF6200C-A
(D——— Nennausgangsleistung (Dauerbetrieb) w 30 60 120 200
Nennspannung VAC 1-Phasen 200-240
Zulassiger Spannungsbereich *10%
. Nennfrequenz Hz 50/60
Stromversorgungseingang — -
Zulassiger Frequenzbereich *5%
Nenneingangsstrom A 0,8 1,2 2,0 2,8
@ Eingangsstrom A 1,7 3,0 45 5,1
(®——— Nenndrehmoment Nm 0,1 0,2 0,4 0,65
@—— Anlaufdrehmoment Nm 0,2 0,4 08 1,15
(®—— Nenndrehzahl min’! 3000
(&—— Drehzahlregelbereich min”! 80~4000
Zulassige Lasttragheit d
vlassige Lastiragelt des JX 10" kgm? 18 375 56 875
Rundwellentyps
Rotortrdgheit Jx10"* kgm? 0,087 0,236 0,675 0,61
® Drehzahireaui ) Last Max. +0,2 % (0~Nenndrehmoment bei Nenndrehzahl, Nennspannung und normaler Umgebungstemperatur)
g .re_ zahiregu .|erung (mit Spannung Max. +0,2 % (Nennspannung =10 % bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei normaler Umgebungstemperatur)
digitalem Bedienpanel)
Temperatur Max. =0,2 % (0~ +50 C bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei Nennspannung)

@ Nennausgangsleistung: Bei der Kombination von Motor und Treiber bezieht sich diese Angabe auf die Menge der Arbeit, die ein Motor in einem
gegebenen Zeitraum leisten kann. Der Wert driickt auch die maximale Leistung aus, die im Dauerbetrieb erzeugt werden kann.

@ Maximaler Eingangsstrom: Bei Kombination eines Motors und Treibers ist dieser Wert der maximale Strom, der in den Treiber geschickt wird.

(® Nenndrehmoment: Dieses ist bei der Kombination von Motor und Treiber das bei Dauerbetriebsbereich maximal erzeugte Drehmoment.

@ Anlaufdrehmoment: Dieses ist bei der Kombination von Motor und Treiber die Drehmomentbegrenzung, die sofort erzeugt werden kann.

(® Nenndrehzahl: Bei der Kombination von Motor und Drehzahlregler bezieht sich diese Angabe auf die Drehzahl bei Nennausgangsleistung.

(® Drehzahlregelbereich: Bei der Kombination von Motor und Treiber bezieht sich diese Angabe auf den variablen Drehzahlbereich.

@ Zulassige Lasttragheit des Rundwellentyps: Bei Kombination eines Motors und eines Treibers ist dieser Wert die maximale Lasttrégheit, die
angetrieben werden kann. Die hier angegebene zulassige Last trifft nur auf den Rundwellentyp zu.

Drehzahlregulierung: Dieser Wert zeigt, wie die Drehzahl von einer Anderung der Last, Spannung und Temperatur beeinflusst wird.

® Zulassige Radiallast und zulassige Axiallast von Motoren
Ahnlich wie bei Standard AC-Motoren. Lesen Sie nach unter "Anleitung zum Lesen der Motorspezifikationen" von Motoren mit konstanter Drehzahl.
®Anleitung zum Lesen der Motorspezifikationen von Motoren mit konstanter Drehzahl =» Seite A-11

H Anleitung zum Lesen der Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

@ Dauerbetriebsbereich: Dies ist der Bereich, in dem ein Motor
dauerhaft betrieben werden kann. Dieser Bereich wird auch fir
das Reibungslastdrehmoment im gleitenden Bereich der Anlage
verwendet.

(@ Begrenzter Belastungsbereich: Dies ist der Bereich, der fiir einen

@ Biirstenloser DC-Motor- und Treiber-Kombination
Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik
(Beispiel) BLF460C-A

Anlaufdrehmoment

_ kurzen Zeitraum verwendet werden kann. Wenn der Motor langer
E 04 als fiinf Sekunden in diesem begrenzten Betriebsbereich betrieben
E ) Nenndrehmoment wird, wird die Uberlastungs-Schutzfunktion des Treibers aktiviert
> @Begrenzter Belastungsbereich .
E und der Motor automatisch gestoppt.
E g2 Dieser Bereich wird auch als Beschleunigungsdrehmoment
g 015 | verwendet, das die trage Last beim Motorstart bis zur eingestellten
(Dauerbetriebsbereich Drehzahl beschleunigt.
O 80 1000 2000 3000 4000
Drehzahl [min™]

H Anleitung zum Lesen der Getriebe-Spezifikationen

Ahnlich wie bei Standard AC-Motoren. Lesen Sie nach unter "Anleitung zum Lesen der Getriebe-Spezifikationen" von Motoren mit konstanter
Drehzahl.
®Anleitung zum Lesen der Getriebe-Spezifikationen von Motoren mit konstanter Drehzahl =» Seite A-12
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Biirstenlose DC-Motoren

AC-Betriebsspannung
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RoHS-konform

Biirstenlose DC-Motor- und Treiber-Kombinationen

BLF-Serie

Die birstenlosen DC-Motoren der BLF-Serie
erreichen eine maximale Drehzahl von 4000 min™.
Mit dem digitalen Bedienpanel sind digitale
Einstellungen und Anzeigen mdglich, die Ihnen
vielféltige Funktionen bieten, um Ihre Anforderungen
zu erfillen.

M Eigenschaften

@ GroBer Drehzahlregelbereich von 80 min™' bis
4000 min™

Durch den groBen Drehzahlregelbereich von 80 bis 4000 min™

(Drehzahlverhéltnis von 1:50) kann der Motor fiir verschiedene

Anwendungen eingesetzt werden.

10 Vergleich mit dem Modell mit einer Ausgangsleistung von 120 W

Das Anlaufdrehmoment ist DOPPELT SO GROSS wie das Nenndrehmoment.

=]
[o=)

Maximale Drehzahl

BLF-Serie 4000 min-

(120 W)

o
D

Drehmoment [Nm]

o
~

Herkdmmliches Modell
FBL-Serie
(120 W)

Drehzahlregelbereich 80 bis 4000 min™

o
N

2000 3000 4000
Drehzahl [min™]

080300 1000

®Energiesparend

Bei einer Ausgangsleistung von 60 W betragt der Leistungsverlust

der Gerate der BLF-Serie nur die Halfte des Verlusts eines mit einem
Umrichter gesteuerten AC-Motors, was zum energiesparenden Betrieb
des Gerats beitragt.

50 % weniger Verlust

ca. 23 % weniger Leistungs-

—
n
o

= aufnahme
2 100
£ 50 | Verlust
s 80 25
60
40 Ausgangs-
20 60 60 leistung
0 s

BLF-Serie 60 W Umrichter-gesteuerter
(BLF460) AC-Motor 60 W

® Mehrdrehzahlbetrieb mit bis zu acht Drehzahlen
Bis zu acht Drehzahlen kénnen digital eingestellt werden. Am
digitalen Bedienpanel kann die Drehzahl in Einheiten von 1 min™
eingestellt werden. Fir jede Drehzahl kann auBerdem eine andere
Beschleunigungs-/Abbremszeit gewahlt werden. Wahlen Sie die
Drehzahl entsprechend lhren Anforderungen.

Nr. 8

Drehzahl
[min™]

Motor

Betriebsmuster Zeit

@Zusatzinformationen®
Technische Referenz =» Seite F-1
Sicherheitsnormen =» Seite G-2

Motor: c“us c € Treiber: cus c €

® Sicherheitsgenormte Produkte (Modell, Normen, Datei-Nr., Priifstelle) =» Seite G-10

. Y

AR

VEXTA VEXTA

@®Einfacher Betrieb mit dem digitalen Bedienpanel
Mit den sechs Tasten des digitalen Bedienpanels kdnnen sie
verschiedene Einstellungen und Betriebsarten wahlen.

DIGITAL OPERATOR l
lE = O . i

. ~

Bedientasten

®Verschiedene digitale Anzeigen

Drehzahl, Lastfaktor, Alarmcode usw. kénnen digital angezeigt werden.

® Die Drehzahl kann als Drehzahl der Getriebe-Ausgangswelle angezeigt werden.
= [ or ] [7r ]

o
e
® =

% ALARM %

Ubertragungsgeschwindigkeit (m/min)

AUN

BA

(]
ALARM

Drehzahl (min)

s R e R o [ M E E

°®
AN
o o
3 ALRAM 3

Alarmcode

AUN

o
B

HE

ALARM

Lastfaktor (%)

®Vier Drehzahl-Einstellmethoden
Wahlen sie eine der vier Drehzahl-Einstellmethoden entsprechend den
Bedingungen aus, unter denen das Geréat verwendet wird.

”~

MGITAL OPERRTOR L
m mm == mm "™ (DDigitales Bedienpanel

@lInternes Drehzahlpotentiomenter
(werkseitige Voreinstellung)

(®Externes Drehzahlpotentiometer
(Zubehtr: PAVR-20KZ)

———————————————————— { Externe DC-Stromversorgung ‘

@Externe DC-Spannung
(10 V/5 V schaltbar)

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG
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@ Drehzahllernfunktion
Die durch physikalisches Steuern des Motors eingestellte Drehzahl
kann festgelegt und gespeichert werden.

Einstellen/
Speichern

- saaavaanangy

®Wechsel zwischen NPN/PNP-Logik

Um Sicherheit und Bedienerfreundlichkeit sicherzustellen, kénnen
NPN-Logik und PNP-Logik mit einem Schalter eingestellt werden.
® Werkseitig ist die PNP-Logik eingestellt.

®Umfassende Schutzfunktionen

Die Gerate der BLF-Serie erkennen verschiedene Motor- und
Treiberfehler wie Uberlast, Uberspannung, Unterspannung, fehlende
Phasen, Drehzahllberschreitung, Uberstrom, EEPROM-Fehler, CPU-
Fehler, Betriebsfehler und externe Fehler. Bei Erkennung eines Fehlers
stoppt der Treiber sofort den Motor und gibt ein Alarmsignal aus.

® Abnehmbares digitales Bedienpanel

Das digitale Bedienpanel kann vom Treiber abgenommen und mit
einem Fernsteuersatz noch in einer Entfernung von bis zu 5 m
verwendet werden. Verwenden Sie das digitale Bedienpanel als
praktische Bedieneinheit oder -anzeige auBerhalb der Schalttafel.
(Das digitale Bedienpanel entspricht IP65, wenn der Fernsteuersatz
verwendet wird.)

Digitales Bedienpanel

®Ein maximaler Kabelabstand zwischen Motor/Treiber

von 20 m
Durch die Trennung von Motor- und Signalkabel ist die BLF-Serie
weniger anfallig fir Rauschen. AuBerdem kann so der Kabelabstand
zwischen Motor und Treiber bis zu 20 m betragen.
Wabhlen Sie die Anschlusskabel (separat erhaltlich) aus einer von acht
verfugbaren Langen zwischen 1 m und 20 m.
Hinweis:
® Die Anschlusskabel sind unbedingt erforderlich (separat erhltlich).

A1

Motorseite Treiberseite Motorseite Treiberseite

Motoranschlusskabel Signalanschlusskabel

®Verwendet einen Klemmenblock fir den
Treiberanschluss

Das Treiberende jedes Kabels hat Klemmen anstelle von

Steckverbindern, so dass eine einfache Verdrahtung in der Schalttafel

ermdglicht wird.

®Langlebiges Getriebe mit einer Nennlebensdauer von

10000 Betriebsstunden
Die Nennlebensdauer des Stirnradgetriebes und des Hohlwellen-
Flachgetriebes betrégt 10000 Stunden (bei 3000 min™"). Die
Nennlebensdauer des Stirnradgetriebes ist doppelt so lang wie bei
einem herkdmmlichen Getriebe.
®Das 120 W-Stirnradgetriebe hat am Vorderende der Welle eine Gewindebohrung.

@®Eigenschaften des Hohlwellen-Flachgetriebes

{Platzparend und ginstig

Die Ausgangswelle kann direkt und ohne eine Kupplung mit einer
Antriebswelle verbunden werden. Dank flexibler Montagemdglichkeiten
(an der Vorder- oder Ruckseite) und unter Verwendung der Zentralwelle
kénnen GroBe und Platzbedarf Ihrer Anlage reduziert werden. Da keine
Wellenkupplungsteile bendtigt werden, verringern sich auch die Kosten
fir Material und Montagezeit.

Stirnradgetriebe Hohlwellen-Flachgetriebe

Kupplung

——— |

o

Kupplungsraum ‘

Getriebe

Installierte Lange

Motor

®
|
———

<{>Hohes zulassiges Drehmoment

Wahrend beim Stirnradgetriebe das zuldssige Drehmoment bei

hoher Getriebeuntersetzung das Grenzdrehmoment erreicht,

erlaubt das Hohlwellen-Flachgetriebe eine maximale Nutzung des

Motordrehmoments.

=3
S

Hohlwellen-Flachgetriebe

/

'Stirnradgetriebe

o
=

o
=

N
o
I

Zuldssiges Drehmoment [Nm]

100 200
Getriebeuntersetzung

®1P65-Schutz

Der Motor (ohne Montageflache des Rundwellentyps und

Steckverbinder) und das digitale Bedienpanel (wenn ein zusatzlicher

Fernsteuersatz verwendet wird) bieten einen hohen IP65-Schutz. Das

bedeutet, dass Sie die Gerate der BLF-Serie an Orten verwenden

kdénnen, an denen sie mit Wasser in Kontakt kommen.

® Die Geréte der BLF-Serie konnen jedoch nicht an Orten verwendet werden, an denen sie
standig Spritzwasser ausgesetzt sind, und sie kdnnen nicht direkt in Wasser gewaschen
werden. Der Treiber hat die Schutzklasse 1P20.

. RoHS-konform

Die BLF-Serie entspricht der RoHS-Richtlinie, die die Verwendung
von sechs chemischen Substanzen einschlieBlich Blei und Kadmium

untersagt.
® Informationen zur RoHS-Richtlinie = Seite G-23

Kennwerte B-19 / Abmessungen B-20 / Anschluss und Betrieb B-26 / Motor- und Treiberkombinationen B-32
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B Systemkonfiguration

®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe/Rundwellentyp
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—(_ Erforderliche Produkte (separat erhiiltlich) ) (__Zubehir (separat erhaltlich) ——
(®Anschlusskabel (@Fernsteuersatz
(= Seite B-33) (> Seite B-33)

P/ A2

Motoranschlusskabel Signalanschlusskabel

BLF-Serie (Hauptteil)

Digitales Bedienpanel (abnehmbar)

Kombinationstyp Treiber - ST
(Motor/Getriebe) i b )

Programmierbares
Steuergerit

(nicht mitgeliefert)

AC-Stromversorgung
(Hauptstromversorgung)

—(_Zubehér (separat erhiltlich) )

(®Montagewinkel @Flexible Kupplungen (®Externes Drehzahlpotentiometer
(=» Seite A-230) (=» Seite A-233) (=» Seite A-237)
Nr. Produkiname Uberblick Seite
® | Anschlusskabel Kabel zum Verbinden des Motors und des Treibers (1 bis 20 m). Dieses Kabel bendtigen Sie. B-33
@® | Fernsteuersatz Verwenden Sie diesen Satz, wenn Sie das digitale Bedienpanel vom Treiber abnehmen, um das Gerat ferngesteuert zu bedienen. | B-33
® | Montagewinkel Montagewinkel fiir Motor und Getriebe. A-230
@ | Flexible Kupplungen Klemmtyp, mit dem der Motor oder das Getriebe an der angetriebenen Welle befestigt wird. A-233
(® | Externes Drehzahlpotentiometer | Zum Einstellen und Regeln der Drehzahl des Motors mit Drehzahlregelung (PAVR-20KZ). A-237

@Beispiel fiir eine Systemkonfiguration

(Hauptteil) (separat erhéltlich) (separat erhdltlich)
BLF-Serie Anschlusskabel Fernsteuersatz - - Externes Drehzahl-
Kombinationstyp - Stirnradgetriehe | (Kabelsatz, 1 m) (2 m) Montagewinkel | Flexible Kupplung potentiometer
BLF460C-30 CCO1BLF BLFHS-02 SOL4AMé6 MCL551515 PAVR-20KZ

®Die oben gezeigte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Weitere Kombinationen sind verfligbar.
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® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe

ualolo|\-D @ sojualsing

—_Erforderliche Produkte (separat erhiiltlich) ) (__zZubehér (separat erhaltlich) ——
®Anschlusskabel @Fernsteuersatz
(= Seite B-33) (= Seite B-33)

m
El
/ f V— g
M W a
Motoranschlusskabel Signalanschlusskabel
>
Q
BLF-Serie (Hauptteil g
( p ) Digitales Bedienpanel (abnehmbar) g
o
Kombinationstyp Treiber - I §
Motor/Getriebe ; = = - 9
‘ > Z R B
z fef | Jowr] ® 5
; — «
; L‘ VEXTA
-l
Z
z Programmierbares 2
Z Steuergerit g
; (nicht mitgeliefert) £=
AC-Stromversorgung =
(Hauptstromversorgung) =
g
)
5

~(_Zubehr (separat erhiltlich) )

(@Externes Drehzahlpotentiometer
(= Seite A-237)

Nr. Produktname Unberblick Seite
® | Anschlusskabel Kabel zum Verbinden des Motors und des Treibers (1 bis 20 m). Dieses Kabel bendtigen Sie. B-33
@ | Fernsteuersatz Verwenden Sie diesen Satz, wenn Sie das digitale Bedienpanel vom Treiber abnehmen, um das Gerét ferngesteuert zu bedienen. | B-33
® | Externes Drehzahlpotentiometer | Zum Einstellen und Regeln der Drehzahl des Motors mit Drehzahlregelung (PAVR-20KZ). A-237

@Beispiel fiir eine Systemkonfiguration
(Hauptteil) (separat erhdltlich) (separat erhltlich)
Fernsteuersatz | Externes Drehzahl-

Kombinationstyp - Hohlwelle | (Kabelsatz, 1 m) —I— (2m) potentiometer
BLF460C-30FR CCO1BLF BLFHS-02 PAVR-20KZ

BLF-Serie Anschlusskabel

®Die oben gezeigte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Weitere Kombinationen sind verfligbar.
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M Produktnummerncode

Stromversorgungseingang A: 1-Phasen 100-120 VAC  C: 1-Phasen 200-240 VAC
S: 3-Phasen 200-240 VAC

BLF 2 30 C - 5 FR @ | Serie BLF: BLF-Serie
— — — — ) N 2:60mm 4:80mm 5:90mm  6:104 mm (110 mm fiir
@ @ @ @ @ @ @ | Motor-RahmengriBe das Getriebe)
® | Ausgangsleistung (W) (Beispiel) 30: 30 W
®
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Getriebeuntersetzung/ Nummer: Getriebeuntersetzung der Kombinationstypen: 8 Typen
® Wellentyp von 5 bis 200
A: Rundwellentyp
GFS: GFS-Typ Ritzelwelle
® Leer: Kombinationstyp — Stirnradgetriebe

FR: Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe

M Produktpalette

Kombinationstyp Der Kombinationstyp wird mit dem Motor und dem bereits vormontierten zugehorigen Getriebe geliefert, wodurch der Einbau
in eine Anlage erleichtert wird. Motoren und Getriebe sind auch separat erhaltlich, sodass Austausch und Reparatur vereinfacht

werden.
®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe ® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe
Sie bendtigen auch die Anschlusskabel. Sie bendtigen auch die Anschlusskabel.
Ausgangs- ; i i B Stromversorgungseingant Modell Getriebeuntersetzun Seite
leistiing Stromversorgungseingang Modell Getriebeuntersetzung Seite leistung gungseingang g
5,10, 15, 20, 1-Phasen 5,10, 15, 20,
1-Phasen K o
100-120VAC BLF230A-[] 30, 50, 100, * 100-120 VAC BLF230A-[FR 30, 50, 100, %
200 200
, 10, 15, 20,
1-Phasen 310,13, 20 30w 1-Phasen BLF230C-CIFR 530 oso 51000 B-16
30w 200-240 VAC BLF230C-[] 30, 50, 100, B-16 200-240 VAC , 50, \
200 200
5,10, 15, 20, 3-Phasen 5,10, 15, 20,
3-Phasen " o
200-240 VAC BLF230S-[] 30, 50, 100, * 200-240 VAC BLF230S-CJFR 30, 50, 100, %
200 200
5,10, 15, 20, 1-Phasen 5,10, 15, 20,
1-Phasen K o
100-120vac | BLFA60A-C] 30, 50, 100, ] 100-120vac | BLFAGOA-LIFR 30, 50, 100, *
200 200
5,10, 15, 20,
1-Phasen 310,13, 20 60W 1-Phasen BLF460C-CIFR 30, 50, 100 B-16
60W 200-240 VAC BLF460C-[] 30, 50, 100, B-16 200-240 VAC , 50, \
200 200
5,10, 15, 20, 3-Phasen 5,10, 15, 20,
3-Phasen " o
200-240 VAC BLF460S-[] 30, 50, 100, * 200-240 VAC BLF460S-CJFR 30, 50, 100, %
200 200
5,10, 15, 20, 1-Phasen 5,10, 15, 20,
1-Phasen _ %
100-120VAC BLF5120A-[] 30, 50, 100, * 100-120 VAC BLF5120A-CJFR 30, 50, 100, %
200 200
1-Phasen 5,10, 15, 20, 1-Phasen 5,10, 15, 20,
120W 200-240 VAC BLF5120C-[] 30, 50, 100, B-16 120W 200-240 VAC BLF5120C-CJFR 30, 50, 100, B-16
200 200
5,10, 15, 20, 3-Phasen 5,10, 15, 20,
3-Phasen " o
200-240 VAC BLF5120S-[] 30, 50, 100, % 200-240 VAC BLF5120S-CFR 30, 50, 100, S
200 200
5,10, 15, 20, ® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
1-Phasen BLF6200A-[] 30, 50, 100, % st Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-120 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-240 VAC-
100-120VAC 200 Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.
5,10, 15, 20, Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
200W 1-Phasen BLF6200C-[] 30, 50, 100, B-16 Motor, Treiber, Getriebe, Befestigungsschrauben, Passfeder,
200-240VAC 200 Sicherheitsabdeckung (mit Schrauben), Betriebshandbuch
3-Phasen 5.10, 15, 20,
BLF6200S-[ 30, 50, 100, *
200-240 VAC 200

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
= Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-120 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-240 VAC-
Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
r Motor, Treiber, Getriebe, Befestigungsschrauben, Passfeder, Betriebshandbuch
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®Rundwellentyp
Sie bendtigen auch die Anschlusskabel.

@ Ritzelwellentyp
Sie bendtigen auch die Anschlusskabel.

A::g::]::_ Stromversorgungseingang Modell Seite A::g:]":;_ Stromversorgungseingang Modell Seite
1-Phasen 100-120 VAC BLF230A-A * 1-Phasen 100-120 VAC BLF230A-GFS *

30W 1-Phasen 200-240 VAC BLF230C-A B-16 30w 1-Phasen 200-240 VAC BLF230C-GFS B-16
3-Phasen 200-240 VAC BLF230S-A * 3-Phasen 200-240 VAC BLF230S-GFS *
1-Phasen 100-120 VAC BLF460A-A * 1-Phasen 100-120 VAC BLF460A-GFS *

60W 1-Phasen 200-240 VAC BLF460C-A B-16 60W 1-Phasen 200-240 VAC BLF460C-GFS B-16
3-Phasen 200-240 VAC BLF460S-A * 3-Phasen 200-240 VAC BLF460S-GFS *
1-Phasen 100-120 VAC BLF5120A-A * 1-Phasen 100-120 VAC BLF5120A-GFS *

120W 1-Phasen 200-240 VAC BLF5120C-A B-16 120W 1-Phasen 200-240 VAC BLF5120C-GFS B-16
3-Phasen 200-240 VAC BLF5120S-A * 3-Phasen 200-240 VAC BLF5120S-GFS *
1-Phasen 100-120 VAC BLF6200A-A * 1-Phasen 100-120 VAC BLF6200A-GFS *

200W 1-Phasen 200-240 VAC BLF6200C-A B-16 200w 1-Phasen 200-240 VAC BLF6200C-GFS B-16
3-Phasen 200-240 VAC BLF6200S-A * 3-Phasen 200-240 VAC BLF6200S-GFS *

s Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-120 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-240 VAC-
Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
r Motor, Treiber, Betriebshandbuch

@ Getriebe
> Stirnradgetriebe
Ausgangsleistung des zu
verwendenden Motors Getriebemodell Getriebeuntersetzung
(Rit p)
5,10, 15, 20,
30w GFS2G[] 30, 50, 100,
200
5,10, 15, 20,
60W GFS4G[] 30, 50, 100,
200
5,10, 15, 20,
120w GFS5G[] 30, 50, 100,
200
5,10, 15, 20,
200W GFS6GL] 30, 50, 100,
200

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Getriebe, Schrauben zur Befestigung des Getriebes am Motor,
Befestigungsschrauben, Passfeder, Betriebshandbuch

@ Anschlusskabel (separat erhaltlich)

{Kabelsatz
Der Kabelsatz besteht aus einem Motoranschlusskabel und einem
Signalanschlusskabel.

Lénge Modell
im CCO1BLF

2m CCO2BLF

3m CCO3BLF

5m CCO5BLF

7m CCO7BLF

10m CC10BLF

15m CC15BLF

20m CC20BLF

® Die BLF-Serie erfordert zwei Kabel, ein Motor- und ein Signalkabel, die Motor und Treiber
verbinden.

Dieser Anschlusskabelsatz ist zwingend erforderlich.

Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufshiiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.—\

r Motor, Treiber, Betriebshandbuch

<Hohlwellen-Flachgetriebe

Ausgangsleistung des zu
verwendenden Motors Getriebemodell Getrieb ung
(Rit p)
5,10, 15, 20,
30w GFS2GLFR 30, 50, 100,
200
5,10, 15, 20,
60W GFS4G[FR 30, 50, 100,
200
5,10, 15, 20,
120W GFS5GLFR 30, 50, 100,
200

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

= Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-120 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-240 VAC-

Getriebe, Schrauben zur Befestigung des Getriebes am Motor,
Befestigungsschrauben, Passfeder, Sicherheitsabdeckung (mit Schrauben),

Betriebshandbuch
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% M Spezifikationen
® .
= ©30W, 60 W, 120 W, 200 W Motor: X s C € /Treiber: ‘@ C €
‘;g Kombinationstyp — Stirnradgetriebe BLF230C-[] BLF460C-[] BLF5120C-[] BLF6200C-[]
o Modell Kombinationstyp — Hohlwellen-
3 Flachgetriebe BLF230C-CJFR BLF460C-[IFR BLF5120C-CJFR =
= Rundwellentyp BLF230C-A BLF460C-A BLF5120C-A BLF6200C-A
Nennausgangsleistung (Dauerbetrieb) w 30 60 120 200
Nennspannung VAC 1-Phasen 200-240
Zuléssiger Spannungsbereich *+10%
) Nennfrequenz Hz 50/60
Stromversorgungseingang — -
Zulassiger Frequenzbereich 5%
Nenneingangsstrom A 08 1,2 2,0 2,8
Maximaler Eingangsstrom A 1,7 3,0 45 51
Nenndrehmoment Nm 0,1 0,2 04 0,65
Anlaufdrehmoment Nm 0,2 0,4 0,8 1,15
Nenndrehzahl min”! 3000
Drehzahlregelbereich min”! 80~4000
Zuldssige Lasttragheit des Jx10% kgm? 18 375 56 875
Rundwellentyps
Rotortrégheit Jx10*kgm? 0,087 0,236 0,675 0,61
Drehzahlregulierung* Last Max. +0,2 % (0~Nenndrehmoment bei Nenndrehzahl, Nennspannung und normaler Umgebungstemperatur)
(mit digitalem Spannung Max. +0,2 % (Nennspannung +10 % bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei normaler Umgebungstemperatur)
Bedienpanel) Temperatur Max. +0,2 % (0~+50 °C bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei Nennspannung)

= Die Drehzahlregulierung &ndert sich je nach der Drehzahl-Einstellmethode.
Einstellen mit dem internen Drehzahlpotentiometer, dem externen Drehzahlpotentiomenter mit der externen DC-Spannung; Last: max. 0,5 %, Spannung: max. =0,5 %,

Temperatur: max. =0,5 %
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

® Die Werte fiir jede Spezfikation betreffen nur den Motor.
® Neben den oben abgebildeten Produkten sind auch die Produkte fiir 1-Phasen 100-120 VAC und 3-Phasen 200-240 VAC verfiigbar. Wenden Sie sich an das nachste Oriental Motor-

Verkaufsbiiro.

B Gemeinsame Spezifikationen

Posten Spezifikationen

Wahlen Sie eine der folgenden Methoden:

- Einstellen mit dem internen Drehzahlpotentiometer

Drehzahl-Einstellmethode - Einstellen mit dem digitalen Bedienpanel: Bis zu acht Drehzahlen

- Einstellen mit einem externen Drehzahlpotentiometer: PAVR-20KZ (20 kQ), 1/4 W) (separat erhéltlich)
- Einstellen mit externer DC-Spannung: 0~5 VDC oder 0~10 VDC

Beschleunigungs-/Abbremszeit
(bei 300: :g|un‘g) 2! 0,2~15 Sek. (werkseitige Voreinstellung: 0,5 Sek.) Bis zu acht Drehzahlen mit dem digitalen Bedienpanel

Optokopplereingangsmodus Eingangswiderstand 3,3 k2
Interner Stromversorgungseingang: 14 VDC+10 %
Eingangssignal (im Fernsteuerungsmodus) AnschlieBbare externe Spannung: 24 VDC+10 % (nur fiir PNP-Logik)
PNP-Eingang (werkseitige Voreinstellung), NPN-Eingang/2-Draht-Eingangsmodus (werkseitige Voreinstellung) oder 3-Draht-Eingangsmodus
CW-Eingang (START/STOP), CCW-Eingang (RUN/BRAKE), STOP-MODE-Eingang (CW/CCW), Drehzahlauswahl, Alarmriickstellungs-Eingang, Externer-Fehlereingang
Bezeichnungen in () beziehen sich auf den 3-Draht-Eingangsmodus.

Ausganassianal Open Collector Output 4,5~26,4 VDC, max. 10 mA (5~10 maA fiir Drehzahl-Ausgang)
gangssig Drehzahl-Ausgang (30 Impulse/Drehung), Alarm-Ausgang1, Alarm-Ausgang2

Bei Aktivierung einer der folgenden Funktionen wird das Signal "Alarm" ausgegeben, und der Motor rollt aus. (Bei einem externen Fehler stoppt der Motor sofort.)
- Uberlastungsschutz: Wird aktiviert, wenn die Motorlast das Nenndrehmoment mindestens 5 Sekunden lang iiberschreitet.
- Uberspannungsschutz: Wird aktiviert, wenn die an den Treiber angelegte Spannung 120 VAC oder 240 VAC um mindestens 20 % (iberschreitet, wenn eine Graviationskraft
wirkt oder die zuléssige Lasttragheit iiberschritten wurde.
Schutzfunktion® - Unterspannungsschutz: Wird aktiviert, wenn die an den Treiber angelegte Spannung 100 VAC oder 200 VAC um mindestens 40 % unterschreitet.
- Schutz vor fehlenden Phasen: Wird aktiviert, wenn bei den vom Motor empfangenen Signalen aufgrund einer schlechten Verbindung oder eines beschédigten Signalkabels usw.
ein Fehler erkannt wird.
- Schutz vor Drehzahliiberschreitung: Wird aktiviert, wenn die Drehzahl der Motorwelle 4800 min iiberschreitet.
- Uberstromschutz: Wird aktiviert, wenn aufgrund eines Erdungsfehlers usw. ein zu hoher Strom durch den Treiber flieBt.
- CPU-Fehler, EEPROM-Fehler, Externer Fehler, Betriebsfehler

Maximale Entfernung Motor/Treiber-Abstand: 20,4 m (wenn das dazugehdrige Anschlusskabel verwendet wird)

Zeitdaten Dauerbetrieb
= Bei der BLF-Serie kann die Motordrehzahl nicht geregelt werden, wenn eine Gravitationskraft wirkt oder eine andere Betriebsweise vorliegt, bei der die Motorwelle von der Last gedreht wird.
Wenn eine Last angetrieben wird, bei der die zuldssige Lasttrégheit iiberschritten wird, oder wenn eine Gravitationskraft wirkt, wird der Uberspannungsschutz aktiviert, der den Motor abbremst

und zum Stopp bringt.
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M Allgemeine Spezifikationen

ualolo|\-D @ sojualsing

Posten Motor Treiber
100 MS oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC Megaohmmeter 100 M oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC Megaohmmeter
Isolationswiderstand zwischen Wicklungen und Geh&use nach Dauerbetrieb bei normaler zwischen Stromeingangsklemme und Schutzerdungsklemme und zwischen
Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit. Stromeingangsklemme und E/A-Klemme nach Dauerbetrieb bei normaler
Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit.
Ausreichend, um 1,5 kV bei 50 Hz fiir 1 Minute zwischen Wicklungen Ausreichend, um 1,8 kV bei 50 Hz fiir 1 Minute zwischen Stromeingangsklemme
Dielekirische Festigkeit und Gehduse nach Dauerbetrieb bei normaler Umgebungstemperatur und Schutzerdungsklemme und 3 kV bei 50 Hz zwischen Stromeingangsklemme
und Luftfeuchtigkeit standzuhalten. und E/A-Klemme nach Dauerbetrieb bei normaler Umgebungstemperatur und
Luftfeuchtigkeit standzuhalten.
m
Temperaturanstieg der Wicklungen und des Gehéusees betragt Temperaturanstieg der Kiihlrippen betrdgt 50 °C oder weniger mit der g
Temperaturansieg 50 °C oder weniger und 40 °C*' oder wer?iger jgweils mit der Thermoele.mer?tmethode nach Dauerbetrieb bei normaler Umgebungstemperatur und g
Thermoelementmethode nach Dauerbetrieb bei normaler Luftfeuchtigkeit gemessen. Q
Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit gemessen.
Umgebungstemperatur 0~+50 °C (nicht gefrierend)
Umgebungsluftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (nicht kondensierend) g
Hohenlage Bis zu 1000 m iiber dem Meeresspiegel w
@
Betriebs- Atmosphére Keine korrosiven Gase oder Staub. Darf nicht radioaktiven Bereichen, Magnetfeldern, Vakuum oder sonstigen speziellen Umgebungen eingesetzt werden. %‘
umgebung g
Darf keinen kontinuierlichen Vibrationen oder iiberméBigen StBen ausgesetzt werden. g
Vibration GemaB JIS C 60068-2-6, "Sine-Wave Vibration Test Method" (Vibrationstestmethode mit Sinusschwingungen) g
Frequenzbereich: 10~55 Hz  Amplitudenwelligkeit: 0,15 mm g
Ablenkrichtung: 3 Richtungen (X, Y, Z)  Anzahl der Ablenkungen: 20 Mal @«
Umgebungstemperatur —25~+70 °C (nicht gefrierend)
Lagerbedingungen*? Umgebungsluftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (nicht kondensierend) =
Hohenlage Bis zu 3000 m iiber dem Meeresspiegel 5
Isolationsklasse UL, CSA: Klasse A (105 °C)  EN: Klasse E (120 C) - % E
Schutzgrad IP65 (auBer Montageflache bei dem Rundwellentyp und Steckverhinder) P20 §
&1 Bei dem Rundwellentyp muss eine Wérmeabstrahlungsplatte (Werkstoff: Aluminium) der folgenden GroBe installiert werden, damit eine Motorgehdusetemperatur von 90 °C nicht 2
liberschritten wird.
BLF230C-A: 115x115 mm, 5 mm Dicke §
BLF460C-A: 135x135 mm, 5 mm Dicke 5
BLF5120C-A: 165x165 mm, 5 mm Dicke %.
3

BLF6200C-A: 200200 mm, 5 mm Dicke
2 Die Lagerbedingungen gelten fiir einen kurzen Zeitraum wie zum Beispiel fiir den Transport.

Hinweis:
©® Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiihrung der dielektrischen Festigkeitspriifung diirfen Motor und Treiber nicht angeschlossen sein.

M Getriebemotor - Drehmomenttabelle des Kombinationstyps

®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe Einheit = Nm
Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Modell 80 min”! 16 8 513 4 2,7 1,6 0,8 0,4
ode!

Motordrehzahl 3000 min! 600 300 200 150 100 60 30 15
4000 min™! 800 400 267 200 133 80 40 20
80~3000 min”' 0,45 0,9 1,4 1,8 2,6 43 6 6

BLF230C-[] -
4000 min™! 0,34 0,68 1 1,4 1,9 32 54 54
80~3000 min™' 0,9 1,8 2,7 3,6 52 8,6 16 16

BLF460C-[] -
4000 min™' 0,68 1,4 2 2,7 39 6,5 12,9 14
80~3000 min”! 1,8 3,6 54 72 10,3 17,2 30 30

BLF5120C-[] N
4000 min™! 1,4 2,7 4,1 54 7,7 12,9 25,8 27
80~3000 min”’' 29 59 8,8 11,7 16,8 28 52,7 70

BLF6200C-[] N
4000 min™! 2,0 4.1 6,1 8,1 11,6 19,4 36,5 63

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
@Ein farbig hinterlegter Wert ((___]) bedeutet, dass die Getriebewelle in dieselbe Richtung dreht wie die Motorwelle. Bei den anderen Werten dreht sie in die entgegengesetzte Richtung.

® Kombinationstyp - Hohlwellen-Flachgetriebe Einheit = Nm
Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Modell 80 min”' 16 8 513) 4 2,7 1,6 08 0,4
ode
Motordrehzahl 3000 min”' 600 300 200 150 100 60 30 15
4000 min™! 800 400 267 200 133 80 40 20
80~3000 min”' 0,4 0,85 1,3 17 2,6 43 85 17
BLF230C-[IFR :
4000 min™! 0,3 0,64 0,96 1,3 1,9 3,2 6,4 12,8
80~3000 min"! 0,85 1,7 2,6 3,4 51 8,5 17 34
BLF460C-[FR -
4000 min™' 0,64 1,3 1,9 2,6 3,8 6,4 12,8 25,5
80~3000 min”' 1,7 34 51 6,8 10,2 17 34 68
BLF5120C-CJFR -
4000 min™ 1,3 2,6 3,8 51 7,7 12,8 255 51

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
® Das Flachgetriebe dreht sich beim Betrachten von der Vorderseite in entgegengesetzter Richtung zum Motor. Bei Betrachtung von der Riickseite (Motormontagefléche) dreht es sich in der
gleichen Richtung wie der Motor. Drehrichtung des Hohlwellen-Flachgetriebes =» Seite B-32
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M Zulassige Radiallast und zuldssige Axiallast

®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe

v}
_C‘:
2]
(0]
2
o
7]
]
O
v
=
o
o
o
)
5

Zuléssige Radiallast
. Zulassige Axiallast
Modell Getriebeuntersetzung 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende N
N N
80~3000 min™! 100 150
5 4000 min™! 90 110
80~3000 min”' 150 200
BLF230C-[] 10, 15, 20 - 40
4000 min™? 130 170
80~3000 min™! 200 300
30, 50, 100, 200 -
4000 min™! 180 230
5 80~3000 min™! 200 250
4000 min™ 180 220
80~3000 min”' 300 350
BLF460C-[] 10, 15, 20 - 100
4000 min™! 270 330
80~3000 min™! 450 550
30, 50, 100, 200 -
4000 min™! 420 500
5 80~3000 min™! 300 400
4000 min™! 230 300
80~3000 min”' 400 500
BLF5120C-[] 10, 15, 20 - 150
4000 min™! 370 430
80~3000 min™! 500 650
30, 50, 100, 200 -
4000 min™! 450 550
80~3000 min™! 550 800
5,10, 15, 20 ' 200
4000 min™! 500 700
80~3000 min”' 1000 1250
BLF6200C-[] 30, 50 - 300
4000 min™! 900 1100
80~3000 min™! 1400 1700
100, 200 - 400
4000 min™! 1200 1400
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe
Zulassige Radiallast
Modell B BT 10 mm von der Beflestigungsflache 20 mm von der Beflestigungsﬂache Zuldssige Axiallast
des Getriebes des Getriebes N
N N
510 80~3000 min”! 450 370
' 4000 min"! 410 330
BLF230C-LIFR 80~3000 min”' 500 400 200
15, 20, 30, 50, 100, 200 -
4000 min™! 460 370
510 80~3000 min™! 800 660
' 4000 min”! 730 600
BLF460C-[JFR - 400
80~3000 min”! 1200 1000
15, 20, 30, 50, 100, 200 -
4000 min™! 1100 910
510 80~3000 min”' 900 770
' 4000 min"! 820 700
80~3000 min™! 1300 1110
BLF5120C-CJFR 15, 20 - 500
4000 min™! 1200 1020
80~3000 min”! 1500 1280
30. 50,100,200 4000 min”! 1400 1200
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
®Rundwellentyp
Zulassige Radiallast
Modell 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende Zuldssige Axiallast
N N
BLF230C-A 80 100 o ]
BLF460C-A 110 130 D!.e zuldssige Axiallast dalrf die
Hélfte der Motormasse nicht
BLF5120C-A 150 170 (iberschreiten.
BLF6200C-A 197 221
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M Zuldssige Lasttragheit des Kombinationstyps: J

®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe

Einheit = x10™ kgm?

ool Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
BLF230C-[] 1,55 6,2 14 24,8 55,8 155 155 155
BLF460C-[] 55 22 49,5 88 198 550 550 550
BLF5120C-[] 25 100 225 400 900 2500 2500 2500
BLF6200C-[] 375 150 338 600 1350 3750 3750 3750

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe Einheit = x10*kgm?
ool Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
BLF230C-[IFR 1,55 6,2 14 248 55,8 155 155 155
BLF460C-[FR 55 22 49,5 88 198 550 550 550
BLF5120C-CIFR 25 100 225 400 900 2500 2500 2500

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld () die Getriebeuntersetzung ein.

M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

Dauerbetriebsbereich: In diesem Bereich ist Dauerbetrieb moglich.
Begrenzter Belastungsbereich: Dieser Bereich wird hauptsachlich beim Beschleunigen verwendet. Wenn eine Last einwirkt, die das
Nenndrehmoment kontinuierlich fiir ca. 5 Sekunden (iberschreitet, wird der Uberlastungsschutz aktiviert und der

Motor wird angehalten.

BLF230C-[/BLF230C-IFR/BLF230C-A
Anlaufdrehmoment

=]
N

Begrenzter Belastungsbereich Nenndrehmoment

o=
S
o1

Drehmoment [Nm]
oo

Dauerbetriebsbereich

2000 3000 4000

Drehzahl [min™]

0 v
80 1000

BLF5120C-[1/BLF5120C-FR/BLF5120C-A

Anlaufdrehmoment

0,8

Begrenzter Belastungsbereich Nenndrehmoment

o
w &
L

Dauerbetriebsbereich

Drehmoment [Nm]
o

2000 3000 4000

Drehzahl [min™]

0 T
80 1000

® Die oben gezeigten Charakteristiken betreffen nur die Motoren.
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld () die Getriebeuntersetzung ein.

BLF460C-[1/BLF460C-[JFR/BLF460C-A

Anlaufdrehmoment
0,4
é Begrenzter Belastungsbereich Nenndrehmoment
g 02 A
£ 015 ||-————mmmm—m TS
s . .
s Dauerbetriebsbereich
0 T ; ; |
80 1000 2000 3000 4000
Drehzahl [min™]
BLF6200C-[1/BLF6200C-A
Anlaufdrehmoment
1,15
B
% Begrenzter Belastungshereich Nenndrehmoment
£ 0,65
o
E [0 T
S Dauerbetriebsbereich
0 v T v |
80 1000 2000 3000 4000
Drehzahl [min™]
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Bl Abmessungen (Einheit = mm)
®Beim Kombinationstyp sind Befestigungsschrauben enthalten. Abmessungen der Befestigungsschrauben =» Seite B-72

o30W
<Motor/Stirnradgetriebe

v}
_C‘:
@
(0]
2
o
7]
]
O
v
=
o
o
o
)
5

Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L
5~20 34
BLF230C-[] BLFM230-GFS GFS2G[] 30~100 38
200 43
Masse: 1,1 kg (einschlieBlich Getriebe)
2 50 L 32+1 T3 60 <OKeil und Keilnut
8 14 e 4xd45 (der Keil ist beim Getriebe enthalten)
25 os durchgehend -
N AL 2 % 2502 o3 430 4 f:,
= (e Y |
L - 4 < ¢
a —A 5 A-A
0
3 - © /é;
= L Sensorkabel ¢7, 400 mm Lange
Schutzerdungs- Gehéduse: 5557-06R-210 (MOLEX)
klemme M4

Gehéuse: 350779-1 (AMP) 33
Motorkabel ¢8, 400 mm Lange
<>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLF230C-(JFR
Motor: BLFM230-GFS
Getriebe: GFS2GLIFR
Masse: 1,4 kg (einschlieBlich Getriebe)
478 3 2 — 80
, = 0010 4x 5,5
9,5 08 2 8 40 durchgehend
3
. TN 2
g *ﬁ ) 3
d ©
5 0F g
0 ’N/k}& o
8 —4 = I
3 = =
—
Schutzerdungsklemme M4 Jﬁe 15 15
Sensorkabel ¢7, 400 mm Lénge 50 39,8

Gehéuse: 5557-06R-210 (MOLEX)

N i — (==

Motorkabel ¢8, 400 mm Lénge

Gehiuse: 350779-1 (AMP) 49
14 14
— 8 8 —

- E| 115 ] ERET- .

YL D el &

il Teu |

3 3 Zieil Z[Q b
OKeil (enthalten) I
2502 Qg 4—8,03
1< @7 %
" o

A

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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<Rundwellentyp
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BLF230C-A
Motor: BLFM230-A
Masse: 0,6 kg
2 50 241 — 60
812 = 4x 45
durchgehend
- . e
<02 J
B el = o
e
g
a

2 }? Sensorkabel &7, 400 mm Lénge
Schutzerdungs- Gehause: 5557-06R-210 (MOLEX)
klemme M4 33

Gehéuse: 350779-1 (AMP)

>
©
E
Motorkabel $8, 400 mm Linge f_;’.
-3
173
»
°
1
=]
=]
[
=]
(=]
@60 W
<>Motor/Stirnradgetriebe g
Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L § ®
5-20 a £
BLF460C-[] BLFM460-GFS GFs4GO 30~100 46 =
200 51 =
Masse: 1,9 kg (einschlieBlich Getriebe) 5
o
15 50 L 3= = 80 OKeil und Keilnut =
8 7 = 4x$6,5 d i f : 5
el H @ : er Keil ist beim Getriebe enthalten) g
2% | 5 durchgehend \ ( =
H é S )’&i 25=02 _8| 5 803 5+8’m So
A5 o e e
1 23 @} IR =
8 = ] 7
= A A-A
5
QV/“‘
3 5 >l )
2 LM@’I Sensorkabel 7, 400 mm Lénge
N

Gehéuse: 5557-06R-210 (MOLEX)

Schutzerdungs-
klemme M4

Gehduse: 350779-1 (AMP)

Motorkabel $8, 400 mm Lénge

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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<{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLF460C-(FR

Motor: BLFM460-GFS

Getriebe: GFS4GLIFR

Masse: 2,5 kg (einschlieBlich Getriebe)

v}
_C‘:
@
(0]
2
o
7]
]
O
v
=
o
o
o
)
5

532 4 @ 80
c:‘o' il
& [a e g ZSRNEE
o ///:\_m\ 4 A 9 . f//ﬁ A - o
A4 w * {2 2 A T 7] [5s]
M~
< e
0|
%/ % S T 2 0 = 3
2 =K
Schutzerdungsklemme M4 Lfi Lﬂ 15
~ Sensorkabel &7, 400 mm Lénge 50 452

Gehause: 5557-06R-210 (MOLEX)

Motorkabel ¢8, 400 mm Lénge
Gehéuse: 350779-1 (AMP)

55,2
18 18
10
— 115
[ee) ©
= .= 72 77 ES =
218 g |g°
5 % Dl IS =l
2 3 N N 3 =
{Keil (enthalten)
o 0
25+02 _S 5-003
S
=) o
A-A
<>Rundwellentyp
BLF460C-A
Motor: BLFM460-A
Masse: 0,9 kg
1,5 50 80
4X 6,5
durchgehend
b
S S &
5
0| Q¥ 5</
0 /}2( &
©
Schutzerdungs: Sensorkabel 7, 400 mm Lénge
klemme M4 Gehause: 5557-06R-210 (MOLEX) 2

Gehduse: 350779-1 (AMP)

Motorkabel 8, 400 mm Lénge

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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o)
c:
il
S
o120 W o
(7]
<>Motor/Stirnradgetriebe ®
O
Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L (I')
5~20 45 =
BLF5120C-[J BLFM5120-GFS GFS5GL 30~100 58 g"
200 64 3
Masse: 3,0 kg (einschlieBlich Getriebe) =)
05 60 L 42:+1 <Keil und Keilnut
19 *—% fe0s E (der Keil ist beim Getriebe enthalten) o
= 2 - )
= Oo‘i § 25+02 8 6- 003 6 5™ i g
0, =3 0|
- A5 =3 ﬂT St 3 a
=1 g3 Q = SSEa
= <€
o
(]
| - =
o o
w1 Sensorkabel 7, 400 mm Linge g
Schutzerdungs- Gehau?e: 5557-06R-210 (MOLEX) g
klemme M4 Gehause: 350779-1 (AMP) 33 3
2
Motorkabel 8, 400 mm Lénge §
>
£
{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe E
BLF5120C-(IFR =
Motor: BLFM5120-GFS _
Getriebe: GFS5GLIFR 2
Masse: 3,7 kg (einschlieBlich Getriebe) %
652 =] 90 4% 8,5 g
95, 1 W 8 60040 durchgehend
L | o3
o L
A g el 32&
‘\ 3 g . ﬁ—- R ﬁ_ -
\J ; | © 8L
S— 32{ - ot S
@ —4 ¢
2 = 3
| & —
Schutzerdungsklemme M4 60 @ 5.2 Ji 15)
N Sensorkabel ¢7, 400 mm Lange :

Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)

N o i — (==

Motorkabel ¢$8, 400 mm Lange

Gehause: 350779-1 (AMP 67,2
- (AVIP) 22 22
13 13
1,15

1,15 .

o ©

T =z
= 2 = =t 2 —
x| 8 8
So| So So| So

: D Iq S| 3
—| "o o =
Nl IR
< < < <

<Keil (enthalten)

25+02 _8 6-00s I
|
T (@]
— ] z%

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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o)
c:
2}
S
) <>Rundwellentyp 0,5 60 371 90
2 BLF5120C-A 10 ;‘X¢h3»5h -
'l Motor: BLFM5120-A urchgenen
Q Masse: 1,5 kg f@( 322
= N
o S .
= 08
- QA=
S0 & )
i Sensorkabel &7, 400 mm Lénge
Schutzerdungs- N Gehéuse: 5557-06R-210 (MOLEX)
klemme M4
33
Gehéuse: 350779-1 (AMP)
Motorkabel $8, 400 mm Lange
@200 W
<>Motor/Stirnradgetriebe
Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L
5~20 60
BLF6200C-[] BLFM6200-GFS GFS6GL] 30,50 72
100, 200 86
Masse: 5,4 kg (einschlieBlich Getriebe)
2 82 L 50+1 <
10 5 <
3505 | S
32 | 4 § M6x12 tief ~ 4X$8,5
S durchgehend
] =
n M= 3
Lyt ; . -& =]
3 A =l
- 0 o
<
0| | ]
(o]
o L s sensorkabel $7, 400 mm Lange
Schutzerdungs- Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)
klemme M4

Motorkabel $8, 400 mm Ldnge
Gehause: 350779-1 (AMP)

<{Keil und Keilnut (der Keil ist beim Getriebe enthalten)

0
32-0.2 =3 6-0,03
& |
——= | -85 -

18,501

A-A
@ Fiir den Versand wird in die Getriebewelle eine Passfeder eingesetzt.
<>Rundwellentyp
BLF6200C-A 2 82

4X$8,5
Motor: BLFM6200-A 10 durchgehend
Masse: 2,4 kg }2{
= A
= By =
%
2 | &
e | s sensorkabel $7, 400 mm Lange
& Gehause: 5557-06R-210 (MOLEX)
Schutzerdungs-
klemme M4

Gehéuse: 350779-1 (AMP)

Motorkabel $8, 400 mm Lange

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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w
=
g
OTreiber %
BLFD30C2 BLFD200C2 $
BLFD60C2 Masse: 1,3 kg o
BLFD120C2 0
Masse: 0,9 kg =
o
95 95 2
5 85 5 85 110 o
=
f f [—
[ — ————
T F : =] i o
anaa)S Sehitz anan)y | £
8|8 8 o | ! £
@ ik @ e Schlitz ‘ | 2
—
) )-E o) B |
2X$4.5 2X 4,5 Schutzerdungsklemme M4
durchgehend durchgehend

Schutzerdungsklemme M4

Schutzerdungsklemme M4 Schutzerdungsklemme M4

Bunuuedssqalag-ov

{Digitales Bedienpanel
(vom Treiber abmontiert)

g
e
.gE

85 17, 108
oo o n_m ~ < @ E..
o 3
L Hile o 3
I I I o @ 3
= 69
< % ) .
5| IS min. 4xM3x4 tief
<{>Ausschnitt flr digitales Bedienpanel
| 69+0.1
4xd35 9,8+0,2 19 %
—————————— F-14----|-t-1 ©
1 3 LN
| h A
: /max. 4xR2 ' Al _
. _ _ B _ : B
: | >
h 1
o P
1 |
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M Anschluss und Betrieb

®Bezeichnungen und Funktionen der Treiberteile

Digitales Bedienpanel

v}
_C‘:
@
(0]
2
o
7]
]
O
v
=
o
o
o
)
5

E/A-Signal — |&

Anschluss-
klemmen

l / < Internes Drehzahl-

potentiometer

Signalkabel- D
anschlussklemmen

{Digitales Bedienpanel
Modusanzeige-LEDs  Einheitsanzeige-LEDs

l = :‘ﬂlmr;;s:

. . - 'W STOP-Taste
iunusb L I J f SET

VEXTA

RUN-LED — &
ALARM-LED — 8,

Bedientasten

Wenn das digitale Bedienpanel abgenommen wurde

=]« Digitaler Bedienpanel-

Schutz- — (@ <«—Schutz- POWER-LED > m Steckverbinder CN1
erdungs- ] N erdungsklemme 4
Klemme T T Fernsteuerungs-
NPN/PNP-Logik-Eingangs- ———— mm Steckverbinder CN 2
Stromanschlussklemmen  Motoranschlussklemmen wahlschalter = Wenn Sie das digitale Bedienpanel vom
" " Treiber getrennt verwenden méchten,
\é\gh’l\legNS\zdrg\rl 3;?;“:0’“']:;15; r schiieBen Sie das Kabel des
s Eingangsschaltung L Fem;teuersatzes (separat erhaltiich)
Wahlschalter fiir externe Spannung an desen Seckierbnderan.
Um die Drehzahl mit der externen DC-Spannung einzustellen, miissen Sie diesen Schalter
entsprechend der verwendeten Spannung auf 5 V oder 10 V einstellen.
@®E/A-Signal
Bezaicii ey Signal Signalbezeichnung Funktion und Betrieb
Klemme
TH N. C. An diese Klemme darf kein Signal angeschlossen werden.
TH N.C. An diese Klemme darf kein Signal angeschlossen werden.
Mo MO0-Eingang
v M1-Eingan Diese Signale werden verwendet, um Betriebsdaten beim Mehrdrehzahlbetrieb auszuwahlen.
gang Mit den Eingdngen MO, M1 und M2 kann aus acht voreingestellten Drehzahlen eine Drehzahl ausgewahlt werden.
M2 M2-Eingang
VH VH-Eingang
M VM-Eingang Mit diesen Signalen werden die Drehzahlen (iber ein externes Drehzahlpotentiometer oder iiber die externe DC-Spannung eingestellt.
VL VL-Eingang
C3 IN-COM1 Eingangssignal gemeinsam (0 V)
X0*! g EXT-ERROR-Eingang Externer Fehlereingang (normal geschlossen)
ingan
co 9ang IN-COMO Eingangssignal gemeinsam
C1 IN-COMO Eingangssignal gemeinsam
X{#2 2-Draht-Modus: CW-Eingang Uhrzeigersinn/Stoppschalter-Eingangssignal
3-Draht-Modus: START/STOP-Eingang Start/Stopp-Eingangssignal
X 2-Draht-Modus: CCW-Eingang Gegenuhrzeigersinn/Stoppschalter-Eingangssignal
3-Draht-Modus: RUN/BRAKE-Eingang Start/Sofortstopp-Eingangssignal
X3 2-Draht-Modus: STOP-MODE-Eingang Dieses Signal wird eingegeben, um eine Stoppaktion des Motors zu wéhlen.
3-Draht-Modus: CW/CCW-Eingang Uhrzeigersinn/Gegenuhrzeigersinn-Eingangssignal
X4 N.C. An diese Klemme darf kein Signal angeschlossen werden.
X5 ALARM-RESET-Eingang Dieses Signal wird zum Zuriicksetzen des Alarms verwendet.
Y1 ALARM-0UT1-Ausgang Dieses Signal wird bei einem Alarm ausgegeben. (normal geschlossen)
Y2 ALARM-OUT2-Ausgang Dieses Signal wird bei Aktivierung der Uberlastungs-Schutzfunktion oder der Uberlastungs-Warnfunktion ausgegeben. (normal
Ausgang geschlossen)
YO SPEED-0UT-Ausgang Pro Drehung der Motorausgangswelle werden 30 Impulse ausgegeben.
c2 0UT-COM Ausgangssignal gemeinsam
%1 Entfernen Sie die Kurzschlussbriicke nicht, wenn der EXT-ERROR-Eingang nicht verwendet wird.
%2 Die Funktionen der externen Eingangssignalklemmen X1, X2 und X3 kénnen zwischen dem 2-Draht-Eingangsmodus und dem 3-Draht-Eingangsmodus gewechselt werden. Anfangs sind die

Funktionen im 2-Draht-Modus den Klemmen zugewiesen.

@ Digitalbedieneranzeige

Funktion Details
Wéhrend der Motor lauft, leuchtet die griine Lampe.

Anzeige
RUN Lauft
ALARM Alarm
MNTR | Monitormodus

Bei einem Alarm leuchtet die rote Lampe.
In diesem Modus kann der Motor betrieben werden. Die Motordrehzahl und die Lastbedingung werden wahrend des Motorbetriebs angezeigt.

Wenn der Motor mit dem digitalen Bedienpanel bedient wird, wird die Motorrichtung in diesem Modus eingestellt.

F/R D instell
! ateneinstelimodus For: Drehung im Uhrzeigersinn, rEv: Drehung im Gegenuhrzeigersinn
Digitales Bedienpanel/externer In diesem Modus legen Sie fest, ob die Betriebs-/Stoppsignale fiir den Motor (iber das digitale Bedienpanel oder iiber externe E/A-Signale eingegeben
LO/RE Eingangssignalmodus werden.
Modus gangssig Lo: Digitales Bedienpanel, rE: Externes Eingangssignal

In diesem Modus werden die Daten festgelegt, die fiir den Betrieb des Motors erforderlich sind.
Betriebsdaten (acht Drehzahlen und Beschleunigungs-/Abbremszeiten)
Einstellen der Getriebeuntersetzung/Antriebsgeschwindigkeit
Eingangsmodus
Uberlastungs-Warnfunktion

PRGM | Dateneinstellmodus

min”! Motordrehzahl Die Drehzahl der Motor- oder der Getriebe-Ausgangswelle wird angezeigt.

Anzeigeeinheit m/min | Antriebsgeschwindigkeit Eine dquivalente Bewegungsgeschwindigkeit des Antriebs oder eines anderen Ubertragungssystems wird angezeigt.

% Lastfaktor® Die tatséchliche Last wird als Prozentsatz des Nenndrehmoments von 100 % angegeben.

= Ein maximaler Fehler von ca. 20 % kann auftreten, wenn der Motor mit der Nenndrehzahl bei Nennlast betrieben wird.
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® Anschlussdiagramme
Die Abbildung unten zeigt ein Anschlussdiagramm fiir eine Konfiguration auf der Grundlage einer 1 Die Erdungsmethode héngt von der Lénge des

1-Phasen 200-240 VAC-Versorgungsspannung, bei der der NPN/PNP-Logik-Eingangswahlschalter ~ Anschlusskabels ab.
auf PNP gestellt ist. Wenn das Anschlusskabel hdchstens 7 m lang ist: SchlieBen

Sie die Schutzerdungsklemme des Anschlusskabels an die

ualolo|\-D @ sojualsing

Treiber Schutzerdungsklemme des Treibers an.
Stromanschluss POWER %0 Wenn das Anschlusskabel mindestens 10 m lang ist:
Unterbrecher 200-240 V~ Hauptstromkreis MOTOR Motorkabelanschluss SchlieBen Sie die Schutzerdungsklemme des Motors direkt

an den Erdungspunkt an.
=2 Der Hauptstromkreis ist isoliert, damit keine
Stromschlaggefahr durch versehentliches Beriihren besteht.
=3 Die Signalkabelanschlussklemmen und das Signalkabel
mit dem abgeschirmten Kabel enthélt eine ELV-Schaltung,
die zum Schutz vor geféhrlicher Spannung nur einfach
isoliert ist. Daher sollte das abgeschirmte Kabel an den im
Anschlussdiagramm gekennzeichneten Massepunkt (GND)
und nicht an eine Schutzerdungsklemme angeschlossen

e —"—FO)L

NEUTRAL — %—— (O

Treiber-Masseanschluss é—©@
Steuerschaltung

Drehzahleinstellung mit einem externen

Bunye|uig

Motor-Masseanschluss™'

Drehzahlpotentiometer oder mit externer:' w4 "33 HALLS. Signalkabelanschluss >
DC-Spannung ' i i Wgrden. . . <)
oo ' ! =4 Die E/A-Signalanschlussklemmen enthalten eine SELV- gj
Zubehor i VH ' ' . ar o
PAVR-20KZ £~y Drehzahl- ' ; Schaltung, die zum Sctllutzl vor geféhrlicher Spannung =
(20 k2 1/4 W) i spannung ! ' doppelt oder verstérkt isoliert ist. &
Nicht die Spannung c I | T lov ' q =5 X0 ist ein externer Fehlereingang. Wenn das Signal auf OFF §
{iberschreiten, die mit dem "= [ Externe Spannung ! 1 schaltet, wird ein Alarm ausgegeben. o
Wahlschalter fiir die externe | ' Wahlschalter ' L= ' g
Spannung eingestellt wurde ' ; <>Zu verwendende Kabelschuhe £
1 ' E/A-Signalanschluss =
21,6 bis 26,4 VDC i 0 ) - Stromanschlussklemme (M3,5): @
100 mA oder mehr  Drehzahlregelung} Interne Eingangs- ﬁ%sgias"ggsl"g\?glg: Ring-Kabelschuh mit Isolierung
» 1 y ) y
\ 3,3kQ schaltung SPEED-OUT: 10 mA oder weniger min. $3,6 mm ] =
; L] E, ‘ 4,5 bis 26,4 VDC, E E3 o
5bis 10 mA I ~ S =
| +14V ; [cocoooosos N N J— NS -
v 1 ) [ E 2
7 E oV ! T é éf b I
4 ‘ ] - : : :
E/A-Signalanschluss! 1 Ausgangsschattung : gb/:fié\:l) h(ZUTz - max. 3,8 mm g g
Eingangssignale! iz E}ngangs- ! . L - Schutzerdungsklemme (M4):
== 33kQ schaltung 1 ! l Ring-Kabelschuh mit Isolierung =
0 ! e min. 4,1 mm &
— ' ' )
— ! ! ' | A — o
oV  ~----- ! ¥ 1
L ' g
h
+14V | NPNPNP-Logik-Eingangswaischatter | |1 . max. 4,8 mm
F
EEEA . - E/A-Klemmen
P jkaas ke':]'?ZeiCh";‘ ;‘"I‘ Verwenden Sie die unten angegebenen Klemmen fiir die
i I abgese frmtes L steckverbinder. Beachten Sie, dass die zu verwendenden
oV T ggz;‘;’:\”ﬁz‘;ﬁg; (éee%éuse Kabelschuhe von der Dicke des Drahtes abhangen. Die folgenden
"""""""""""""""""" - " Klemmen kdnnen mit den Drahten AWG26 bis 22 verwendet

werden.

[Hersteller: Phoenix Contact]

Al 0,25-6 Zu verwendende KabelgroBe
: AWG26 bis 24 (0,14 bis 0,2 mm2)

Al 0,34-6 Zu verwendende KabelgroBe
: AWG22 (0,3 mm?)

® Ablaufdiagramm

<>2-Draht-Modus
Schalten der Drehrichtung/Auswahlen der Ste I Betrieb in zwei Drehrichtungen - Das CW-Eingangssignal, CCW-Eingangssignal und das STOP-MODE-Signal

Sofortstopp sg,on'sz,pp  Abbremsrampe kénnen verwendet werden, um alle Motorbetriebsfunktionen wie Starten,
Votor- ow ow < ow (Sofonstow Stoppen, Richtung dndern, Abbremsen und Sofortstopp zu steuern.
betriebs- - Wenn das CW-Signal auf ON geschaltet wird, lauft der Motor von der
muster cew '/ cew Motorwelle aus betrachtet im Uhrzeigersinn. Wird das CCW-Signal auf ON

min. 10 ms Abbremsrampe geschaltet, dreht er sich im Gegenuhrzeigersinn. Werden die Signale auf OFF
ON geschaltet, wird der Motor gestoppt. Wenn das CW-Signal und das CCW-
ow OFF 4L | o Signal gleichzeitig auf ON geschaltet werden, stoppt der Motor sofort. Der
min. 10 ms min. 10 ms |yl min. 10 ms Motor startet entsprechend der auf dem digitalen Bedienpanel eingestellten
cow on oN oN [T ov  Beschleunigungszeit (ACC) mit der Anstiegszeit.

OFF - Wenn das STOP-MODE-Signal auf ON geschaltet wird, bremst der Motor in der
stop-  ON Abbremszeit (DEC) ab, die auf dem digitalen Bedienpanel eingestellt wurde, bis
MODE (e ON er schlieBlich stoppt. Wird das STOP-MODE-Signal auf OFF geschaltet, stoppt

der Motor sofort.

<>3-Draht-Modus
Auswah! dor St o Bt 50‘9?9?_ N - Das START/STOP-, RUN/BRAKE- und das CW/CCW-Signal kdnnen verwendet
« USWET o1 oloppmetiod pfa DEHIED M ZGEIDIENTERLIGEN werden, um alle Motorbetriebsfunktionen wie Starten, Stoppen, Richtung
Sofortstopp Abbremsrampe 5 Soforstopy andern und Abbremsen zu steuern.
Motor- cw cw cw - Werden die beiden Signale START/STOP und RUN/BRAKE gleichzeitig auf ON
bmg{’; geschaltet, dreht sich der Motor. Wenn das CW/CCW-Signal auf ON geschaltet
oW | wird, Iauft der Motor von der Motorwelle aus betrachtet im Uhrzeigersinn.
min. 10 ms min. 10 ms Wird das Signal auf OFF geschaltet, dreht er sich im Gegenuhrzeigersinn. Der
strry O on on |_ Motor startet entsprechend der auf dem digitalen Bedienpanel eingestellten
STOP  oFF — Beschleunigungszeit (ACC) mit der Anstiegszeit.
oN min. 10 ms =— - Wird das Signal RUN/BRAKE auf OFF geschaltet, wahrend das Signal START/
ngﬁg oFF ON ON L STOP auf ON geschaltet ist, stoppt der Motor sofort. Wenn das START/STOP-
Signal auf OFF geschaltet wird, wéhrend das RUN/BRAKE-Signal ON ist, bremst
oN der Motor in der Abbremszeit (DEC) ab, die auf dem digitalen Bedienpanel

cw/ ) . S
oW off o eingestellt wurde, bis er schlieBlich stoppt.

= Wird die Richtung bei laufendem Motor gedndert, stoppt der Motor sofort und &ndert dann die Richtung.
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@®E/A-Signalschaltungen

Werkseitig ist die PNP-Logik eingestellt. Wahlen Sie entsprechend des
zu verwendenden externen Steuergeréats die Option NPN-Logik oder
PNP-Logik.

<{>Eingangsschaltung

Vorhanden bei den Eingdngen CW (START/STOP), CCW (RUN/

BRAKE), STOP-MODE (CW/CCW), EXT-ERROR, ALARM-RESET und
bei den Betriebsdatenauswahl-Eingéngen.

v}
_C‘:
2]
(0]
2
o
7]
o
O
v
=
o
o
o
)
5

* PNP-Logik ® NPN-Logik
Gesteuert durch Relais und Schalter Gesteuert durch Relais und Schalter
SOURCE [ SINK Im Treiber — SOURCE CH SINK Im Treiber Py
Abgeschirmtes Kabel ( SINK + Abgeschirmtes Kabel ‘P SINK
“““ a €0, C1 ki ! \ €0, C1 A
l o SOURGCE [ SOURGE
[ )
) M0-Eingang '\ Mo 33ka &= MO-Eingang L1 Mo 33k0 TRy
T T
§ M1-Eingang L T SN Mi-Eingang L a=
T : T
L M2-ingang L e HEEEIAN | M2-Eingang Lt e NEEETN
EXT-ERROR-Ei L e = EXT-ERROR-Ei R £ =
-Eingang [ §§1§ -Eingang v §§*g
‘ | COW-Eingang C e aS= { COW-Eingang Ll xe ag=
i N - ! . [N I
) STOP-MODE-Eingang 1 | IXB ?ﬁz:g ‘ STOP-MODE-Eingang ' | | X3 :g
ALARM-RESET-Ei L T ALARM-RESET-Eil vy BTN
A ingang \ IX5 ES ‘ SET-Eingang . X5 ES%
7 les { c3
L o < oV
Gesteuert durch einen Transistor Gesteuert durch einen Transistor
SOURCE [T SINK Im Treiber SOURCE [CH SINK Im Treiber
( SINK +14V Abgeschirmtes Kabel SINK +14V
co, C1 +— . |coc ? !
Abgeschirmtes Kabel [ SOURCE o il SOURGE
MO-Eingang v Mo 33k TTFy= MO-Eingang ;' . Imo 33ko @
M1-Eingang S I I Fy= - M1-Eingang S @
M2-Eingang o e ’?ﬁ: M2-Eingang o e @
21,6 bis 26,4 VDC EXT-ERROR-Eingang | | X0 T T&y=| EXT-ERROR-Eingang i i X0 =
100 mA oder mehr T N | ] I H;& — @
CW-Eingang L IX1 Ay= CW-Eingang Xt @
CCW-Eingang '’ IXZ §§:g CCW-Eingang | ] xe @
) [ . [
¢ STOP-MODE-Eingang | [xa E=a STOP-MODE-Engang__| | X3 TN
4 ALARM-RESET-Eingang ! ! Ixs = ALARM-RESET-Eingang | + | X5 ISR
vl Jes = \l c3
v R - oV
i I ov
{>Ausgangsschaltung
Vorhanden an den Ausgangen SPEED-OUT, ALARM-OUT1 und ALARM-OUT2.
® PNP-Logik ® NPN-Logik
4.5 bis 26,4 VDC 4.5 bis 26,4 VDC
max. 10 mA max. 10 mA
PN - ’
) Abgeschirmtes Abgeschirmtes Setzen Sie einen W\({erstand ein,
Im Treiber Im Treiber Kabel um den Strom auf hichstens
10 mA zu begrenzen.
Yovi,v2 0

b

_¥=(]

N =] |
P! I

I

I

Bt — Pt |
; vovive ', ; c2 1\
i/ Setzen Sie einen Widerstand in, 1/ J70V

um den Strom auf hichstens

Y0: SPEED-OUT-Ausgang* 10 mA 2 begrenzen. Y0: SPEED-OUT-Ausgang* =

Y1: ALARM-0UT1-Ausgang oV Y1: ALARM-0UT1-Ausgang

Y2: ALARM-0UT2-Ausgang Y2: ALARM-0UT2-Ausgang

s« SchlieBen Sie an den SPEED-OUT-Ausgang einen Strom von 5 mA oder mehr an. s SchlieBen Sie an den SPEED-OUT-Ausgang einen Strom von 5 mA oder mehr an.
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{>Externe Steuervorrichtung mit eingebauter Klemmdiode
Wenn bei einem externen Steuergerat mit eingebauter Klemmdiode
die externe Steuervorrichtung ausgeschaltet wird, wahrend der Treiber
eingeschaltet wird, flieBt Strom durch den Motor, und er beginnt zu
laufen. Wenn der Strom gleichzeitig ausgeschaltet wird, l18uft der Motor
aufgrund der unterschiedlichen Stromkapazitaten fur einen kurzen
Moment. Das externe Steuergerét muss zuerst eingeschaltet werden,
und der Treiber muss zuerst ausgeschaltet werden.

® Beispiel flr die NPN-Logik

Treiber

Externe Steuervorrichtung

cececcesssaaas

o By Sy Ry Ry Ry

<>SPEED-OUT-Ausgang

Pulssignale von 30 Impulsen (Impulsbreite: 0,2 ms) werden synchron
mit dem Motorbetrieb bei jeder Drehung der Motorausgangswelle
ausgegeben.

Sie kénnen die SPEED-OUT-Ausgangsfrequenz messen und dartiber
die Motordrehzahl berechnen.

y
SPEED-OUT-Ausgangsfrequenz (Hz) = T

SPEED-OUT-Ausgangsfrequenz
30

Motorwellendrehzahl (min') = X 60

.

<ALARM-0OUT1-Ausgang

Wenn eine der Schutzfunktionen des Treibers aktiviert ist, wird
der ALARM-OUT1-Ausgang auf OFF geschaltet, und das digitale
Bedienpanel zeigt einen Alarmcode an. Der Motor rollt dann aus.

0,2 ms

<ALARM-0OUT2-Ausgang

Der ALARM-OUT2-Ausgang wird auf OFF geschaltet, wenn die
Uberlastungs-Schutzfunktion oder Uberlastungs-Warnfunktion des
Treibers aktiviert ist.

Die Aktivierung einer anderen Schutzfunktion schaltet diesen Ausgang
nicht auf OFF.

Die Uberlastwarnfunktion wird auf der Grundlage eines voreingestellten
Lastfaktors im Verh&ltnis zum Nenndrehmoment aktiviert. Der ALARM-
OUT2-Ausgang wird auf OFF geschaltet, sobald der Solllastfaktor
Uberschritten wird.

(Der gewiinschte Lastfaktor kann in 10 %-Intervallen zwischen 50 und
100 % eingestellt werden.)

Schutzfunktionstyp ALARM-0UT1-Ausgang ALARM-0UT2-Ausgang
Nomaler Betrieb ON ON
Uberlastungs-Schutzfunktion OFF OFF
Sonstige Schutzfunktion OFF ON
Uberlastungs-Warnfunktion® ON OFF

=% Ein maximaler Fehler von ca. 20 % kann auftreten, wenn der Motor mit der Nenndrehzahl
bei Nennlast betrieben wird.

@ Betriebsmethoden
)
[ o ) s ) o [ |
) o Den Mot
@ Drehzahl mit dem - :1@ — )meitnde?nodrigitalen
digitalen Bedienpanel . Bedienpanel
steuern { ﬁ-- = steuern
4‘1 <@ (D Drehzahl mit dem
b) Den Motor '>é Internen
) mit externen CER) Drehzahlpotentiometer
A : Qo9 instell
Eingangssignalen steuern . %9 einstellen
O
) v o]
® Drehzahl mit dem sy L) )
externen }
Drehzahlpotentiometer
einstellen oder ——
@ Drehzahl mit der ‘.
externen DC-Spannung Hill
einstellen

Eine der folgenden zwei Betriebsmethoden (a und b) kann durch

Schalten zwischen digitalem Bedienpanel-Modus und externem

Eingangssignal-Modus gewéhlt werden.

a) Bedienen Sie den Motor mit den RUN- und STOP-Tasten auf dem
digitalen Bedienpanel

b) Bedienen Sie den Motor mit externen Eingangssignalen

@ Drehzahl-Einstellmethode
Die Drehzahl kann mit einer der vier Methoden () bis @) festgelegt
werden:

@ Einstellen der Drehzahl mit dem internen
Drehzahlpotentiometer
Stellen Sie die Drehzahl mit dem Potentiomenter ein, der sich an
der Frontplatte des Treibers befindet.

@ Einstellen der Drehzahl mit dem digitalen Bedienpanel
Mit dem digitalen Bedienpanel kénnen Drehzahlen in Einheiten
von 1 min! eingestellt werden. Es kénnen bis zu acht Drehzahlen
festgelegt werden.

(® Einstellen der Drehzahl mit einem externen
Drehzahlpotentiometer (separat erhaltlich)

Mit Hilfe eines externen Potentiometers kann die Drehzahl von
einem vom Treiber entfernten Bedienungspunkt aus eingestellt
werden. of J

[I:II:II:II:I
()
0
—

: )
{ }
Abgeschirmtes Kabel

)
/3' Zum VH-Eingang il

1
! \ 2: Zum VM-Eingang _D_

Externes Drehzahlpotentiometer
PAVR-20KZ

IS |
S
/§
& o!

\/1:Zum VL-Eingang

i

4000

3000

2000

1000

Motorwellendrehzahl [min™']

_/

0 20 40 60 80 100
Externes Drehzahlpotentiometer [Skala]

Externe-Drehzahlpotentiometerskala — Drehzahl-Charakteristik
(représentative Werte)
Hinweis:
® Die in der Grafik angegebene Drehzahl entspricht der Motordrehzahl. Die Drehzahl der
Getriebe-Ausgangswelle beim Kombinationstyp wird berechnet, indem die in der Grafik
angegebene Drehzahl durch die Getriebeuntersetzung geteilt wird.
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@ Einstellen der Drehzahl mit externer DC-Spannung
Stellen Sie den externen Spannungsauswahlschalter am Treiber
entsprechend der externen DC-Spannung ein, die angeschlossen
werden soll.

Nehmen Sie das digitale Bedienpanel ab, und stellen Sie den
Schalter auf 5V oder 10 V.

<>Betrieb mit acht Drehzahlen

Ein Mehrdrehzahlbetrieb mit bis zu acht Drehzahlen kann durch
Einstellen der gewiinschten Drehzahlen bei den Betriebsdaten Nr. 1
bis 8 ausgefiihrt werden. Die Drehzahl wird geéndert, indem Sie den
Betriebsdaten-Wahleingang MO, M1 oder M2 verwenden.

Betriebsdaten | MO0-Eingang | M1-Eingang | M2-Eingang Drehzahl-Einstellmethode
SchlieBen Sie dann wie unten abgebildet eine externe N1 OFF OFF OFF |Internes D Digitales
DC-Stromversorgung an. SchlieBen Sie die positive und negative Nr. 2 ON OFF OFF | Externes Drehzahlpotentiometer/Digitales Bedienpanel
Klemme der Stromversorgung richtig an. Nr. 3 OFF ON OFF Digitales Bedienpanel
Nr. 4 ON ON OFF Digitales Bedienpanel
Externe Spannung ) Nr.5 OFF OFF ON Digitales Bedienpanel
einstellen { - Nr.6 ON OFF N Digitales Bedienpanel
Wahlschalter N7 OFF ON ON Digitales Bedienpanel
1ov I 5V g N8 ON ON ON Digitales Bedienpanel
N
10vCID 5V Nr.8
. N7
Abgeschirmtes Kabel Ns ]
Nr5 /
Externe DC-Stromversorgung / Wt
N Fi v022¢|? Nes )/
0 bis 5 VDC oder , \+ - Zum VM-Eingang %J . /£ M3
0 bis 10 VDC ! 1—:Zum VL-Eingang LD_\J Motorbetriebs- ow
1 mA oder mehr — ® muster
o & on
OFF ——
— me O oN
OFF
4000 m OV N oN
_ s OFF
E 5VDC ] mo OV N oN N oN
= 3000 OFF
= ,/[10VDC
S ’ .
£ / @ Multi-Motorsteuerung
2 2000 , ) : )
§ / Bei Verwendung einer externen DC-Spannung oder eines externen
g J/ Drehzahlpotentiometers kdnnen zwei oder mehr Motoren mit gleicher
= 1000 7 Drehzahl betrieben werden.
/| Die Abbildung unten bezieht sich auf die Spezifikation mit einer
’ 1-Phasen Stromversorgung. Beachten Sie auch, dass in der Abbildung

0123456 7 8910
Externe DC-Spannung [V]

Externe-DC-Spannung - Drehzahl-Charakteristik
(représentative Werte)

Hinweis:

® Die in der Grafik angegebene Drehzahl entspricht der Motordrehzahl. Die Drehzahl der
Getriebe-Ausgangswelle beim Kombinationstyp wird berechnet, indem die in der Grafik
angegebene Drehzahl durch die Getriebeuntersetzung geteilt wird.

® Mehrdrehzahlbetrieb

<>Betrieb mit zwei Drehzahlen

Eine mit dem internen Drehzahlpotentiomenter eingestellte Drehzahl
sowie eine mit dem externen Drehzahlpotentiometer eingestellte
Drehzahl kénnen fur den Betrieb mit zwei Drehzahlen, durch das
Schalten des Betriebsdaten-Wahleingangs MO, gewahlt werden.

MO-Eingang M1-Eingang M2-Eingang Drehzahl-Einstellmethode
OFF OFF OFF Internes Drehzahlpotentiometer
ON OFF OFF Externes Drehzahlpotentiometer
Wechseln zwischen inter | i ung |
T 1
Interne Potentiometerdrehzahl
Externe Potentiometerdrehzahl
cw \
Motor-
betriebs-
muster cow
Externe Potentiometerdrehzahl
2s
Strom- ON J
versorgung OFF
Digitales Anderung der
Bedienpanel le /TOP Richtungs- —RUN
Betrieb einstellung
) ON
MO0-Eingang - Internes Drehzahlpotentiometer Externes Drehzahlpotentiometer

nicht der Motor oder das Betriebssteuerungsteil gezeigt wird.

<{Verwenden eines externen Drehzahlpotentiometers
(separat erhaltlich)

Verwenden Sie wie abgebildet fiir jeden Treiber ein

gemeinsames Stromversorgungskabel und ein gemeinsames

Drehzahlregelungskabel, und stellen Sie die Drehzahl mit dem externen

Drehzahlpotentiometer VRx ein.

Der Widerstand des externen Drehzahlpotentiometers wird mit der

folgenden Formel berechnet:

Widerstand bei n angeschlossenen Treibern:
VRx = 20/n (kQ2), n/4 (W)
Beispiel: Wenn zwei Treiber angeschlossen sind
VRx = 20/2 = 10 (kQQ), 2/4 = 1/2 (W)
Dementsprechend betragt der Widerstand 10 kQ, 1/2 W.

Unterschiedliche Motordrehzahlen lassen sich ausgleichen, indem
ein Widerstand 1,5 k), 1/4 W an die Klemme VM des ersten Treibers
und jeweils ein Regelwiderstand (VRn) 5 k(), 1/4 W an die jeweiligen
Klemmen M der anderen Treiber angeschlossen werden.

Bis zu funf Treiber kdnnen mit einem externen Drehzahlpotentiometer

parallel betrieben werden.
Drehzahlregelungsleitung

Externes Drehzahl- ;
potentiometer VRx 3 sk AW VRn
Sk 5K 1/4W
[ [
VH | VM| VL VH |[VM| VL
Treiber 1 Treiber n
L[N L[N
Strom- T T
Versorgungs- 1 )|
eingang

Stromversorgungsleitung
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<Verwenden einer externen DC-Spannung

Verwenden Sie wie abgebildet flr jeden Treiber ein

gemeinsames Stromversorgungskabel und ein gemeinsames
Drehzahlregelungskabel, und schlieBen Sie die Treiber alle an eine
5V oder 10 V DC-Stromversorgung an.

Die Stromversorgungskapazitat der externen DC-Stromversorgung
wird mit der folgenden Formel berechnet:

uaI0}o|\-D @ dsojualsing

Stromversorgungskapazitat bei n angeschlossenen Treibern:

I=1Xn(mA)

Beispiel: Wenn zwei Treiber angeschlossen sind
I=1X2=2(mA)
Die Stromversorgungskapazitéat betragt dann 2 mA oder
mehr.

Bunye|uig

Unterschiedliche Motordrehzahlen lassen sich ausgleichen, indem
ein Widerstand 1,5 kQ), 1/4 W an die Klemme VM des ersten Treibers
und jeweils ein Regelwiderstand (VRn) 5 k(), 1/4 W an die jeweiligen
Klemmen M der anderen Treiber angeschlossen werden.

Externe DC-Stromversorgung
0 bis 5 VDC oder @

0bis10VDC  © 1 A I
1,5km/4wﬁe 5an1/4WﬁE]

VM| VL VM| VL

Treiber 1 Treiber n

L[N L[N
Ju JU
| l

Drehzahlregel leitung

Bunuuedssqalag-ov

Strom-
Versorgungs-
eingang Stromversorgungsleitung

g
e
gE

<{Verwenden des digitalen Bedienpanels

Wenn mehrere Treiber angeschlossen sind, wobei dieselben Daten bei
jedem Treiber digital eingestellt werden, kann der Betrieb der Motoren
Uber externe Eingangssignale gesteuert werden. Dabei wird die

unten abgebildete Schaltung verwendet.

uopejjeisu|

’_/

|

C1[X1[X2 C1[X1|X2
Treiber 1 Treiber n
L[N L[N
Strom- T ] T ]
versorgungs- ) )|
eingang

Stromversorgungsleitung
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M Drehrichtung des Hohlwellen-Flachgetriebes

Das Hohlwellen-Flachgetriebe des Kombinationstyps dreht sich entsprechend des Drehrichtungseingangs des Treibers in der unten dargestellten
Richtung.

Ansicht von hinten

Ansicht von vorne _

Flachgetriebe
\ g Flachgetriebe

v}
_C‘:
@
(0]
2
o
7]
o
O
v
=
o
o
o
)
5

Wenn der CCW-Eingang
auf ON geschaltet ist.

Wenn der CW-Eingang auf

ON geschaltet ist. Wenn der CW-

Eingang auf ON geschaltet ist.

Wenn der CCW-Eingang
auf ON geschaltet ist.

M Liste der Motor- und Treiberkombinationen

®Kombinationstyp — Stirnradgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Getriebe mit Stirnradgetriebe geliefert.

Ausgangsleistung Modell Motormodell Getriebemodell Treibermodell
30w BLF230C-[] BLFM230-GFS GFS2G[] BLFD30C2
60W BLF460C-[] BLFM460-GFS GFS4G[] BLFD60C2
120W BLF5120C-[] BLFM5120-GFS GFS5G] BLFD120C2
200W BLF6200C-[] BLFM6200-GFS GFS6GL] BLFD200C2

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

®Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Hohlwellen-Flachgetriebe geliefert.

B-32

Ausgangsleistung Modell Motormodell Getriebemodell Treibermodell
30w BLF230C-[IFR BLFM230-GFS GFS2GLIFR BLFD30C2
60W BLF460C-CJFR BLFM460-GFS GFS4GLIFR BLFD60C2
120W BLF5120C-(JFR BLFM5120-GFS GFS5GLIFR BLFD120C2

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
®Rundwellentyp

Ausgangsleistung Modell Motormodell Treibermodell
30w BLF230C-A BLFM230-A BLFD30C2
60W BLF460C-A BLFM460-A BLFD60C2
120w BLF5120C-A BLFM5120-A BLFD120C2
200w BLF6200C-A BLFM6200-A BLFD200C2

@ Ritzelwellentyp

Ausgangsleistung Modell Motormodell Treibermodell
30w BLF230C-GFS BLFM230-GFS BLFD30C2
60W BLF460C-GFS BLFM460-GFS BLFD40C2
120W BLF5120C-GFS BLFM5120-GFS BLFD120C2
200W BLF6200C-GFS BLFM6200-GFS BLFD200C2

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG
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M Anschlusskabel (separat erhaltlich)

Diese Kabel dienen zur Verbindung von Motor und Treiber.

Die BLF-Serie enthalt keine Anschlusskabel, daher muss der
Anschlusskabelsatz separat erworben werden.

Der Kabelsatz besteht aus einem Motoranschlusskabel und einem
Signalanschlusskabel.

Motoranschlusskabel

®Kabelsatz
Modell Lénge: L (m)

CCO1BLF 1

CCO2BLF 2
CCO3BLF 3
CCO5BLF 5
CCO7BLF 7
CC10BLF 10
CCI15BLF 15
CC20BLF 20

M Zubehor (separat erhéltlich)
@®Fernsteuersatz

Der Fernsteuersatz wird dann benétigt, wenn Sie das digitale
Bedienpanel vom Treiber abmontieren und es z. B. flr einen
ferngesteuerten Betrieb auf dem Rahmen der Anlage montieren
mdchten.

Zum Zubehdrsatz gehort ein Verlangerungskabel fir den Anschluss
zwischen digitalem Bedienpanel und Treiber (2 oder 5 m) und eine
Gummidichtung.

Modell Lénge: L (m)
BLFHS-02 2
BLFHS-05 5

[ —

Gummidichtung

Verlangerungskabel

®Abmessungen (Einheit = mm)

L:1bis7m
L

Ring-Kabelschuh: ICTN2-3,5S oder
TMEN2-3,5S (NICHIFU)

<Motoranschlusskabel

~ =0
ol & UE' [ 1 S 1 1
& $10
7,62 Gehiuse: 350780-1 (AMP)

Ring-Kabelschuh (fir Schutzerdung):
ICTN2-4M oder TMEN2-4M (NICHIFU)

<>Motoranschlusskabel L: 10 bis 20 m
L ‘
mEm % ?él ) [ 1 —tt E‘Q
S z \ 10
7,62 \ Gehiuse: 350780-1(AMP)

Ring-Kabelschuh: ICTN2-3,5S oder
TMEN2-3,5S (NICHIFU)

<>Signalanschlusskabel
12

Gehéuse: 5559-06P-210 (MOLEX)

Stiftklemme: ICTNTC-0,3-9,5 oder
TMENTC-0,3-9,5 (NICHIFU)

Beispielanwendung

Digitales Bedienpanel
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RoHS-konform

Biirstenlose DC-Motor- und Treiber-Kombinationen

BLU-Serie

Bei der BLU-Serie wird ein birstenloser DC-Motor
mit einem Treiber flr Frontplattenmontage
kombiniert, sodass eine Drehzahlregelung mit
einfacher Verdrahtung und leichter Bedienung
maoglich ist.

Wahlen Sie ein Stirnradgetriebe oder ein Hohlwellen-
Flachgetriebe, das in lhrer Anlage platzsparend
installiert werden kann.

M Eigenschaften

@®Einfacher Anschluss, einfacher Betrieb

Der Steckverbinder des Motors wird einfach an den Treiber
angeschlossen. Eine umstandliche Verdrahtung ist nicht erforderlich.
Die Motordrehzahl wird mit dem Potentiometer an der Frontplatte
eingestellt.

@®Externe Steuerung ist méglich

Starten/Stoppen, Andern der Drehrichtung und Sofortstopp kénnen
mit externen Signalen gesteuert werden. Je nach Ausgangstyp des
Steuergeréts kdnnen Sie auch zwischen PNP-Logik und NPN-Logik
wechseln.

®Drehzahlregelbereich
100 bis 2000 min™' (Drehzahlverhéltnis 1:20)

@ Motor mit IP65

Der Motor bietet sowohl Schutz bei Kontakt als auch gegen Eindringen

von Wasser.

® Der Motor darf nicht mit Wasser gewaschen werden, und er darf nicht in Umgebungen
verwendet werden, in denen er sténdig mit Wasser in Kontakt kommt.

0 RoHS-konform

Die BLU-Serie entspricht der RoHS-Richtlinie, die die Verwendung
von sechs chemischen Substanzen einschlieBlich Blei und Kadmium
untersagt.

® Informationen zur RoHS-Richtlinie =» Seite G-23

@Zusatzinformationen®
Technische Referenz =» Seite F-1
Sicherheitsnormen =» Seite G-2

cus C€

@ Sicherheitsgenormte Produkte (Modell, Normen, Datei-Nr., Priifstelle) = Seite G-10

®Langlebiges Getriebe mit einer Nennlebensdauer von
10000 Betriebsstunden

Die Nennlebensdauer des Stirnradgetriebes und Hohlwellen-

Flachgetriebes betragt 10000 Stunden. Die Nennlebensdauer des

Stirnradgetriebes ist doppelt so lang wie bei einem herkémmlichen

Getriebe.

® Das 90 W-Stirnradgetriebe hat am Vorderende der Welle eine Gewindebohrung.

@®Eigenschaften des Hohlwellen-Flachgetriebes

{Platzsparend und glinstig

Die Ausgangswelle kann direkt und ohne eine Kupplung mit einer
Antriebswelle verbunden werden. Dank flexibler Montagemdglichkeiten
(an der Vorder- oder Rickseite) und unter Verwendung der Zentralwelle
kénnen GroBe und Platzbedarf Ihrer Anlage reduziert werden. Da keine
Wellenkupplungsteile benétigt werden, verringern sich auch die Kosten
fur Material und Montagezeit.

Stirnradgetriebe Hohlwellen-Flachgetriebe

Kupplung

e

Kupplungsraum

Getriebe

Installierte Lénge

|
Motor ‘
I

<>Hohes zulassiges Drehmoment

Wahrend beim Stirnradgetriebe das zuldssige Drehmoment bei
hoher Getriebeuntersetzung das Grenzdrehmoment erreicht,
erlaubt das Hohlwellen-Flachgetriebe eine maximale Nutzung des
Motordrehmoments.

Eo |
€ Hohlwellen-Flachgetriebe
g 60 /
£ /
5
(=]

40 > - -
é, Stirnradgetriebe
4
=20
N /

0
100 200
Getriebeuntersetzung
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H Systemkonfiguration
®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe/Rundwellentyp

BLU-Serie (Hauptteil)

ualolo|\-D @ sojualsing

Kombinationstyp Treiber

(Motor/Getriebe)
Programmierbares
Steuergerat m
El
(nicht mitgeliefert) 2.
H
AC-Stromversorgung
Strom- (Hauptstromversorgung)
versorgungs- 5
kabel o
(enthalten) %’
o
17
[7]
T
Y
3
3
=
=3
«Q
—(__ Zubehir (separat erhltlich) )
2
2
)
m g E
2
(®Montagewinkel (@Flexible Kupplungen (®Verlangerungskabel =
(= Seite A-230) (= Seite A-233) (= Seite B-49) =
3
Nr. Produktname Unberblick Seite
@ | Montagewinkel Montagewinkel fiir Motor und Getriebe. A-230
@ | Flexible Kupplungen Klemmtyp, mit dem der Motor oder das Getriebe an der angetriebenen Welle befestigt wird. A-233
® | Verlangerungskabel Kabel zum Verldngern des Kabelabstands zwischen Motor und Treiber (1 bis 10 m). B-49

@Beispiel fiir eine Systemkonfiguration
(Hauptteil) (separat erhéltlich)

BLU-Serie Verldngerungskabel . .
Kombinationstyp - Stirnradgetriebe + (1m) Montagewinkel | Fiexible Kupplung
BLU440C-30 CCOTIAXU | SOLAM6 | MCL551515

®Die oben gezeigte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Weitere Kombinationen sind verfligbar.
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®Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe

BLU-Serie (Hauptteil)
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Kombinationstyp Treiber
(Motor/Getriebe)
Programmierbares
Steuergerat
(nicht mitgeliefert)
AC-Stromversorgung
Strom- (Hauptstromversorgung)
versorgungs-
kabel
(enthalten)
—(_Zubehir (separat erhiltlich) )
(MVerlingerungskabel
(=» Seite B-49)
Nr. Produktname Uberblick Seite
@ | Verlangerungskabel Kabel zum Verldngern des Kabelabstands zwischen Motor und Treiber (1 bis 10 m). B-49
@Beispiel fiir eine Systemkonfiguration
(Hauptteil) (separat erhéltlich)
BLU-Serie Verlangerungskabel
Kombinationstyp — Hohlwelle (1m)
BLU440C-30FR CCO1AXU
®Die oben gezeigte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Weitere Kombinationen sind verfligbar.
B Produktnummerncode
BI-U 4 40 C - 5 FR ® |serie BLU: BLU-Serie
- il @ |Motor-RahmengriBe 2:60mm 4:80mm 5:90 mm
® @ @ @ @ @ ® |Ausgangsleistung (W) (Beispiel) 40: 40 W
@ Stromversorgungseingang ~ A: 1-Phasen 100-115VAC  C: 1-Phasen 200-230 VAC
S: 3-Phasen 200-230 VAC
Getriebeuntersetzung/ Nummer: Getriebeuntersetzung der Kombinationstypen: 8 Typen von 5 bis 200
® |Wellentyp A: Rundwellentyp
GFS: GFS-Typ Ritzelwelle
® Leer: Kombinationstyp — Stirnradgetriebe
FR: Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe
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M Produktpalette

vereinfacht werden.

Kombinationstyp Der Kombinationstyp wird mit dem Motor und dem bereits vormontierten zugehérigen Getriebe geliefert, wodurch der
Einbau in eine Anlage erleichtert wird. Motoren und Getriebe sind auch separat erhaltlich, sodass Austausch und Reparatur

@ Kombinationstyp - Stirnradgetriebe

® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe

L | S L L) Mool Gefriebeuntersefzung | Seite Ausgangsleistung| Stromversorgungseingang Modell Gelriebeuntersetzung | Seite
oorswe | Bwazoa | %ot | oo | wzoacrR | 50 IZERE0 |
oW 20020 BLU220C-0) 5’;:’1156?;630’ B-38 20w s BLU220C-CIFR 5'5':’:056‘2;630’ B-38
S| weme PREED S e tlzmE
S| e R0 S, s S
on 200230 BLU440C-[] 5’5': ’11056?:630’ B-38 40w e BLU440C-CIFR 51;:’11056?1?630’ B-38
S| e pEE S e tlEmE
S| e SREEY S e tlzmn
o 20023 BLUS90C-(] 5’;:’11056?:630’ B-38 0w s BLU590C-IFR 5'5':’11056:";6:“ B-38
wmone | 055 | 00 | ¢ e | BSOS | 20 | ¢

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
s Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-115 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-230 VAC-
Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Motor, Treiber, Getriebe, Stromversorgungskabel, Befestigungsschrauben fiir
Treiber, Kurzschlussbriicke, Befestigungsschrauben, Passfeder, Betriebshandbuch

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
s Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-115 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-230 VAC-
Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Motor, Treiber, Getriebe, Stromversorgungskabel, Befestigungsschrauben fiir Treiber,
Kurzschlussbriicke, Befestigungsschrauben, Passfeder, Sicherheitsabdeckung (mit
Schrauben), Betriebshandbuch

® Rundwellentyp @ Ritzelwellentyp
Ausgangsleistung Stromversorgungseingang Modell Seite A lei Stromversore ingang Modell Seite
1 J(;:hfssf,';\c BLU220A-A o 1(;(;:":‘55‘\3";\0 BLU220A-GFS i
20W , J OP;:S‘\},’; . BLU220C-A B-38 20w 2(;0"2“;;3'2\0 BLU220C-GFS -
ZSOP::;'LC BLU220S-A % 2030')2";;3';\0 BLU220S-GFS %
1;6:“3;% BLU440A-A % 1(;(;:“:‘55‘\3";\0 BLU440A-GFS %
QW , ; OP;:STIZ . BLU440C-A B-38 aow 2(10’)2'1;;32\0 BLU440C-GFS 838
QSOP;:;?,ZC BLU440S-A % 2030P;;S e BLU440S-GFS *
1;6:“3;3';0 BLU590A-A o 1(;(;:“:‘55‘\3,';\0 BLU590A-GFS s
0w , ; OP;:;‘\},'L . BLU590C-A B-38 oW 2(;0”2“;;32\0 BLU590C-GFS 838
o — e

s Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-115 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-230 VAC-
Modelle an das nachste Oriental Motor-Verkaufsbiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Motor, Treiber, Stromversorgungskabel, Befestigungsschrauben fiir Treiber,
Kurzschlussbriicke, Betriebshandbuch

s \Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-115 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-230 VAC-
Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Motor, Treiber, Stromversorgungskabel, Befestigungsschrauben fiir Treiber,
Kurzschlussbriicke, Betriebshandbuch

@ Getriebe
> Stirnradgetriebe <{>Hohlwellen-Flachgetriebe
Ausgangsleistung des zu . . Ausgangsleistung des zu . 5
erwenenden Motos (Rzehvelentyp) Getriebemodell Getriebeuntersetzung A e Getriebemodell Getriebeuntersetzung
20W GFS2G[] 5,10, 15,20,30, 50, 100,200 20W GFS2GLFR 5,10, 15,20,30, 50,100,200
40w GFS4G[] 5,10, 15,20, 30,50, 100,200 40w GFS4GLFR 5,10, 15,20, 30, 50, 100, 200
oW GFS5G[] 5,10, 15,20, 30, 50, 100, 200 90w GFS5GLIFR 5,10, 15,20, 30, 50, 100, 200

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Getriebe, Schrauben zur Befestigung des Getriebes am Motor,
Befestigungsschrauben, Passfeder, Betriebshandbuch

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Getriebe, Schrauben zur Befestigung des Getriebes am Motor,
Befestigungsschrauben, Passfeder, Sicherheitsabdeckung (mit Schrauben),
Betriebshandbuch
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% M Spezifikationen
(72]
®
B ©20 W, 40 W, 90 W (ord) A CE€
9 Kombinationstyp — Stirnradgetriebe BLU220C-[] BLU440C-[] BLU590C-[]
§ Modell Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe BLU220C-[JFR BLU440C-[FR BLU590C-CIFR
5" Rundwellentyp BLU220C-A BLU440C-A BLU590C-A
3 Nennausgangsleistung (Dauerbetrieb) w 20 40 90
= Nennspannung VAC 1-Phasen 200-230
Zuldssiger Spannungsbereich +10%
. Nennfrequenz Hz 50/60
Stromversorgungseingang — -
Zulassiger Frequenzbereich +5%
Nenneingangsstrom A 0,55 0,85 1,45
Maximaler Eingangsstrom A 09 1,4 2,4
Nenndrehmoment Nm 0,1 0,2 0,45
Anlaufdrehmoment™ Nm 0,12 0,24 0,54
Nenndrehzahl min”! 2000
Drehzahlregelbereich min’! 100~2000
i sl s Dt gt 125 25 56
Rotortrégheit Jx10"*kgm? 0,086 0,234 0,611
Last Max. =0,5 % (0~Nenndrehmoment bei Nenndrehzahl, Nennspannung und normaler Umgebungstemperatur)
Drehzahlregelung Spannung Max. +0,5 % (Nennspannung +10 % bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei normaler Umgebungstemperatur)
Temperatur Max. +0,5 % (0~+40 °C bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei Nennspannung)

=k Die Zeit, in der das Anlaufdrehmoment wirkt, betrdgt maximal 5 Sekunden bei Drehzahlen bis 1500 min-'.
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

® Die Werte fiir jede Spezifikation betreffen nur den Motor.
® Neben den oben abgebildeten Produkten sind auch die Produkte fiir 1-Phasen 100-115 VAC und 3-Phasen 200-230 VAC verfigbar. Wenden Sie sich an das ndachste Oriental Motor-

Verkaufsbiiro.

Bl Gemeinsame Spezifikationen

Posten Spezifikationen
Drehzahl-Einstellmethode Drehzahlpotentiometer an der Frontplatte
Beschleuniguns-/Abbremszeit 0,5~10 Sek. (bei 2000 min™' ohne Last) (Je nach Lastbedingung kann die tatséchliche Drehzahl abweichen.)
ung Mit Hilfe des Beschleunigungs-/Abbremszeitpotentiometers an der Riickseite der Frontplatte wird ein gemeinsamer Wert eingestellt.

Optokopplereingang (Optokoppler mit verstarkter Isolierung)  Eingangswiderstand 2 k()  Interne Stromversorgungseingang 14V Betrieb iiber interne Stromversorgung

Eingangssignal Gewdhnlich bei CW- und CCW-Eingang
PNP-Logik oder NPN-Logik ... Einstellbar mit Wahlschalter Werkseitige Voreinstellung: PNP-Logik

Open Collector Output (Optokoppler mit verstérkter Isolierung) ~ Betrieben mit einer externen Stromversorgung  Betriebsbedingung 4,5~26,4 VDC, 0,5~10 mA

Ausgangssignal
gangssig Gewdhnlich bei Alarm- und Drehzahl-Ausgang

Bei Aktivierung einer der folgenden Funktionen schaltet der ALARM-Ausgang auf OFF und der Motor hélt an.

Wenn die Uberlastungs-Schutzfunktion aktiviert ist, blinkt die Alarm-LED am Treiber. Die Alarm-LED leuchtet stetig, wenn eine andere Schutzfunktion ausgeldst wurde.

- Uberlastungsschutz: Wird aktiviert, wenn die Motorlast das Nenndrehmoment mindestens 5 Sekunden lang iiberschreitet.

Schutzfunktion® - Uberspannungsschutz: Wird aktiviert, wenn die an den Treiber angelegte Spannung 115 VAC oder 230 VAC um mindestens 20 % iiberschreitet, wenn eine Gravitationskraft
wirkt oder die zuléssige Lasttragheit iiberschritten wurde.

- Motorsensorfehler: Wird aktiviert, wenn der Sensordraht im Motorkabel wéhrend des Motorbetriebs unterbrochen wird.

- Unterspannungsschutz: Wird aktiviert, wenn die an den Treiber angelegte Spannung 100 VAC oder 200 VAC um mindestens 30 % unterschreitet.

- Schutz vor Drehzahliiberschreitung: Wird aktiviert, wenn die Motordrehzahl 2500 min™' iiberschreitet.

Maximale Entfernung Motor/Treiber-Abstand: 10,5 m (wenn das Verldngerungskabel CC1OAXU verwendet wird)

Betriebsart Dauerbetrieb
= Bei der BLU-Serie kann die Motordrehzahl nicht geregelt werden, wenn eine Gravitationskraft wirkt oder eine andere Betriebsweise vorliegt, bei der die Motorwelle von der Last gedreht wird.
Wenn eine Last angetrieben wird, bei der die zulissige Lasttrégheit iiberschritten wird, oder wenn eine Gravitationskraft wirkt, wird der Uberspannungsschutz aktiviert, der den Motor abbremst

und zum Stopp bringt.
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M Allgemeine Spezifikationen

ualolo|\-D @ sojualsing

Posten Motor Treiber
100 MQ oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC Megaohmmeter 100 MQ oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC Megaohmmeter
Isolationswiderstand zwischen Wicklungen und Gehduse nach Dauerbetrieb bei normaler zwischen Stromanschlussklemme und Schutzerdungsklemme und zwischen
Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit. Stromanschlussklemme und Signal-E/A-Klemme nach Dauerbetrieb bei
normaler Umgebunc atur und Luft
Ausreichend, um 1,5 KVAC bei 50 Hz fiir 1 Minute zwischen Wicklungen Ausreichend, um 1,8 kVAC bei 50 Hz fiir 1 Minute zwischen
Dielekirische Festigkeit und Gehduse nach Dauerbetrieb bei normaler Umgebungstemperatur und Stromeingangsklemme und Schutzerdungsklemme und 3 KVAC bei 50 Hz
9 Luftfeuchtigkeit standzuhalten. zwischen Stromeingangsklemme und Signal-E/A-Klemme nach Dauerbetrieb bei "5"
normaler Umgebung atur und Luft igkeit standzuhalten. g
&
60 °C oder weniger in den Wicklungen und 50 °C oder weniger im Gehduse™',
Temperaturanstieg mit der Therr 1ethode nach Dauerbetrieb bei normaler -
Temperatur und Luftfeuchtigkeit.
. A >
UL, CSA: 0~+40 “C (nicht gefrierend) o . (9]
Umgebungstemperatur 0~+40 °C (nicht gefrierend '
gebungstemp EN: 0~ +50 °C (nicht gefrierend) (nichtg ) o
Umgebungsluftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (nicht kondensierend) %’.
Héhenlage Bis zu 1000 m (iber dem Meeresspiegel g
Betriebsumgebung Atmosphére Keine korrosiven Gase oder Staub. Darf nicht in radioaktiven Bereichen, Magnetfeldern, Vakuum oder sonstigen speziellen Umgebungen eingesetzt werden. %
]
Darf keinen kontinuierlichen Vibrationen oder (iberméBigen StoBen ausgesetzt werden. 3
Vibration GemaB JIS C 60068-2-6, "Sine-Wave Vibration Test Method" (Vibratic 10de mit Sint ingungen) S
Frequenzbereich: 10~55 Hz  Amplitudenwelligkeit: 0,15 mm Q
Ablenkrichtung: 3 Richtungen (X, Y, Z)  Anzahl der Ablenkungen: 20 Mal
Umgebungstemperatur —25~+70 °C (nicht gefrierend) 3
Lagerbedingungen™? Umgebungsluftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (nicht kondensierend) § ®
Hohenlage Bis zu 3000 m iiber dem Meeresspiegel _g T
Isolationsklasse UL, CSA: Klasse A (105 °C)  EN: Klasse E (120 °C) - g
a
Schutzgrad IP65 (auBer Montagefléche bei dem Rundwellentyp und Steckverbinder) IP10

=1 Bei dem Rundwellentyp muss eine Wérmeabstrahlungsplatte (Werkstoff: Aluminium) der folgenden GroBe installiert werden, damit eine Motorgehdusetemperatur von 90 °C nicht

liberschritten wird.
BLU220C-A: 135x135 mm, 5 mm Dicke
BLU440C-A: 165x165 mm, 5 mm Dicke
BLU590C-A: 200200 mm, 5 mm Dicke
=2 Die Lagerbedingungen gelten fiir einen kurzen Zeitraum wie zum Beispiel fir den Transport.

5
o
8
=
o
H]

Hinweis:
©® Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiinrung der dielektrischen Festigkeitspriifung diirfen Motor und Treiber nicht angeschlossen sein.

M Getriebemotor - Drehmomenttabelle des Kombinationstyps

®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe Einheit = Nm
Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Mo Drehzahlbereich min™' 20~400 10~200 6,7~133,3 5~100 3,3~66,7 2~40 1~20 0,5~10
BLU220C-[] 0,45 09 1,4 1.8 26 43 6 6
BLU440C-[] 09 1,8 2,7 3,6 52 8,6 16 16
BLU590C-[] 2 41 6,1 8,1 11,6 19,4 30 30

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
@Ein farbig hinterlegter Wert ((___1) bedeutet, dass die Getriebewelle in dieselbe Richtung dreht wie die Motorwelle. Bei den anderen Werten dreht sie in die entgegengesetzte Richtung.

®Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe Einheit = Nm
e Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Drehzahlbereich min™' 20~400 10~200 6,7~133,3 5~100 3,3~66,7 2~40 1~20 0,5~10
BLU220C-[FR 0,4 0,85 1,3 1,7 2,6 43 85 17
BLU440C-[FR 0,85 17 2,6 34 51 8,5 17 34
BLU590C-[JFR 1,9 3,8 57 7,7 15 19,1 38,3 68

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
® Das Flachgetriebe dreht sich beim Betrachten von der Vorderseite in entgegengesetzter Richtung zum Motor. Bei Betrachtung von der Riickseite (Motormontagefléche) dreht es sich in der

gleichen Richtung wie der Motor.
Drehrichtung des Hohlwellen-Flachgetriebes =» Seite B-48
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®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe

M Zulassige Radiallast und zuldssige Axiallast

v}
_C‘:
2]
(0]
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o
7]
]
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v
=
o
o
o
)
5

Zulassige Radiall Zuléssige Axiallast
Modell Getriebeuntersetzung 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende
N N N
5 100 150
BLU220C-[] 10,15,20 150 200 40
30,50, 100,200 200 300
5 200 250
BLU440C-[] 10,15,20 300 350 100
30,50, 100,200 450 550
5 300 400
BLU590C-[] 10,15,20 400 500 150
30,50, 100, 200 500 650
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
® Kombinationstyp - Hohlwellen-Flachgetriebe
Zulassige Radiall
- - - N Zulassige Axiallast
Modell Getriebeuntersetzung 10 mm von der Befleshgungsflache des 20 mm von der Bef'eshgungsflache des
Getriebes Getriebes N
N N
510 450 370
BLU220C-FR 200
15,20, 30,50, 100,200 500 400
BLU440C-(IFR 5.10 800 660 400
15,20, 30, 50,100,200 1200 1000
510 900 770
BLU590C-(FR 15,20 1300 1110 500
30,50, 100, 200 1500 1280

B-40

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getrigbeuntersetzung ein.

®Rundwellentyp

Zulassige Radiallast

Modell 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende Zuldssige Axiallast
N N
BLU220C-A 70 100 Die zulssige Axiallast darf die
BLU440C-A 120 140 Halfte der Motormasse nicht
BLU590C-A 160 170 iiberschreiten.
M Zulassige Lasttragheit des Kombinationstyps: J
®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe Einheit = x10kgm?
Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Modell
BLU220C-[] 1,55 6,2 14 24,8 55,8 155 155 155
BLU440C-[] 55 22 49,5 88 198 550 550 550
BLU590C-(] 25 100 225 400 900 2500 2500 2500
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe Einheit = x10kgm?
Getriebeuntersetzung
G 5 10 15 20 30 50 100 200
BLU220C-(IFR 1,55 6,2 14 24,8 55,8 155 155 155
BLU440C-(FR 55 22 495 88 198 550 550 550
BLU590C-[IFR 25 100 225 400 900 2500 2500 2500

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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M Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

Dauerbetriebsbereich: In diesem Bereich ist der Dauerbetrieb mdglich.
Begrenzter Belastungsbereich: Dieser Bereich wird hauptsachlich beim Beschleunigen verwendet. Wenn eine Last einwirkt, die das
Nenndrehmoment kontinuierlich fur ca. 5 Sekunden Uberschreitet, wird der Uberlastungsschutz aktiviert und der

Motor wird angehalten.

ualolo|\-D @ sojualsing

BLU220C-[1/BLU220C-[IFR/BLU220C-A BLU440C-[1/BLU440C-FR/BLU440C-A
0,2 7 04 7
Anlaufdrehmoment Anlaufdrehmoment m
=
— m Nenndrehmoment _ Nenndrehmoment %
= E H
<= 0,12 : —' 024 -
2 01 4 Begrenzter Belastungsbereich = 02 Begrenzter Belastungsbereich
2 g
o S Q
= E Dauerbetriebsbereich o Dauerbetriebsbereich o
ES
=3
&
0 T T 0 T T 3
0 100 1000 2000 0 100 1000 2000 3
Drehzahl [min™] Drehzahl [min™] §
7
BLU590C-[/BLU590C-[JFR/BLU590C-A FE
B
08 7 Anlaufdrehmoment =
Nenndrehmoment _
3
.06 4 g
£ 054 ; 5
= Begrenzter Belastungsbereich i
= 0,454 3
204
o
E
S 02 - Dauerbetriebsbereich
0

T T
0 100 1000 2000
Drehzahl [min™']

@ Die oben gezeigten Charakteristiken betreffen nur die Motoren.
@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (C) die Getriebeuntersetzung ein.
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Bl Abmessungen (Einheit = mm)
®Beim Kombinationstyp sind Befestigungsschrauben enthalten. Abmessungen der Befestigungsschrauben =» Seite B-72

o200 W
<Motor/Stirnradgetriebe

v}
_C‘:
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Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L
5~20 34
BLU220C-[] BLUM220-GFS GFS2G[] 30~100 38
200 43
Masse: 1,0 kg (einschlieBlich Getriebe) OKeil und Keilnut
42 L 32=1 & (der Keil ist beim Getriebe enthalten)
8 14 - 445
25 D$~ durchgehend - 0 oo Se
= AL 2| 5 25+02 oo 4-0.03 40 ‘o
I S = 4
o | In B == < &
© L] A (] A-A
- Motorkabel 9, 500 mm Lénge

31
~_Gehduse: 5557-10R (MOLEX)

Ring-Kabelschuh: SRA-51T-4 (JST)

<>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLU220C-[JFR

Motor: BLUM220-GFS

Getriebe: GFS2GLJFR

Masse: 1,3 kg (einschlieBlich Getriebe)

=
78 3 5 60 4% 55
0,8 2 = 45 durchgehend
3
' @2* 2 S o= s
0 <
B
3 | L g
3 =
—
8 | 15 ikl
42 39,8
49
Gehéuse: 5557-10R (MOLEX) 14 14
£ 8. .8 )
s = 115 115 =
Ring-Kabelschuh: SRA-51T-4 (JST) £<|2. y 2|52
gy Um @ %
Motorkabel $9, 500 mm Lénge <® r I

{Keil (enthalten)

5+0 E 4—8 03 @7 %
pacy e
p———=2 o

<>Rundwellentyp

BLU220C-A
Motor: BLUM220-A 42
Masse: 0,5 kg 3 4X 4,5
durchgehend
o 3 _
«© [
= Motorkabel $9, 500 mm Lange BN

31
900 Gehause: 5557-10R (MOLEX)
o Ring-Kabelschuh: SRA-51T-4 (JST)

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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<>Motor/Stirnradgetriebe ®
Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L 8
5-20 41 =
BLU440C-[] BLUM440-GFS GFS4G[ 30~100 46 9.,
200 51 g
=]

Masse: 1,8 kg (einschlieBlich Getriebe)

42 L 351 <OKeil und Keilnut

<
8_| 7 = 4X 6,5 (der Keil ist beim Getriebe enthalten)
25 .2 durchgehend _ m
| 25=02 _g 5—3,03“ 5+8‘040“H o B
M —| | 2] =
2 2o
8 i «A & A=A
| >
Q
g
- Motorkabel $9, 500 mm Lénge =3
&
17
[7]
T
Gehiuse: 5557-10R (MOLEX) E
=
Ring-Kabelschuh: SRA-51T-4 (JST) z
<{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe §
BLU440C-JFR % E
Motor: BLUM440-GFS . B
Getriebe: GFS4GLIFR 32 4 Z R oS E
Masse: 2,4 kg (einschlieBlich Getriebe) 1 3 8 50 urchgenen
o i ~
if A I 2 = \;\ NG g
T — =)
$ f({b\ - 3 -§‘ ¢ (@ I S s
- ) Q=0
—A
0 B N4 o
S C O ©
8 &
8 1,5
42| 452 il
Gehause: 5557-10R (MOLEX)
Ring-Kabelschuh: SRA-51T-4 (JST) 75? @
Motorkabel ¢9, 500 mm Lénge =%a +52 =
NN YN
<Keil (enthalten)
) 0
2502 S 5-0,03
|
————= m]
A-A
<Rundwellentyp
BLU440C-A 42
Motor: BLUM440-A 8
Masse: 0,8 kg
o 8
o« [
= Motorkabel &9, 500 mm Lénge

31

Gehause: 5557-10R (MOLEX)

Ring-Kabelschuh: SRA-51T-4 (JS'

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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§ ®90 W

® <{>Motor/Stirnradgetriebe

8 Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L
= 5-20 45
9_ BLU590C-[] BLUM590-GFS GFS5G 30~100 58
% 200 64
=

Masse: 2,9 kg (einschlieBlich Getriebe)

<OKeil und Keilnut

57 L 42+1
10| T.5 N 45685 (der Keil ist beim Getriebe enthalten)
34i2055 g M6x12 tief durchdehend 95e0p B 678 » S
T| S — 5l =t
R — ‘ |
B Al B2 ) | A ’ ‘EF:OL R=3
a HE RaaWl
] L _e[_e \
o A S
i || [
:7\'5'/ Motorkabel $9, 500 mm Lange

Gehause: 5557-10R (MOLEX)

Ring-Kabelschuh: SRA-51T-4 (JST)

<>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLU590C-CIFR

Motor: BLUM590-GFS

Getriebe: GFS5GLIFR

Masse: 3,6 kg (einschlieBlich Getriebe)

N 90
1 65,2 g % §300 4XP85
g durchgehend
F/;HA 2 5N
% @§ o B g *ﬁ M &
o L 38( EX{

90
31

10 2
Motorkabel $9, 500 mm Lange 57 ‘ 559 ‘ ikl
= 67,2
N\ Gehduse: 5557-10R (MOLEX) 2 2
X on ki
Ring-Kabelschuh: SRA-51T-4 (JST) 13 13
= 115 115 &
z z
So %o ] i §o %o
{Keil (enthalten) 8 _§ %I I% § 8
0
25+02 _8 6-008
©
S ——r i

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

B-44  ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG Eigenschaften B-34 / Systemkonfiguration B-35 / Produktpalette B-37 / Spezifikationen B-38



<Rundwellentyp

BLU590C-A
Motor: BLUM590-A
Masse: 1,4 kg
57 371 4Xb85
10 durchgehend

ualolo|\-D @ sojualsing

190

90

Bunye|uig

31 g
Gehéuse: 5557-10R (MOLEX) o
Ring-Kabelschuh: SRA-51T-4 (JST) @
173
17}
OTreiber (bei allen Modellen) 3
BLUD20C =
BLUD40C a
BLUD90C
Masse: 0,4 kg
max. 113,5 15 &
5(33 : 2xM4 1025 ﬂs 60 gE
+ X
%) 05 . 2 ‘ _g =
o Z [H— q E
2’ g 1] £] )
X ~] o _
ak gl s S 62 2 2
ui : = © E S é e é %
0 & g
5xM3 3xM3 || (@) S
Ho—
i 4X 3,5 2%
$4,5
durchgehend durchgehend
Ausschnitt fur Treiber
2 X M4 oder 2Xx d4,5
T
‘ S

53"}

OTreiber-Stromversorgungskabel (bei allen Modellen enthalten)
2000

10,30

Stromversorgungsseite »

7.8
/(abelkeme: 3-Leiter (UL 3266, AWG20x2/UL 3266, AWG18x1)
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M Anschluss und Betrieb

®Bezeichnungen und Funktionen der Treiberteile
Drehzahlpotentiometer
Wenn das Potentiometer
im Uhrzeigersinn gedreht
wird, erhoht sich die Drehzahl.
Der Drehzahleinstellbereich
betragt 100~2000 min™.
Die werkseitige Voreinstellung
ist 0 min™.

RUN/STAND-BY-
Schalter

Eingangs-/Ausgangssignal-

anschlussklemmen Schutz-
erdungs-

CW-Eingang klemme
Gemeinsam (COM) Motor-
CCW-Eingang % steck-
Auf SINK schalten, .
ISWK wenn NPN-Logik SPEED-Ausgang . verbinder

SOURCE o
verwendet werden soll. | ALARM-Ausgang ks Strom-

anschluss-

klemmen

Schutz-
erdungs-
klemme

NPN/PNP-Eingangs-
wahlschalter

Auf SOURCE schalten,
!S'"K wenn PNP-Logik

SOURCE | verwendet werden
soll.

= Die werkseitige Voreinstellung ist SOURCE.

Riickseite des Treibers

Hinweise:

® Der RUN/STAND-BY-Schalter ist kein ON/OFF-Schalter.

® Wenn Sie den Motor fiir einen langeren Zeitraum stoppen mdchten, schalten Sie den
Treiber aus.

® Anschlussdiagramme

<>Anschluss von Motor und Treiber

Schutzerdungskabel des Motors
(griin/gelb mit Ring-Kabelschuh)

Treiber

Klemmenabdeckung

Eingangs-/Ausgangs-
signalanschluss-
klemmen

(Verwenden Sie einen

verdrillten Doppelleiterdraht
oder einen abgeschirmten Draht.)

Klemmenabdeckung Strom-

NPN/PNP-Logik-Eingangs anschluss-

-Logik-Ei - emmen

wahlschalter Motorkabel
Stromversorgungskabel Zum

pg  Stromversorgungseingang

® Anschluss des Motors

SchlieBen Sie den Motorkabel-Steckverbinder an den Motorsteckverbinder
(MOTOR) des Treibers an. Um den Abstand zwischen Motor und

Treiber zu vergréBern, kdnnen Sie ein spezielles als Zubehor erhéltliches
Verlangerungskabel verwenden. Der Abstand kann maximal 10,5 m
betragen.

SchlieBen Sie das Schutzerdungskabel des Motors (griin/gelb) an

den Treiber an (siehe Abbildung). Wenn Sie ein Verlangerungskabel
verwenden, oder wenn der Motor direkt angefasst werden kann, muss

das Schutzerdungskabel des Motors direkt mit der Masse verbunden
werden. Wenn das Schutzerdungskabel nicht lang genug ist, schlieBen

Sie einen AWG18-Zuleitungsdraht (0,75 mm?) oder dicker an das
Schutzerdungskabel des Motorkabels an, und verbinden Sie es

Uber die kirzeste Strecke mit der Masse. Der Zuleitungsdraht muss
separat erworben werden. Beim speziellen Verlangerungskabel ist kein
Schutzerdungskabel enthalten. Wenn Sie das spezielle Verlangerungskabel
verwenden, sollte die Erdung am Relaispunkt liegen. Anderenfalls missen
Sie das Kabel bis zu einer geeigneten Erdungsstelle verlangern.

® Stromanschluss

SchlieBen Sie das mitgelieferte Stromversorgungskabel an die
Stromanschlussklemmen des Treibers an. SchlieBen Sie den roten
und schwarzen Zuleitungsdraht an die Stromanschlussklemmen und
den gelb-griinen Zuleitungsdraht an die Schutzerdungsklemme an.
Wenn das mitgelieferte Stromversorgungskabel nicht verwendet wird,
verwenden Sie ein AWG22-Kabel (0,3 mm?) oder ein dickeres Kabel.
Verwenden Sie als Schutzerdungskabel ein AWG18-Kabel (0,75 mm?)
oder ein dickeres Kabel.
Empfohlene Kabelschuhe 1-Phasen 200-230 VAC
Ring-Kabelschuh mit Isolierung (M3)

E min. $3,2 mm ‘ ‘ e
ST T iy
R I\Y25S I ‘ Zur Strom-
g min. 9 mm ‘ versorgung
]
<>Betrieb

Die Richtung der Motordrehung wird vom Wellenende des Motors aus
betrachtet. "CW" bedeutet Drehung im Uhrzeigersinn, "CCW" ist die
Drehung im Gegenuhrzeigersinn.

® Betrieb tiber die RUN/STAND-BY-Taste

Wenn der RUN/STAND-BY-Schalter auf "RUN" geschaltet wird,
beginnt der Motor zu laufen. Wenn er auf "STAND-BY" geschaltet wird,

stoppt der Motor.
- —p

2@
RUN STAND-BY

Die Drehrichtung hangt davon ab, wie die Kurzschlussbriicke an

der Rickseite des Treibers angeschlossen ist. SchlieBen Sie die

Kurzschlussbriicke zwischen CW und COM oder CCW und COM an.

Verwenden Sie die Kurzschlussbricke fur keinen anderen Zweck.
Drehung im Uhrzeigersinn Drehung im Gegenuhrzeigersinn

oo el [Cole

schlussbriicke

Kurz-
schlussbriicke

® Betrieb mit externen Signalen

Schalten Sie den RUN/STAND-BY-Schalter auf die Position "RUN".
<

@)t
RUN STAND-BY

®Informationen zum AnschlieBen finden Sie unter "Beispiel fiir den
Anschluss einer Eingangsschaltung" auf Seite B-47.

® Ablaufdiagramm

<>Betrieb mit externen Signalen

Lauf/Auswahlen der Lauf/Sofortstopp/Umkehren

| Drehrichtung | nach Sofortstopp
o I EE—— I L
RUN/STAND-BY-  RUN
Schalter
STAND-BY -
min. 20 ms
ON i
CW-Eingang J
OFF —
min. 20 ms
ON i
CCW-Eingang |_|
OFF !
cw
Motorbetrieb
ccw SN
0,5 s*

0,5 Sekunden nach einem Sofortstopp lduft der Motor nicht, wenn er ein Umkehrsignal
erhélt.

Hinweis:
® Die CW- und CCW-Eingangssignale miissen mindestens 20 ms lang auf ON stehen.

® Wenn die CW- und CCW-Eingange eingeschaltet werden, stoppt der Motor sofort.

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG
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@®E/A-Signalschaltungen
Werkseitig ist die PNP-Logik eingestellt. Wahlen Sie entsprechend der
zu verwendenden externen Steuervorrichtung die Option NPN-Logik

(SINK).

<{PNP-Logik
® Eingangsschaltung
Interne Schaltung

+14V

com

2,4kQ
Cw, ccw

R

® Ausgangsschaltung
45~26,4VDC

Interne Schaltung 0,5~10 mA

+5V

¥=C

‘ COM

T
102

SPEED-Ausgang
ALARM-Ausgang

I

Setzen Sie einen Widerstand
gin, damit der Strom

zwischen 0,5 und 10 mA liegt.

ov
<NPN-Logik
® Eingangsschaltung
Interne Schaltung
% +14V
mn |V (]
Cw, ccw —
com
oV
® Ausgangsschaltung
4,5~26,4VDC
0,5~10 mA
Setzen Sie einen Widerstand
Interne Schaltung ein, damit der Strom
+5V SPEED-Ausgang 7 zwischen 0,5 und 10 mA liegt.
o ALARM-Ausgang
T
1y= 3
1S
I~ COM
=

: Yoy

{>Beispiel fiir den Anschluss einer Eingangsschaltung
Schalten Sie den RUN/STAND-BY-Schalter auf die Position "RUN".

<
|
p{(@D)XR

® Niedrigkapazitatsschalter und -relais

O on [
Lo | com
OFF-on || cow

® Verwenden Sie ein Kontaktrelais mit geringer Kapazitét, das 14 VDC bei 10 mA 6ffnen und
schlieBen kann.

® Steuergerat mit Transistorausgang
cw
COM

NPN-Logik
CoW

Drehrichtung des Motors

@®CW-Betrieb (Uhrzeigersinn)
Wenn der CW-Eingang eingeschaltet wird, Iauft der Motor im
Uhrzeigersinn. Wenn der CW-Eingang ausgeschaltet wird, stoppt der
Motor.

©®CCW-Betrieb (Gegenuhrzeigersinn)
Wenn der CCW-Eingang eingeschaltet wird, lauft der Motor im
Gegenuhrzeigersinn.
Wenn der CCW-Eingang ausgeschaltet wird, stoppt der Motor. Wenn
die Eingdnge CW- und CCW-gleichzeitig eingeschaltet werden, stoppt
der Motor sofort. Eine sofortige Umkehrung der Richtung ist nicht
mdglich.

Hinweis:

®Ist die PNP-Logik eingeschaltet, diirfen der CW- und der CCW-Eingang nicht mit dem
Steuergerdt mit Transistorausgang verbunden werden.

{Externe Steuervorrichtung mit eingebauter Klemmdiode
Wenn Sie eine externe Steuervorrichtung mit eingebauter Kliemmdiode
verwenden méchten, missen Sie genau die Einschaltreihenfolge der
Komponenten beachten.
Einschalten: Externe Steuervorrichtung ON — Treiber ON
Ausschalten: Treiber OFF — Externe Steuervorrichtung OFF
Wenn der Treiber wie unten abgebildet angeschlossen ist und
zuerst eingeschaltet wird oder die externe Steuervorrichtung
bei eingeschaltetem Treiber ausgeschaltet wird, |auft der Strom
entsprechend den Pfeilen in der Abbildung. Dadurch wird der Motor
gedreht. Wenn der Strom gleichzeitig ausgeschaltet wird, [&auft der
Motor aufgrund der unterschiedlichen Stromkapazitaten fir einen
kurzen Moment. Das externe Steuergerdt muss zuerst eingeschaltet
werden, und der Treiber muss zuerst ausgeschaltet werden.

*® Beispiel fir die NPN-Logik
Externe Steuervorrichtung

Treiber

Kennwerte B-41 / Abmessungen B-42 / Anschluss und Betrieb B-46 / Motor- und Treiberkombinationen B-49

Bunuuedssqgauag-ov

g
£
Z
&

B-47

ualolo|\-D @ sojualsing

Bunye|uig

®
-
L

uopejjeisu|



v}
_C‘:
2]
(0]
2
o
7]
]
O
v
=
o
o
o
)
5

B-48

<{>Beispiel fiir den Anschluss einer Ausgangsschaltung

Der Signalausgang ist ein Open Collector Output. Verwenden Sie einen
Stromversorgungseingang mit einer Spannung von 4,5 bis

26,4 VDC, und schlieBen Sie einen Begrenzerwiderstand (R) an, damit
der Ausgangsstrom 0,5 mA und 10 mA nicht Gberschreiten kann.

e Beispiel firr einen Signalausgangsanschluss (PNP-Logik)

Externe Steuervorrichtung Treiber
+14V

com

SPEED-Ausgang
ALARM-Ausgang

Hinweis:
® Die ON-Spannung der Ausgangsschaltung betrdgt ca. 15 V. Beachten Sie diese
Spezifikation, wenn Sie andere Elemente mit der Ausgangsschaltung antreiben.

<>SPEED-Ausgang

Das Drehzahl-Ausgangssignal wird mit der Motordrehzahl
synchronisiert. Der Treiber gibt pro Umdrehung der
Motorausgangswelle 30 Impulse (mit einer Breite von 0,5 ms) aus. Sie
kénnen die Drehzahlausgangsfrequenz messen und die Motordrehzahl
berechnen.

SPEED-Ausgangsfrequenz [Hz] «

30

Motordrehzahl (min™) = 60

1
SPEED-Ausgangsfrequenz (Hz) = T

0,5ms

Hinweise:

®Die Lénge des Eingangs-/Ausgangssignalkabels darf 2 m nicht iberschreiten.
Um das Rauschen zu minimieren, sollte das Kabel so kurz wie moglich sein.

® Das Eingangs-/Ausgangssignalkabel darf nicht bei Stromversorgungskabeln und
Motorkabeln liegen.

M Drehrichtung des Hohlwellen-Flachgetriebes

<ALARM-Ausgang

In den folgenden Situationen wird die Schutzfunktion des Treibers

ausgeldst. Der ALARM-Ausgang schaltet sich auf OFF, und der Motor

stoppt. Welche Schutzfunktion ausgel6st wurde, erkennen Sie daran,

ob die LED blinkt oder leuchtet.

®Bei der folgenden Schutzfunktion blinkt die LED:
Uberlastungs-Schutzfunktion

®Bei den folgenden Schutzfunktionen leuchtet die LED:
Uberspannungs—Schutzfunktion, Motorsensorfehler,
Unterspannungs-Schutzfunktion, Schutzfunktion bei
Drehzahliiberschreitung

@ Einstellen der Beschleunigungs-/Abbremszeit

Der Motor startet iber die festgelegte Beschleunigungszeit und
stoppt Uber die festgelegte Abbremszeit. Diese Beschleunigungs-/
Abbremszeit kann in einem Bereich von 0,5 bis 10 s eingestellt werden
(2000 min™' ohne Last). Die Zeit kann mit Hilfe des Beschleunigungs-/
Abbremszeitpotentiometers eingestellt werden. Nehmen Sie die
Frontplatte des Treibers ab, um das Potentiometer zu bedienen.

® Die Abbildung zeigt den Treiber mit abgenommener Frontplatte.

potentiometer

Die Zeit wird durch Drehen des Schalters im
Uhrzeigersinn erhdht. Verwenden Sie dazu einen
isolierten Kreuzschlitz-Schraubendreher. Bei der
Auslieferung ist die kiirzeste Zeit voreingestellt.

@ /Beschleunigungs-/Abbremszeil-

Das Hohlwellen-Flachgetriebe des Kombinationstyps dreht sich entsprechend des Drehrichtungseingangs des Treibers in der unten dargestellten

Richtung.

Ansicht von vorne

Flachgetriebe

Wenn der CCW-
Eingang auf ON geschaltet ist.

Ansicht von hinten

Flachgetriebe

Wenn der CCW- A
Eingang auf ON geschaltet ist. Wenn der CW-
Eingang auf ON geschaltet ist.

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG
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M Liste der Motor- und Treiberkombinationen

®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe

Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Getriebe mit Stirnradgetriebe geliefert.

A::gﬁjnrzs- Modell Motormodell Getriebemodell Treibermodell
20w BLU220C-[] BLUM220-GFS GFS2G[] BLUD20C
40W BLU440C-[] BLUM440-GFS GFS4GL] BLUD40C
90w BLU590C-[] BLUM590-GFS GFS5GL] BLUD90C

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Hohlwellen-Flachgetriebe geliefert.

ualolo|\-D @ sojualsing

Bunye|uig

A:;sigzjnr%s- Modell Motormodell Getriebemodell Treibermodell
20w BLU220C-(JFR BLUM220-GFS GFS2GLIFR BLUD20C (3
4w BLU440C-(IFR BLUM440-GFS GFS4GLIFR BLUD40C o
90 W BLU590C-CIFR BLUM590-GFS GFS5GIIFR BLUD90C f-‘;'-
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein. g
B
3
® Rundwellentyp ‘3
A:]:ig:?rz;' Modell Motormodell Treibermodell -
20W BLU220C-A BLUM220-A BLUD20C g
4w BLU440C-A BLUMA440-A BLUD40C £
90 W BLU590C-A BLUM590-A BLUD90C % E
®Ritzelwellentyp =
A:g;n,?gs_ Modell Motormodell Treibermodell g
20W BLU220C-GFS BLUM220-GFS BLUD20C §
40W BLU440C-GFS BLUM440-GFS BLUD40C =
90w BLU590C-GFS BLUM590-GFS BLUD90C
M Zubehoér (separat erhaltlich)
®Verlangerungskabel
Mit diesen Kabeln kann der Abstand zwischen Motor und Treiber vergréBert werden. Die maximale Verlangerung betragt 10,5 m.
Modell Lénge: L (m) 14,5
CCOTAXU 1 11,6 ‘ L 116
CCO2AXU 2
CCO3AXU 3 o~ o~
CCO5AXU 5 g v ! S
CC10AXU 10 Treiberseite . . Motorseite
Gehause: 5557-10R (MOLEX)
Gehéuse: 5559-10P (MOLEX)
Kennwerte B-41 / Abmessungen B-42 / Anschluss und Betrieb B-46 / Motor- und Treiberkombinationen B-49 B-49
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Biirstenlose DC-Motoren

DC-Betriebsspannung

[ 7 HSEii@se00ces0nscacoonsaesesccaseascaneonoaosennsanonccanncoaasonnaans

BLH-Serie
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RoHS-konform

Biirstenlose DC-Motor- und Treiberkombinationen

BLH-Serie

Bei der BLH-Serie wird ein schlanker, birstenloser
DC-Hochleistungsmotor platzsparend mit

einer 24 VDC-Treiberplatine kombiniert. Der
Drehzahlregelbereich betragt 100 bis 3000 min™.
Wahlen Sie aus einem breit gefédcherten Angebot mit
unterschiedlichen Ausgangsleistungen von 15 bis
100 W das speziell fur lhre Anwendung passende
Modell.

M Eigenschaften

® Kompakte Treiberplatine

Die Modelle mit einer Ausgangsleistung von 15 bis 50 W arbeiten mit
einer kompakten Treiberplatine, die kleiner ist als eine Visitenkarte.
Dadurch lasst sich die GroBe Ihrer Anlage betréchtlich reduzieren.

Der 100 W-Treiber hat die Abmessungen
71 mm (T) X 131 mm (B) x 37,5 mm (H).

&Umfassende Treiberfunktionen

Der kompakte Treiber verfligt Gber eine Vielzahl von Funktionen.
eSofortstopp eDrehzahlregelung mit einem Potentiometer
eDrehzahlregelung mit DC-Spannung
eBeschleunigungs-/Abbremszeit einstellbar eAlarmausgang

® Drehzahlregelbereich
100 bis 3000 min™' (Drehzahlverhaltnis 1:30)

@ Breit gefachertes Angebot

Die Serie umfasst eine groBe Auswahl an Modellen und reicht von
kompakten Sets mit einer Motorausgangsleistung von 15 W bis hin zu
gréBeren Modellen mit 100 W. Wahlen Sie das Modell, das am besten
lhren spezifischen Anforderungen entspricht.

® Motor mit IP65

Der Motor bietet sowohl Schutz bei Kontakt als auch gegen Eindringen

von Wasser.

= P40 beim 15 W-Motor

® Der Motor darf nicht mit Wasser gewaschen werden, und er darf nicht in Umgebungen
verwendet werden, in denen er sténdig mit Wasser in Kontakt kommt.

. RoHS-konform

Die BLH-Serie entspricht der RoHS-Richtlinie, die die Verwendung
von sechs chemischen Substanzen einschlieBlich Blei und Kadmium
untersagt.

® Informationen zur RoHS-Richtlinie =» Seite G-23

@Zusatzinformationen®
Technische Referenz =» Seite F-1
Sicherheitsnormen =» Seite G-2

cus C€

@ Sicherheitsgenormte Produkte (Modell, Normen, Datei-Nr., Priifstelle) = Seite G-10

®Langlebiges Getriebe mit einer Nennlebensdauer von
10000 Betriebsstunden*

Die Nennlebensdauer des Stirnradgetriebes und Hohlwellen-

Flachgetriebes betragt 10000 Stunden. Die Nennlebensdauer des

Stirnradgetriebes ist doppelt so lang wie bei einem herkdmmlichen

Getriebe.

5000 Stunden fiir Getriebe mit 15 W Getriebemotor.

® Das 100 W-Stirnradgetriebe hat am Vorderende der Welle eine Gewindebohrung.

®Eigenschaften des Hohlwellen-Flachgetriebes

<Platzparend und gilinstig
Die Ausgangswelle kann direkt und ohne eine Kupplung mit einer
Antriebswelle verbunden werden. Dank flexibler Montagemaoglichkeiten
(an der Vorder- oder Rickseite) und unter Verwendung der Zentralwelle
kénnen GroBe und Platzbedarf Ihrer Anlage reduziert werden. Da keine
Wellenkupplungsteile benétigt werden, verringern sich auch die Kosten
fur Material und Montagezeit.

Stirnradgetriebe Hohlwellen-Flachgetriebe

Kupplung

i [

Kupplungsraum ‘

Getriebe

Installierte Linge

|
Motor ‘

—
<{>Hohes zulassiges Drehmoment
Wahrend beim Stirnradgetriebe das zuldssige Drehmoment bei
hoher Getriebeuntersetzung das Grenzdrehmoment erreicht,
erlaubt das Hohlwellen-Flachgetriebe eine maximale Nutzung des
Motordrehmoments.

— 80
£
= Hohlwellen-Flachgetriebe
5 60 /
£
15
£
£ 0 /
~ ” "
g / Stirnradgetriebe
k=)
Z 20
3 /
0
100 200
Getriebeuntersetzung

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG
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H Systemkonfiguration
@ Getriebetyp/Kombinationstyp — Stirnradgetriebe/Rundwellentyp

BLH-Serie (Hauptteil)

Kombinationstyp Treiber

ualolo|\-D @ sojualsing

(Motor/Getriebe) E/A-Signalkabel
(enthalten) Programmierbares
Steuergerat o
(nicht mitgeliefert) 2
a
24 \DC
Strom- Stromversorgung >
versorgungs- g g
kabel o
(enthalten) 3
o
173
(7]
o
o
=]
-
S e
«Q
—(__ Zubehér (separat erhaltlich) ) -
0 =
& -
2
D
(®Montagewinkel @Flexible Kupplungen (®Verlangerungskabel @Externes Drehzahl- g
(= Seite A-230) (= Seite A-233) (= Seite B-68) potentiometer g
(=» Seite A-237)
Nr. Produktname Uberblick Seite
® | Montagewinkel Montagewinkel fiir Motor und Getriebe. A-230
@ | Flexible Kupplungen Klemmtyp, mit dem der Motor oder das Getriebe an der angetriebenen Welle befestigt wird. A-233
® | Verlangerungskabel Kabel zum Verléngern des Kabelabstands zwischen Motor und Treiber (1,5 m). B-68
@ | Externes Drehzahlpotentiometer | Zum Einstellen und Regeln der Drehzahl des Motors mit Drehzahiregelung (PAVR-20KZ). A-237
@Beispiel fiir eine Systemkonfiguration
(Hauptteil) (separat erhltlich)
BLH-Serie Verléngerungskabel | Externes Drehzahl- Mont inkel | Flexible Kuppl
Kombinationstyp - Stirnradgetriebe (1,5m) potentiometer gniagewinke exible Kupplung

BLH450KC-30 CCO2BLH | PAVR-20KZ | SOLAM6 | MCL551515

®Die oben gezeigte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Weitere Kombinationen sind verfligbar.

Kennwerte B-59 / Abmessungen B-59 / Anschluss und Betrieb B-65 / Motor- und Treiberkombinationen B-68 B-53



® Kombinationstyp - Hohlwellen-Flachgetriebe

BLH-Serie (Hauptteil)
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o
)
5

Kombinationstyp Treiber
(Motor/Getriebe) E/A-Signalkabel
(enthalten) Programmierbares
Steuergerit
(nicht mitgeliefert)
24 \DC
Strom- Stromversorgung
Versorgungs-
kabel
(enthalten)
—_ Zubehir (separat erhiiltlich) )
-
(Verlangerungskabel (@Externes Drehzahlpotentiometer
(= Seite B-68) (= Seite A-237)
Nr. Produktname Unberblick Seite
@ | Verldngerungskabel Kabel zum Verlangern des Kabelabstands zwischen Motor und Treiber (1,5 m). B-68
@ | Externes Drehzahlpotentiometer | Zum Einstellen und Regeln der Drehzahl des Motors mit Drehzahlregelung (PAVR-20KZ). A-237

@Beispiel fiir eine Systemkonfiguration
(Hauptteil) (separat erhdltlich)

BLH-Serie

Verldngerungskabel | Externes Drehzahl-

Kombinationstyp — Hohlwelle
BLH450KC-30FR

(1,5m) potentiometer
CCO2BLH | PAVR-20KZ

®Die oben gezeigte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Weitere Kombinationen sind verfligbar.
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B Produkthnummerncode

ualolo|\-D @ sojualsing

@ |Serie BLH: BLH-Serie
B LH 2 30 K C - 5 F R @  |Motor-RahmengréBe 0:42mm 2:60mm 4:80 mm 5:90 mm
- - - ®  |Ausgangsleistung (W) (Beispiel) 30: 30 W
@ @ @ @ @ @ @ @  |Stromversorgungseingang  K: 24 VDC
® |C:Kabeltyp
Getrieb ung/ : Getrieb ung der Kombinationstypen: 8 Typen von 5 bis 200
® Wellentyp Getriebeuntersetzung fiir Getriebetyp: 7 Typen von 5 bis 100
A: Rundwellentyp
GFS: GFS-Typ Ritzelwelle
) Leer: Kombinationstyp — Stirnradgetriebe "5"'
FR: Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe o
g
«Q
M Produktpalette 3 z
@
Kombinationstyp  Der Kombinationstyp wird mit dem Motor und dem bereits vormontierten zugehérigen Getriebe geliefert, wodurch der 2
Einbau in eine Anlage erleichtert wird. Motoren und Getriebe sind auch separat erhaltlich, sodass Austausch und Reparatur 2
vereinfacht werden. '_§
Getriebetyp Beim Getriebetyp sind Motor und Getriebe enthalten. Die Kombination von Motor und Getriebe kann nicht geéndert werden. 5
2 E
@ Getriebetyp/Kombinationstyp - Stirnradgetriebe ® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe o
Typ Ausgangsleistung Modell Getriebeuntersetzung Ausgangsleistung Modell Getriebeuntersetzung
) 5,10,15,20, 30, 5,10,15,20,30, 3
Getriebetyp 15W BLHO15K-[] 50,100 30w BLH230KC-[JFR 50, 100,200 g
5,10,15,20, 30, 5,10,15,20,30, g
30w BLH230KC-[] 50,100,200 50w BLH450KC-[JFR 50, 100,200 %
. 5,10, 15,20, 30, 5,10,15,20, 30, =
Kombinationstyp 50 W BLH450KC-[] 50,100, 200 100w BLH5100KC-[FR 50, 100, 200
L . ’ - ) 5
100W BLH5100KC-C] 5,;:,110562:630, ® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein. &
. . Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei. g
@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein. Motor, Treiber, Getriebe, E/A-Signalkabel, Stromversorgungskabel, e
Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei. Befestigungsschrauben, Passfeder, Sicherheitsabdeckung (mit Schrauben),
Motor, Treiber, Getriebe, E/A-Signalkabel, Stromversorgungskabel, Betriebshandbuch
Befestigungsschrauben, Passfeder, Betriebshandbuch
® Rundwellentyp
Ausgangsleistung Modell
15W BLHO15K-A
0W BLH230KC-A Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
50W BLH450KC-A Motor, Treiber, E/A-Signalkabel,
100W BLH5100KC-A Stromversorgungskabel, Betriebshandbuch
®Ritzelwellentyp
Ausgangsleistung Modell
30w BLH230KC-GFS Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
50 W BLH450KC-GFS Motor, Treiber, E/A-Signalkabel,
100 W BLH5100KC-GFS Stromversorgungskabel, Betriebshandbuch
® Getriebe
> Stirnradgetriebe <{Hohlwellen-Flachgetriebe
Ausgangsleistung des Ausgangsleistung des
zu verwendenden Motors Getriebemodell Getriebeuntersetzung zu verwendenden Motors Getriebemodell Getriebeuntersetzung
(Ritzelwellentyp) (Ritzelwellentyp)
5,10,15,20, 30, 5,10,15,20,30,
30W GFS2G[] 50,100, 200 30W GFS2GLFR 50, 100, 200
5,10,15,20, 30, 5,10,15,20,30,
50 W GFS4G[] 50,100,200 50 W GFS4G[FR 50,100, 200
5,10,15,20, 30, 5,10,15,20,30,
100w GFS5G[] 50,100,200 100w GFS5GLIFR 50, 100,200
@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein. ® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei. Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Getriebe, Schrauben zur Befestigung des Getriebes am Motor, Getriebe, Schrauben zur Befestigung des Getriebes am Motor,
Befestigungsschrauben, Passfeder, Betriebshandbuch Befestigungsschrauben, Passfeder, Sicherheitsabdeckung (mit Schrauben),
Betriebshandbuch
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&
% M Spezifikationen
m ®
B ©15 W, 30 W, 50 W, 100 W (BaHS) s CE
9 Getriebetyp/Kombinationstyp — Stirnradgetriebe BLHO15K-[] BLH230KC-[] BLH450KC-[] BLH5100KC-[]
§ Modell Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe - BLH230KC-[JFR BLH450KC-[JFR BLH5100KC-CJFR
5" Rundwellentyp BLHO15K-A BLH230KC-A BLH450KC-A BLH5100KC-A
3 Nennausgangsleistung (Dauerbetrieb) w 15 30 50 100
S Nennspannung 24VDC
. Zuldssiger Spannungsbereich +10%
Stromversorgungseingang -
Nenneingangsstrom A 1,0 2,1 3,1 6,0
Maximaler Eingangsstrom A 24 37 54 98
Nenndrehmoment Nm 0,05 0,12 0,2 0,4
Anlaufdrehmoment* Nm 0,075 0,15 0,24 0,5
Nenndrehzahl min”! 3000 2500
Drehzahlregelbereich min”! 100~3000
Zulassige Lasttragheit des
Rundwellentyps Jx10* kgm? 0,5 18 33 56
Rotortrégheit Jx10"kgm? 0,032 0,086 0,234 0,611
Last Max. +0,5 % (0~Nenndrehmoment bei Nenndrehzahl, Nennspannung und normaler Umgebungstemperatur)
Drehzahlregelung Spannung Max. +0,5 % (Nennspannung =10 % bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei normaler Umgebungstemperatur)
Temperatur Max. 0,5 % (0~+50 °C bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei Nennspannung)
=k Die Zeit, in der das Anlaufdrehmoment wirkt, betrdgt maximal 5 Sekunden bei Drehzahlen bis 2000 min-'.
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ]) die Getriebeuntersetzung ein.
® Die einzelnen Spezifikationen betreffen nur den Motor.
B Gemeinsame Spezifikationen
Posten Spezifikationen
Auswahl einer der folgenden Methoden:
§ - Einstellen mit dem internen Drehzahlpotentiometer
Drehzahl-Einstellmethode .
- Einstellen mit einem externen Drehzahlpotentiometer: PAVR-20KZ (20 k(), 1/4 W) (separat erhéltlich)
- Einstellen mit externer DC-Spannung: 0~5 VDC, 1 mA oder mehr (Eingangsimpedanz 47 k()
0,5~10 Sek.
Beschleunigungs-/Abbremszeit BLHOW 5: bol 3000 mirr" ghno Last . . . . I '
BLH230, BLH450, BLH5100: bei 2500 min™' ohne Last (Je nach Lastbedingung kann die hliche Drehzahl at hen.)

Mit Hilfe des Beschleunigungs-/Abbremszeitpotentiometers wird ein gemeinsamer Wert eingestellt.

Umschaltung zwischen 2 Drehzahlen
Die eine Drehzahl wird iiber das eingebaute Potentiometer (1 Stiick), die andere (iber ein externes Potentiometer (Zubehér PAVR-20KZ) oder mit externer DC-Spannung

(0~5VDC) eingestellt.

Einstellung mehrerer Drehzahlen

C-MOS-Eingang mit negativer Logik Betrieb iiber interne Stromversorgung

Eingangssignal
gangssig Gilt fir die Eingénge Start/Stopp, Laufen/Bremsen, Drehrichtungseingang, Drehzahlregelungsmethode und Alarmriickstellungs-Eingang

Open Collector Output  Betrieben mit einer externen Stromversorgung  Betriebsbedingung max. 26,4 VDC, max. 10 mA

A ignal
usgangssigna Gewdhnlich bei Alarm- und Drehzahl-Ausgang
Bei Aktivierung einer der folgenden Funktionen schaltet der ALARM-Ausgang auf OFF und der Motor halt an.
Die Alarm-LED auf der Treiberplatine blinkt mit der in () angegebenen Anzahl von Impulsen.
- Uberlastungsschutz (2): Wird aktiviert, wenn die Motorlast das Nenndrehmoment mindestens 5 Sekunden lang iiberschreitet.
Schutzfunktion™ - Motorsensorfehler (3): Wird aktiviert, wenn der Sensordraht im Motorkabel wahrend des Motorbetriebs unterbrochen wird.

- Uberspannungsschutz (4): Wird aktiviert, wenn die an den Treiber angelegte Spannung 24 VDC um mindestens 15 % iiberschreitet, wenn eine Gravitationskraft wirkt oder
wenn eine Last angetrieben wurde, bei der die zuléssige Lasttrédgheit tiberschritten wird.

- Unterspannungsschutz (5): Wird aktiviert, wenn die an den Treiber angelegte Spannung 24 VDC um mindestens 25 % unterschreitet.

- Schutz vor Drehzahliiberschreitung (6): Wird aktiviert, wenn die Motordrehzahl 3500 min™' iiberschreitet.

Maximale Entfernung Motor/Treiber-Abstand: 2 m (wenn das Verlangerungskabel verwendet wird)

Betriebsart
= Bei der BLH-Serie kann die Motordrehzahl nicht geregelt werden, wenn eine Gravitationskraft wirkt oder eine andere Betriebsweise vorliegt, bei der die Motorwelle von der Last gedreht wird.
Wenn eine Last angetrieben wird, bei der die zuldssige Lasttragheit iiberschritten wird, oder wenn eine Gravitationskraft wirkt, wird der Uberspannungsschutz aktiviert, der den Motor abbremst

und zum Stopp bringt.

Dauerbetrieb
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M Allgemeine Spezifikationen

Posten Motor Treiber
100 MQ oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC Megaohmmeter zwischen 100 MQ oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC Megaohmmeter zwischen
Isolationswiderstand Wicklungen und Gehéuse nach Dauerbetrieb bei normaler Umgebungstemperatur | Stromanschlussklemme und Kiihlrippen nach Dauerbetrieb bei normaler
und Luftfeuchtigkeit. L atur und Luftfe
Ausreichend, um 0,5 KVAC bei 50 Hz fiir 1 Minute zwischen Wicklungen Ausreichend, um 0,5 KVAC bei 50 Hz fiir 1 Minute zwischen
Dielektrische Festigkeit und Gehduse nach Dauerbetrieb bei normaler Umgebungstemperatur und Stromanschlussklemme und Kiihlrippen nach Dauerbetrieb bei normaler
Luftfeuchtigkeit standzuhalten. L atur und Luftfe it standzuhalten.
50 °C oder weniger in den Wicklungen und 40 °C oder weniger im Gehause™', 50 °C oder weniger an der Kiihlrippen, gemessen mit der
Temperaturanstieg gemessen mit der Thermoelementmethode nach Dauerbetrieb bei normaler Thermoelementmethode nach Dauerbetrieb bei normaler Temperatur und
Temperatur und Luftfeuchtigkeit. Luftfeuchtigkeit.
Umgebungstemperatur 0~+50 °C (nicht gefrierend)
Umget htigkeit 85 % oder weniger (nicht kondensierend)
Hohenlage Bis zu 1000 m iiber dem Meeresspiegel
X Atmosphére Keine korrosiven Gase oder Staub. Darf nicht in radioaktiven Bereichen, Magnetfeldern, Vakuum oder sonstigen speziellen Umgebungen eingesetzt werden.
Betriebsumgebung
Darf keinen kontinuierlichen Vibrationen oder iiberméBigen StéBen ausgesetzt werden.
Vibration GemaB JIS C 60068-2-6, "Sine-Wave Vibration Test Method" (Vibrationstestmethode mit Sinusschwingungen)
Frequenzbereich: 10~55 Hz Amplitudenwelligkeit: 0,15 mm
Ablenkrichtung: 3 Richtungen (X, Y,Z) ~ Anzahl der Ablenkungen: 20 Mal
Umgebungstemperatur —25~+70 °C (nicht gefrierend)
Lagerbedingungen™? Umgebungsluftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (nicht kondensierend)
Hohenlage Bis zu 3000 m (iber dem Meeresspiegel
Isolationsklasse UL, CSA: Klasse A (105 °C) EN: Klasse E (120 °C) -
15W IP40
Schutzgrad - - - P00
30W,50W,100W IP65 (auBer Montagefldche bei dem Rundwellentyp und Steckverbinder)

&1 Bei dem Rundwellentyp muss eine Wéarmeabstrahlungsplatte (Werkstoff: Aluminium) der folgenden GroBe installiert werden, damit eine Motorgehdusetemperatur von 90 °C nicht
iiberschritten wird (auBer bei BLHO15K-A).
BLH230KC-A: 115X 115 mm, 5 mm Dicke BLH450KC-A: 135x 135 mm, 5 mm Dicke BLH5100KC-A: 200 x 200 mm, 5 mm Dicke

:2 Die Lagerbedingungen gelten fir einen kurzen Zeitraum wie zum Beispiel fiir den Transport.

Hinweis:

©® Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiihrung der dielektrischen Festigkeitspriifung diirfen Motor und Treiber nicht angeschlossen sein.

M Getriebemotor - Drehmomenttabelle des Getriebetyps/Kombinationstyps

@ Getriebetyp/Kombinationstyp — Stirnradgetriebe Einheit = Nm
Getriebeuntersetzung 5] 10 15 20 30 50 100 200
Modell 100~2500 min! 20~500 10~250 6,7~167 5~125 3,3~83 2~50 1~25 0,5~12,5
Motordrehzahl -
3000 min”' 600 300 200 150 100 60 30 15
BLHO15K-] 100~3000 min! 0,23 0,45 0,68 0,86 1,3 2 2 -
100~2500 min! 0,54 11 1,6 2,2 31 52 6 6
BLH230KC-[] -
3000 min™ 0,27 0,54 0,81 11 1,5 2,6 52 6
100~2500 min! 0,9 1,8 2,7 3,6 52 8,6 16 16
BLH450KC-[] -
3000 min™ 0,45 0,9 1,4 1,8 2,6 43 8,6 16
100~2500 min! 1,8 3,6 54 7,2 10,3 17,2 30 30
BLH5100KC-[] g
3000 min™ 0,9 1,8 2,7 3,6 52 8,6 17,2 30

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
@Ein farbig hinterlegter Wert ((___1) bedeutet, dass die Getriebewelle in dieselbe Richtung dreht wie die Motorwelle. Bei den anderen Werten dreht sie in die entgegengesetzte Richtung.

® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe Einheit = Nm
Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Modell 100~2500 min' 20~500 10~250 6,7~167 5~125 3,3~83 2~50 1~25 0,5~12,5
Motordrehzahl =
3000 min”' 600 300 200 150 100 60 30 15
100~2500 min™! 0,48 1 1,5 2 3,1 51 10,2 17
BLH230KC-(FR -
3000 min”' 0,24 0,51 0,77 1 15 2,6 51 10,2
100~2500 min' 0,85 1,7 2,6 34 51 8,5 17 34
BLH450KC-CJFR -
3000 min™! 0,43 0,85 1,3 1,7 2,6 43 8,5 17
100~2500 min™' 1,7 34 51 6,8 10,2 17 34 68
BLH5100KC-[JFR -
3000 min”' 0,85 1,7 2,6 3,4 51 8,5 17 34

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
® Das Flachgetriebe dreht sich beim Betrachten von der Vorderseite in entgegengesetzter Richtung zum Motor. Bei Betrachtung von der Riickseite (Motorbefestigungsseite) dreht es sich in der

gleichen Richtung wie der Motor.

M Drehrichtung des Hohlwellen-Flachgetriebes

Das Hohlwellen-Flachgetriebe des Kombinationstyps dreht sich entsprechend des Drehrichtungseingangs des Treibers in der unten dargestellten Richtung.

Ansicht von vorne Ansicht von hinten

Flachgetriebe Flachgetriebe

Wenn der CCW-

Wenn der CW-

Wenn der CCW-
Eingang auf ON geschaltet ist.

Eingang auf ON geschaltet ist.

Wenn der CW-
Eingang auf ON geschaltet ist.
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M Zulassige Radiallast und zuldssige Axiallast

@ Getriebetyp/Kombinationstyp — Stirnradgetriebe
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Zulassige Radiall - .
. Zuldssige Axiallast
Modell Getriebeuntersetzung 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende N
N N
BLHO15K-[] 5,10,15,20,30,50, 100 50 - 30
5 100 150
BLH230KC-[] 10,15,20 150 200 40
30,50, 100,200 200 300
5 200 250
BLH450KC-[] 10,15,20 300 350 100
30,50, 100,200 450 550
5 300 400
BLH5100KC-[] 10,15,20 400 500 150
30,50, 100,200 500 650
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
®Kombinationstyp - Hohlwellen-Flachgetriebe
Zuldssige Radiallast Zulassige Axiallast
Modell Getriebeuntersetzung 10 mm von der Montageflache des Getriebes | 20 mm von der Montageflache des Getriebes
N N N
BLH230KC-(IFR 5.10 40 370 200
15,20, 30,50, 100, 200 500 400
510 800 660
BLH450KC-[JFR 400
15,20,30,50, 100, 200 1200 1000
510 900 770
BLH5100KC-[JFR 15,20 1300 1110 500
30,50, 100,200 1500 1280
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
®Rundwellentyp
Zulassige Radiallast
Modell 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende Zulassige Axiallast
N N
BLHO15K-A 50 -
BLH230KC-A 70 100 Die zuléssige Axiallast darf die Hélfte
BLH450KC-A 120 140 der Motormasse nicht iiberschreiten.
BLH5100KC-A 160 170

M Zulassige Lasttragheit des Getriebetyps/Kombinationstyps: J

@ Getriebetyp/Kombinationstyp — Stirnradgetriebe Einheit = x 10" kgm?

ol Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
BLHO15K-[] 0,4 17 39 7 15,7 437 437 -
BLH230KC-[] 1,55 6,2 14 24,8 55,8 155 155 155
BLH450KC-[] 55 22 49,5 88 198 550 550 550
BLH5100KC-] 25 100 225 400 900 2500 2500 2500

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

®Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe Einheit = x 10" kgm?

ol Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
BLH230KC-[JFR 1,55 6,2 14 24,8 55,8 155 155 155
BLH450KC-(JFR 55 22 49,5 88 198 550 550 550
BLH5100KC-[JFR 25 100 225 400 900 2500 2500 2500

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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B Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

Dauerbetriebsbereich: In diesem Bereich ist der Dauerbetrieb mdglich.

Begrenzter Belastungsbereich: Dieser Bereich wird hauptsachlich beim Beschleunigen verwendet. Wenn eine Last einwirkt, die das
Nenndrehmoment kontinuierlich fur ca. 5 Sekunden Uberschreitet, wird der Uberlastungsschutz aktiviert und der
Motor wird angehalten.

BLHO15K-[1/BLHO15K-A
01 Anlaufdrehmoment
£0,075 g ) Nenndrehmoment
= Begrenzter Belastungsbereich
20,05
o
=
S Dauerbetriebsbereich
(=)
0 T T T T T
100 1000 2000 3000

Drehzahl [min™"]

BLH450KC-[/BLH450KC-[[FR/BLH450KC-A

0,3 7 Anlaufdrehmoment Nenndrehmoment

— 0,24 -
g 02 4 Begrenzter BelastungsberemN/
= 350 % des Nenn-
IS drehmoments
§ 0,1 Dauerbetriebsbereich
5

0 T T T 1

100 1000 2000 3000

Drehzahl [min™]

= Wert fiir 24 VDC ohne Verldngerungskabel

® Bei den Getriebetypen/Kombinationstypen gelten die Werte nur fiir den Motor.
@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

Hl Abmessungen (Einheit = mm)

BLH230KC-[/BLH230KC-[JFR/BLH230KC-A

02 - Anlaufdrehmoment
_ Nenndrehmoment
£ 0,15 -
= 12 Begrenzter Belastungsbereich
5 8’1 ] %50 % des Nenn-
g 7 drehmoments
% Dauerbetriebsbereich
a
0 T T T 1
100 1000 2000 3000

Drehzahl [min™]

s« Wert fiir 24 VDC ohne Verldngerungskabel

BLH5100KC-[1/BLH5100KC-FR/BLH5100KC-A

Drehmoment [Nm]

0,6 Anlaufdrehmoment Nenndrehmoment
0,54
044 Begrenzter Belastungsbereich
’ %50 % des Nenn-
drehmoments
0,2 Dauerbetriebsbereich
0 T T T 1
100 1000 2000 3000

Drehzahl [min™]

s Wert fiir 24 VDC ohne Verldngerungskabel

®Beim Kombinationstyp sind Befestigungsschrauben enthalten. Abmessungen der Befestigungsschrauben =» Seite B-72

®15W
Getriebetyp
BLHO15K-[]
Getriebemotor: BLHMO15K-[]
Masse: 0,5 kg
79 20+1 N
5. .3 ]
12 o3 &
] e P 4
n_=_(1 | | 5 N
e |
-
= Motorzuleitungen, 500 mm Lénge
UL 3265, AWG24
Rohr ¢6

Gehause: 43645-0800 (MOLEX)

4x M4 %8 tief

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

<>Rundwellentyp

BLHO15K-A

Motor: BLHMO15K-A
Masse: 0,25 kg

43

N
2 20s oS
5 11,5 = <@ 4X$3,5
5 3 & durchgehend

e o7 S
oF—F

=i HEERN

o

|| O

T
&

Motorzuleitungen, 500 mm Lénge
UL 3265, AWG24

Rohr $6

Gehéduse: 43645-0800 (MOLEX)
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§ @30 W

® <{>Motor/Stirnradgetriebe

8 Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L
= 5-20 34
9_ BLH230KC-[] BLHM230KC-GFS GFS2G 30~100 38
% 200 43
=

Masse: 1,0 kg (einschlieBlich Getriebe)

42 L 32+ & <Keil und Keilnut
8 14 e 445 - . .
2% | o3 durchgehend (der Keil ist beim Getriebe enthalten)

B AL 2058 = 0 +0040  Se
= S’j 25402 o3|  4-003 40 -
= Yo <« oy
3 u = 8 = = % J

L A-A

Motorkabel $9, 500 mm Lénge

31
Gehause: 43645-0800 (MOLEX)

<{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLH230KC-CFR

Motor: BLHM230KC-GFS

Getriebe: GFS2GLIFR

Masse: 1,3 kg (einschlieBlich Getriebe)

o
48 3 3 i 4X55
0,8 2 =3 40 durchgehend
<
< NE
r o
< .«ﬁ Ml o
3 ' I b
Q2
e} (= 0|
S —: S
3 IR
) Jic .
b 1.5 11
Motorkabel 9, 500 mm Lénge 42 39.8
49
14 14
Gehiuse: 43645-0800 (MOLEX =l 15 Bl
ehéuse: 5- (MOLEX) 31,15 ‘ 1,15£
f,_: §c. yz: z—4 %o f;
{Keil (enthalten) KN _Qh ﬁj@ ‘o|
R . B o
25+0,2 E 4-003
.

ER T

A-A

<>Rundwellentyp

BLH230KC-A

Motor: BLHM230KC-A

Masse: 0,5 kg

42 24+4
g T2 4% db4,5
durchgehend

¢843,015(h7)

60

Motorkabel ¢9, 500 mm Lénge TT

31
\Gehéuse: 43645-0800 (MOLEX)

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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<{>Motor/Stirnradgetriebe ®
Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L 8
5-20 41 =
BLH450KC-[] BLHM450KC-GFS GFS4G[] 30~100 46 ]
200 51 g
Masse: 1,8 kg (einschlieBlich Getriebe) =1
42 L 35:1 T <Keil und Keilnut
8 7 = 4% 46,5 - . .
1 o5 | .3 durchgehend (der Keil ist beim Getriebe enthalten) m
i o s &
A @ s ‘25:0,2‘ 8 5—8,03‘ ‘ 5+3’040i i g é
H 2 u": o) :
=1 § = % JEF: 8- ﬁ
A-A
i 8w
= o &
Motorkabel $9, 500 mm Lénge =
g
31 '.é
\Gehéuse: 43645-0800 (MOLEX) 3w
c -
5 C
«Q
<>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLH450KC-[IFR g
Motor: BLHM450KC-GFS ®
Getriebe: GFS4GLIFR §
Masse: 2,4 kg (einschlieBlich Getriebe) g
= 80 4x 6,5 5
53.2 4 2 +0,040 durchgehend
1 3 3 50
oS A
i : g
LA 2 S \\ | g
r H n = E]
HO)- = g Ve = e
\ = I L 08
=4 b=ty
0| @( 2
8 C U 3
1] R
Motorkabel ¢9, 500 mm Linge 8 J,ﬂ il
42 45,2
55,2
Gehause: 43645-0800 (MOLEX) 1 0‘8 181 ;
115 115
[se) [==)
I I
= ;;v ?I A R.v g'o
fig|o 43 < 2ol
L e N — 2 e
. -
<Keil (enthalten) e ==
2502 _S 5-008
ey @]
i S—— =
A-A

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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<>Rundwellentyp

v}
_C‘:
@
(0]
2
o
7]
]
O
v
=
o
o
o
)
5

BLH450KC-A
Motor: BLHM450KC-A
Masse: 0,8 kg
42 i 32:1 _ 4% 6,5
= = durchgehend
% | . o5
o 5| 3o
8 -o|B
7L
o
N~
=
' Motorkabel $9, 500 mm Lange | ||
3
Gehause: 43645-0800 (MOLEX)
@100 W
<{>Motor/Stirnradgetriebe
Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L
5~20 45
BLH5100KC-(] BLHM5100KC-GFS GFS5GT] 30~100 58
200 64
Masse: 2,9 kg (einschlieBlich Getriebe)
o L 4= ¢Keil und Keilnut
1 e = 4% 85
3405 =| i X8, ili i i
%75, M6x12 tief durchgehend (der Keil ist beim Getriebe enthalten)
——
— A B|® So
|| ] Sle 25:02 _8 6-008 60 T
: - 1 T A
o ‘*A o [{=) i
S 8] - = @
B A-A
; Motorkabel $9, 500 mm Lénge

%_—/%%Gehause 1-178288-3(AMP) | 31

Gehause 51103-0500 (MOLEX)

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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<>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLH5100KC-[IFR

Motor: BLHM5100KC-GFS

Getriebe: GFS5GLIFR

Masse: 3,6 kg (einschlieBlich Getriebe)

ualolo|\-D @ sojualsing

— 90
; 65.2 g g 6 6™ 4% 8,5
-2 durchgehend
—A g =1 ]
i i b
% /fﬁ 4 (=2} _% Py ﬁ_j s 2’0 rz:
&J/ T © J ¥ )T N]‘” g
«Q
—A

ME&A

13 ] 1) S
I a >
©f @ o e
w
g - i g
(1]
o
o
— E
2B
b J A 11 5¢c
57 55,2
Gehause 1-178288-3 (AMP) 67,2

22 22
Gehéuse: 51103-0500 (MOLEX) 13 13
1,15 1,15

S
£
_ = g
Motorkabel $9, 500 mm Lénge ) “ T 2 £
o 2 E
S |8 = =t 3 |& S

ESES Solds

B _|F
5’8 DI 1€ Sl's
S| 2 s &

<Keil (enthalten)

25*0 2 5 0 03 L

uopejjeisu|

<Rundwellentyp
BLH5100KC-A
Motor: BLHM5100KC-A
Masse: 1,4 kg
57
10

4X 8,5
durchgehend \

90

11

31

Gehduse: 1-178288-3 (AMP)
Gehduse: 51103-0500 (MOLEX)

Jﬁ/ Motorkabel $9, 500 mm Lénge —[T

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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o)
_:‘:
a
®
=] .
) OTreiber
% BLHD15K, BLHD30K, BLHD50K BLHD100K
o Masse: 0,1 kg Masse: 0,3 kg
Q max. 72 max. 131
= 4 63+0,2 45 121=05
S ©
= ! —
(1] ) S 2 T
=) (Y 2X$35 = SN 2x 3,5 durchgehend
g3 4/ durchgehend %3S o~
b= o (175 CN:43650-0815 (MOLEX) g % %
\ = & E
CN2: B12B-PHDSS-B (JST) 2
CN1: 43650-0218 (MOLEX)
ON1: 11792763 (AMP) CN4: 1-178293-3 (AMP)
3.8, bd02 CN2: $12B-PHDSS-B (JST) CN3: 53426-0510 (MOLEX)
ST o 35 12305
3 o
B ]
5 & L o
& % 7 B e o i I P
1 1
Bt
Sl
®
{Treiber-Eingangs-/Ausgangssignalkabel (enthalten)
OFur15W, 30 W, 50 W, 100 W
! |
% Zuleitungen UL 1007, AWG26
Gehéuse: PHDR-12VS (JST)
{Treiber-Stromversorgungskabel (enthalten)
OFur15W, 30 W, 50 W OFur 100 W
300 ) 300

[ |

i Zuleitungen UL 3266, AWG22

\Zuleitungen UL 3266, AWG18

\Gehéuse: 43645-0200 (MOLEX)
Gehéuse: 1-178128-2 (AMP)
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M Anschluss und Betrieb

®Bezeichnungen und Funktionen der Treiberteile

15W, 30 W, 50 W 100 W

ualolo|\-D @ sojualsing

Motor-
steckverbinder I
T
o,
£
3
«Q
>
Stromversorgungs- (2] E
steckverbinder g
RN g
; e : 3
(7]
k-]
I N O I ]
Stromversorgungs- Motor- 22
steckverbinder steckverbinder 3 €

[1]Drehzahlpotentiometer

[2JEingangs-/Ausgangssignal

=]
bl
Anzeige Potentiometerbezeichnung Funktion Anzeige Eingang/Ausgang Pin Nr. Funktion g
Internes Einstellung und Justierung der Betriebsdrehzahl des 1 ALARM-Ausgang Z
VR1 ) Ausgang £
Drehzahlpotentiometer Motors. 2 SPEED-Ausgang §
Beseh , Einstel Besch , Gemeinsames E/A-Signal 3 GND a
eschleunigungs- instellung einer gemeinsamen Beschleunigungs- =
VR2 Abbremszeitpotentiometer Abbremszeit im Bereich von 0,5 bis 10 Sekunden. 4 VRL-Eingang -
Analogeingang 5 VRM-Eingang 7
6 VRH-Eingang g
CN2 5
7 ALARM-RESET-Eingang =
8 INT.VR/EXT-Eingang =
. 9 CW/CCW-Eingang
Eingang
10 RUN/BRAKE-Eingang
" START/STOP-Eingang
12 NC
® Anschlussdiagramme
SO15W, 30 W, 50 W S>100 W
Treiber Treiber
Stromanschluss ._Sehwarz | 5 |GND - Stromanschluss Rot 5 | 104 v+ -
An 24 VDC angeschlossen (+£10%) Rot CN1 An 24 VDC angeschlossen (+10%) Schwarz CN1
Stromversorgung 1| +24v — Stromversorgung GND* —
=«Die Anschlussposition
weicht von der Anschlussposition bei den
12 | NG = 15 W-, 30 W- und 50 W-Modellen ab. 12 NG —
Start/Stopp-Eingang [ Q. Jart 1 SOWAIZ 4y Fgmagrerop StartStopp-Eingang %, St 1S4y TopagrsTop
Bremseingang [ Jh. é%‘f‘g?{‘smpp]—vm 10 | RUN/BRAKE Bremseingang (Jhs. E‘;%?{‘Smpp]—m 10 | RUN/BRAKE
Drehrichtungswechseleingang [ S gng]i(u‘rau 9 | CW/cewW Drehrichtungswechseleingang (O 8‘{;"\,\,]7%] 9 | cw/cew
Drehzahlpotentiomenter-Auswahleingang [ Or. 'E"xtfe'r':,]M 8 | INT.VR/EXT-Eingang Drehzahlpotentiomenter-Auswahleingang [ rs. L'lﬂ%',ﬂw 8 | INT.VR/EXT-Eingang
Narmrickstellungs-Eingang [, Fuckstetung)_ VIOl 2y sy peceT Eingang| oy Alarmriickstellungs-Eingang (O Ricksteitng) _ VIOWRItI™5Fyy g gy peceT-gingang| oo
6 |VRH (E/A) 6 |VRH (E/A)
Griin Griin
Drehzahleinstellung | 0~5 VDG 5 |VRM Drehzahleinstellung | 0~5 VDG 5 |VRM
DC-Stromversorgung | min. 1 mA Gelb 4 VAL DC-Stromversorgung | min. 1 mA Gelb |, VAL
GND Orange |5 1 GND Orange I ' gnp
Drehzahlausgang Rot 2 | SPEED-Ausgang Drehzahlausgang Rot 2 | SPEED-Ausgang
Alarmausgang Braun Iy | aLARM-Ausgang  — Alarmausgang Braun Iy | aLARM-Ausgang | —
Beschleunigungs-/Abbremszeitpotentiometer ——— ) Beschleunigungs-/Abbremszeitpotentiometer ——— )
Internes Drehzahlpotentiometer ——————» ) CN3 Internes Drehzahlpotentiometer ——————» )
Motor
.
Motor Motor | CN3
Motor D
—| Motor |CN4
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%1 Mindestens 10 ms

® Ablaufdiagramm
2 Drehzahlschaltung/Abbremsrampe Lauf/Sofortstopp Schalten der Drehrichtung
H L ,
[ || ||
Hohe Drehzahl s:3
3
* *3
CW (Unrzeigersinn) Niedrige Drehzah
3 *3
Motorbetriebs-
muster
%2
CCW (Gegenuhrzeigersinn)
%3
ON
START/STOP- START START
Ei -
ingang OFF *1 1
ON
CW/CCW-
Engang g c cow ow
el *1
1 #1
RUN/BRAKE-  ON
Eingang e RUN .| RN RUN
*1
#1 #1 )
. or’ *1
INTVR/EXT-  ON
Engang  opf EXT INTVR EXT INTVR EXT
#1
speep-  ON —‘ """""""" 1—‘ """"" r[ """"""""""" ~
Ausgang  gpp  Le-eoeoeooooodl Lol b Lol Lol

®Samtliche Betriebe wie Betrieb/Stopp, Sofortstopp und die
Umschaltung der Drehrichtung werden Uber die Signale START/
STOP, RUN/BRAKE und CW/CCW gesteuert.

®Werden die beiden Signale START/STOP und RUN/BRAKE
auf ON gesetzt, dreht sich der Motor. Der Motor beschleunigt
innerhalb der am Potentiometer flir die Beschleunigungs-/
Abbremszeit eingestellten Zeit auf seine Solldrehzahl. Liegt
dabei das Signal CW/CCW auf ON, dreht sich der Motor vom
Wellenende her gesehen im Uhrzeigersinn; liegt das Signal CW/
CCW auf OFF, dreht sich der Motor im Gegenuhrzeigersinn.

®Wird das Signal RUN/BRAKE auf OFF gesetzt, wahrend das
Signal START/STOP auf ON liegt, stoppt der Motor sofort.
Wird das Signal START/STOP auf OFF gesetzt, wéhrend das
Signal RUN/BRAKE auf ON liegt, wird der Motor innerhalb
der am Potentiometer fiir die Beschleunigungs-/Abbremszeit
eingestellten Zeit angehalten.

®Jedes Eingangssignal muss mindestens 10 ms lang anliegen.

®Andern Sie niemals zwei oder mehr Eingangssignale gleichzeitig
(Umschaltung ON/OFF). Zwischen der Umschaltung von
einzelnen Eingangssignalen muss eine Zeitspanne von
mindestens 10 ms liegen.

# 2 Die Richtung betrifft nur den Motor. Die spezifische Richtung &ndert sich mit der Getriebeuntersetzung.
#3 Der Motor startet/stoppt iiber den Zeitraum, der mit dem Beschleunigungs-/Abbremszeitpotentiometer eingestellt wurde.

®Eingangs-/Ausgangssignalschaltungen

<Eingangsschaltung

Bei den Eingangssignalen des Treibers wird die C-MOS-Eingangslogik

verwendet.

Eine Spannung von 0 bis 0,5 V reprasentiert den Signalzustand ON,
eine Spannung von 4 bis 5 V den Signalzustand OFF.
® 5V C-MOS-Ausgang von der externen Steuervorrichtung

START/STOP
RUN/BRAKE
CW/ccw
INT.VR/EXT
ALARM-RESET

+5V C-MOS
GND

Interne Schaltung

—‘—0,1 wF

“ou

Tov

e Open Collector Output von der externen Steuervorrichtung

START/STOP

RUN/BRAKE

Cw/ccw

INT.VR/EXT
Open ALARM-RESET
Collector

GND

Interne Schaltung

+5V
10 kQ
C-MOS
2,2kQ
0,1 uF

YLOV

® Schalteranschluss

START/STOP
RUN/BRAKE
CW/CCW
INT.VR/EXT

.
Schalter™ 5 ARM-RESET

oy

Interne Schaltung

s Verwenden Sie einen Schalter, der fiir das Offnen/SchlieBen eines Stromkreises mit

max. 1 mA bei 5 VDC geeignet ist.

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG

<{>Ausgangsschaltung

max. +26,4 VDC
max. 10 mA

—
DR

Setzen Sie einen Widerstand ein,
um den Strom auf héchstens
10 mA zu begrenzen.

Interne Schaltung

SPEED
ALARM

2502458 oder
aquivalent

<>SPEED-Ausgang
Der Treiber gibt 30 Impulse (mit einer Breite von 0,3 ms) pro
Umdrehung der Motorausgangswelle aus, gleichlaufend mit dem
Motorbetrieb.
Sie kénnen die SPEED-Ausgangsfrequenz messen und darliber die
Motordrehzahl berechnen.
SPEED-Ausgangsfrequenz [Hz]

X 60

30

1
SPEED-Ausgangsfrequenz (Hz) = T

-

0.3 ms

Motordrehzahl (min™) =

<ALARM-Ausgang
Der ALARM-Ausgang liegt normalerweise auf ON und wechselt bei
einem Alarm auf OFF.

<ALARM-RESET

Bei angehaltenem Motor wird der Alarm zurlickgesetzt, indem dieses

Signal zuerst auf ON und dann wieder auf OFF geschaltet wird.

Vor dem ALARM-RESET muss einer der beiden Eingdnge START/

STOP oder RUN/BRAKE auf OFF gesetzt werden. Ein ALARM-RESET

ist nicht moglich, wenn beide Signale auf ON geschaltet sind.

Hinweise:

® Das Ausgangssignal wird {iber einen Open Collector Output ausgegeben. Es wird deshalb
eine externe Stromversorgung (Vcc) bendtigt.

® Verwenden Sie eine Stromversorgung mit einer Spannung von maximal 26,4 VDC und
schlieBen Sie einen Begrenzerwiderstand (R) an, damit der Ausgangsstrom 10 mA nicht
(iberschreiten kann. Wird weder die Drehzahlausgang noch die Alarmausgang verwendet,
ist ein externer Anschluss der Ausgange nicht erforderlich.
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® Drehzahl-Einstellmethode

{lInternes Drehzahlpotentiometer

Wird der INT.VR/EXT-Eingang auf ON gesetzt, kann die Drehzahl mit
dem internen Drehzahlpotentiometer eingestellt werden.

Dieser Anschluss ist nicht erforderlich, wenn das interne

Drehzahlpotentiometer nicht verwendet wird.
Treiber

OFF

B,

{Externes Drehzahlpotentiometer (separat erhaltlich)
Soll die Einstellung der Motordrehzahl nicht direkt am Treiber erfolgen,
ist ein optional erhéltliches externes Drehzahlpotentiometer wie folgt
anzuschlieBen.

Externes Drehzahlpotentiometer PAVR-20KZ (separat erhéltlich)

Treiber

3500
3000 /
2500

2000

1500 /

Drehzahl [min”']

1000

500

0 20 40 60 8 100
Skalenplattenwert
Externe-Drehzahlpotentiometerskala—Drehzahl-Charakteristik
(représentative Werte)

<>Externe DC-Spannung
Soll die Einstellung der Motordrehzahl Uber eine externe DC-Spannung
erfolgen, ist folgender Anschluss vorzunehmen.

Externe DC-Stromversorgung

Treiber

3500

3000
2500

2000 /
1500 /

1000 //

500
/

0 1 2 3 4 5
DC-Spannung [VDC]
Externe DC-Spannung—Drehzahl-Charakteristik
(reprasentative Werte)

Drehzahl [min”']

Hinweis:

® Die in der Grafik angegebene Drehzahl entspricht der Motordrehzahl. Die Drehzahl der
Getriebe-Ausgangswelle bei dem Getriebe- oder Kombinationstyp wird berechnet, indem
die in der Grafik angegebene Drehzahl durch die Getriebeuntersetzung geteilt wird.

® Multi-Motorsteuerung

Bei Verwendung einer externen DC-Stromversorgung oder eines
externen Drehzahlpotentiometers kdnnen zwei oder mehr Motor-
Treiber-Sets mit gleicher Drehzahl betrieben werden.

Verwendung einer externen DC-Stromversorgung
®Verwenden Sie eine DC-Stromversorgung, deren Stromversorgungs-
kapazitdt mindestens dem in der folgenden Gleichung berechneten

Wert entspricht.

Stromversorgungskapazitét (N ist die Anzahl der Treiber)

I =1XN (mA)

Beispiel: Bei Verwendung von zwei Treibern sollte die Strom-
versorgungskapazitat mindestens 2 mA betragen.

®Die Leitungen fur die Eingangs-/Ausgangssignale sind fur jeden

Treiber getrennt anzuschlieBen.
®Unterschiedliche Motordrehzahlen lassen sich ausgleichen, indem
ein Widerstand von 1,5 k(}, 1/4 W an die Klemme M des ersten
Treibers und jeweils ein Regelwiderstand (VRn) von 5 k(), 1/4 W an
die jeweiligen Klemmen M der anderen Treiber angeschlossen wird.
Steuerleitung
DC-Strom- (3
versorgung
0~5VDC
Treiber Treiber
H H VRn
1,5kQ, 1/4W 5kQ, 1/4W
CN2 M CN2 M
L L
+24V +24V
CN1 CN1
GND GND
Stromversorgungs-

leitung

Verwendung eines externen Drehzahlpotentiometers

Verwenden Sie wie unten gezeigt eine gemeinsame Stromversorgung

und eine gemeinsame Drehzahlsteuerleitung zur Einstellung der

Drehzahl an VRx.

®Der Widerstand des externen Drehzahlpotentiometers wird anhand
der folgenden Gleichung berechnet.

Widerstand (N ist die Anzahl der Treiber) VRx = 20/N (k€), N/4 (W)
Beispiel: Bei Verwendung von zwei Treibern betrégt der Widerstand
10 kQ, 172 W.

®Die Leitungen fur die Eingangs-/Ausgangssignale sind fur jeden
Treiber getrennt anzuschlieBen.

®Unterschiedliche Motordrehzahlen lassen sich ausgleichen, indem
ein Widerstand von 1,5 k), 1/4 W an die Klemme M des ersten
Treibers und jeweils ein Regelwiderstand (VRn) von 5 kQ), 1/4 W an
die jeweiligen Klemmen M der anderen Treiber angeschlossen wird.

®Bei Verwendung eines externen Drehzahlpotentiometers diirfen nicht
mehr als fiinf Motoren gleichzeitig betrieben werden.

8 Steuerleitung
VRx 2
1
Treiber Treiber
H = H VRn
15k, 1/4W 5k, 1/4W
CN2 M CN2 M
L L
+24V +24V
CN1 CN1
GND GND
Stromversorgungs-

leitung
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M Liste der Motor- und Treiberkombinationen

@ Getriebetyp
Bei dem Getriebetyp sind Motor und Getriebe integriert. Die Kombination aus Motor und Getriebe kann nicht gedndert werden.
Ausgangsleistung Modell Getriebemotormodell Treibermodell
1B5W BLHO15K-[] BLHMO15K-[] BLHD15K

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

®Kombinationstyp — Stirnradgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Getriebe mit Stirnradgetriebe geliefert.

Ausgangsleistung Modell Motormodell Getriebemodell Treibermodell
30w BLH230KC-[] BLHM230KC-GFS GFS2GL] BLHD30K
50W BLH450KC-[] BLHM450KC-GFS GFS4GL] BLHD50K
100W BLH5100KC-[] BLHM5100KC-GFS GFS5GL] BLHD100K

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Hohlwellen-Flachgetriebe geliefert.

Ausgangsleistung Modell Motormodell Getriebemodell Treibermodell
30w BLH230KC-[JFR BLHM230KC-GFS GFS2GLIFR BLHD30K
50W BLH450KC-(JFR BLHM450KC-GFS GFS4GLIFR BLHD50K
100w BLH5100KC-[JFR BLHM5100KC-GFS GFS5GLIFR BLHD100K

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
®Rundwellentyp

Ausgangsleistung Modell Motormodell Treibermodell
15w BLHO15K-A BLHMO15K-A BLHD15K
30w BLH230KC-A BLHM230KC-A BLHD30K
50W BLH450KC-A BLHM450KC-A BLHD50K
100w BLH5100KC-A BLHM5100KC-A BLHD100K

@ Ritzelwellentyp

Ausgangsleistung Modell Motormodell Treibermodell
30w BLH230KC-GFS BLHM230KC-GFS BLHD30K
50w BLH450KC-GFS BLHM450KC-GFS BLHD50K
100w BLH5100KC-GFS BLHM5100KC-GFS BLHD100K

M Zubehor (separat erhaltlich)
@ Verliangerungskabel

Mit diesen Kabeln kann der Abstand zwischen Motor und Treiber vergréBert werden. Die maximale Verldngerung betréagt 2 m.

OFur15W, 30 W, 50 W

CCO2BLH (1,5 m)

7,6
5311 .

1500

U

}

Treiberseite

o9

Gehiuse: 43645-0800 (MOLEX)

Gehduse: 43640-0801 (MOLEX)

2485 £/

Motorseite

OFir100 W
CCO2AXH2 (1,5 m)

115

1500

‘ ‘ Gehiuse: 1-178288-3 (AMP)

1

7 26,76

14

=

75\ Gehduse: 51103-0500 (MOLEX)

Gehause: 1-177648-3 (AMP) ‘

b9

Gehéuse: 51198-0500 (MOLEX)

Treiberseite

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG

Motorseite

Eigenschaften B-52 / Systemkonfiguration B-53 / Produktpalette B-55 / Spezifikationen B-56



Biirstenlose DC-Motoren Einleitung BLF BLU BLH Installation
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Installation

M Handhabung des Motors

®Handhabung

Transportieren Sie den Motor immer in seiner Originalverpackung.

Wenn der Motor wahrend eines Tests oder beim Einbau in eine Anlage

ohne Verpackung bewegt werden muss, miissen Sie die folgenden

Punkte beachten:

+ Halten Sie den Motor so, dass die Ausgangswelle nach oben zeigt.

- Halten Sie den Motor nicht an der Ausgangswelle oder am
Motorkabel sondern am Motorkérper fest.

®Lagerung

Bei der Lagerung sind Temperatur und Luftfeuchtigkeit wichtige
Faktoren, da sich die Lagerbedingungen auf die Lebensdauer des
Motors auswirken.

Eine Lagerung an Orten mit stark schwankender Temperatur

und Luftfeuchtigkeit flihrt zu einer verringerten Leistung der
Statorisolierung. Darliber hinaus flhrt eine lange Lagerung bei hoher
Temperatur und Luftfeuchtigkeit zu einer Alterung des Schmierfetts
und damit zu Korrosion im Inneren des Kugellagers. Wenn der
Motor Uber einen ldngeren Zeitraum gelagert werden soll, sollte die
Ausgangswelle mit einem Korrosionsschutzmittel iberzogen und
der Motor in einem Polyethylenbeutel gut verschlossen eingepackt
werden. Lagern Sie ihn dann an einem Ort mit normaler Temperatur
und Luftfeuchtigkeit.

M Installationsbedingungen

Installieren Sie Motor, Getriebe und Treiber an einem Ort, der die
folgenden Bedingungen erfillt. Wenn das Produkt an einem Ort
betrieben wird, der diese Bedingungen nicht erfillt, kdnnen Schaden
entstehen.

®In geschlossenen Rdumen (Dieses Produkt ist fir die Installation in
einem anderen Geréat vorgesehen.)

®Umgebungstemperatur: 0 bis +50 °C (nicht gefrierend)
(0 bis +40 °C bei einigen Motoren und Treibern)
Der Umgebungstemperaturbereich ist fir jedes Produkt
unterschiedlich. Ausfihrliche Informationen finden Sie auf der Seite
des entsprechenden Produkts.

®Umgebungsluftfeuchtigkeit: 85 % oder weniger (nicht kondensierend)

@®Nicht in der Nahe von explosiven, leicht entziindlichen oder
korrosiven Gasen

@®Nicht in direktem Sonnenlicht

@®Nicht in staubigen Umgebungen

®Nicht an Orten, an denen es Wasser oder Ol ausgesetzt ist

®0rte, an denen sich keine Warme stauen kann

®Nicht an Orten, an denen es dauerhaften Vibrationen oder starken
StoBen ausgesetzt ist

®Installationskategorie III, Verschmutzungsgrad 2, Klasse I Anlage

= Nur fir die Produkte, die den EN/IEC-Normen entsprechend gepriift sind und die EN/IEC-
Normen erfillen.
Bei einigen Produkten Installationskategorie I, Verschmutzungsgrad 3

M Befestigen des Getriebes am Motor

Eine Anleitung zum Befestigen von Getrieben an Motoren und den

Einbau in Anlagen finden Sie auf Seite A-242.

® Montieren des Motors/Getriebes in der
Maschinenanlage

Die folgenden Abbildungen zeigen Beispiele flr die Montage von
Motor und Getriebe in einer Maschinenanlage.

<>Bei Stirnradgetriebe

Das Stirnradgetriebe ist ein Kombinationstyp, bei dem der Motor und
das Getriebe bereits vormontiert sind. Montieren Sie diesen mit den
enthaltenen "Befestigungsschrauben" in der Maschinenanlage.

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG

Federscheibe\}\
Sechskantmutter —pm.

Sicherheitsabdeckung
Befestigungsschraube (M3)

\_Befestigungsschraube

<>Bei Getriebetypen
Zur Montage in lhrer Anlage benutzen Sie bitte die mitgelieferten
M4-Befestigungsschrauben. Die effektive Schraubtiefe betragt 8 mm.

{>Bei Hohlwellen-Flachgetrieben

® Anbringen von der Vorderseite

Die Nabe der Ausgangswelle (h8) kann zur Ausrichtung der Welle
verwendet werden.

Sicherheitsabdeckung =
Befestigungsschraube (M3)

Inbusschraube

Sicherheitsabdeckung

Unterlegscheibe

Befestigungsplatte
® Anbringen von der Riickseite

Sicherheitsabdeckung

Inbusschraube

Befestigungsplatte

Unterlegscheibe
Federscheibe



®Abmessungen der Befestigungslécher

<>Bei Stirnradgetriebetypen und Rundwellentypen

Die Abmessungen der vier Motorbefestigungslécher werden fir
jedes Produkt in den Abmessungen des jeweiligen Produkts als
Lochdurchmesser angegeben.

Der Abstand zwischen den Befestigungsléchern wird in der Tabelle
unten aufgefihrt.

Einheit = mm
Motor-RahmengriBe A B @
[142%2 48 (43,8) 33,94 (31) 37,6
[J60 70 49,50 54
[I80 94 66,47 73
190 104 73,54 83
(1104 ([C1110)** 120 84,85 94

1 "C" steht fir die Abmessungen des Flanschfiihrungsdurchmessers des Rundwellentyps.
*x2 Die Zahlen in Klammern sind die Abmessungen fiir den Getriebetyp.
=3 Die Zahl in Klammern ist die RahmengroBe fiir das Getriebe.

<>Bei Hohlwellen-Flachgetrieben

¢ Vorderseite ¢ Riickseite
)
“ . o
" | min. D
\
o
4xdC E 4x b0
Befestigungsloch-Abmessungen Einheit = mm
Getriebemodell GFS2G[FR GFS4G[FR GFS5G[FR
NennschraubengroBe M5 M6 M8
A 70 94 104
$BH8 34 +8,039 38 +8,039 50 +8,039
$C 55 6,5 8,5
$D 25 30 35
E 29 39 44

® Welle mit Absenkung

Fuhren Sie eine Innensechskantschraube Uiber einen Sprengring, ein
Distanzstiick, eine Unterlegscheibe und eine Federscheibe in die
Lastwelle ein und ziehen Sie die Schraube an, um die Lastwelle zu

befestigen.
@ @\ ?Inbusschraube
q Federscheibe
«3 Unterlegscheibe
< Distanzstiick

ualolo|\-D @ sojualsing

Sprengring |'5|'|
o
g
3
Lastwelle  Ausgangs-Hohlwelle &l
>
H 9| _Inbusschraube O w
I N wh
B ' z
[S— =
\_Federscheibe %
Welle mit Absenkung (“Ig
Unterlegscheibe §
Keil Distanzstiick g ®
Sprengring 'g (=
® Welle ohne Absenkung
Flhren Sie eine Innensechskantschraube Uber einen Sprengring, g
ein Distanzsttick, eine Unterlegscheibe und eine Federscheibe in 2
die Lastwelle ein, nachdem Sie unter der Lastwelle ebenfalls ein % =
Distanzstiick eingefligt haben, und ziehen Sie die Schraube an, um die '8
Lastwelle zu befestigen. 2

2 ﬁiﬁlnbusschraube
@ Federscheibe
(f? Unterlegscheibe
/ 9!

Distanzstiick
Sprengring

Ausgangs-Hohlwelle

Lastwelle

Inbusschraube

v
\_Federscheibe

Unterlegscheibe

\ Keil Distanzstiick
Sicherungsring

Sprengring

Lastwelle

Empfohlene Abmessungen fiir das Anbringen der

5
[7]
2
=
)
=
o
E]

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

Hinweis:

@ Beim Anbringen des Hohlwellen-Flachgetriebes von der Riickseite ist die Abomessung "E"
zu beriicksichtigen, damit die Befestigungsplatte nicht den Motor beriihrt.

@ Befestigen der Last

<>Bei Stirnradgetrieben, Rundwellengetrieben
=» Seite A-244

<>Bei Hohlwellen-Flachgetrieben

®Bringen Sie die Lastwelle an der Ausgangs-Hohlwelle an, indem
Sie die Mitte der Hohlwelle und die Mitte der Lastwelle aufeinander
ausrichten.

®Die Ausgangs-Hohlwelle besitzt eine Keilnut. Bringen Sie an der
Lastwelle eine passende Keilnut an, und verwenden Sie den
mitgelieferten Keil zur Befestigung der beiden Wellen tber die Nuten.

®Die empfohlene Toleranz fiir die Lastwelle ist h7.

®lIst der Motor fir die Aufnahme groBer StéBe aufgrund haufiger
sofortiger Stopps oder der Aufnahme hoher Radiallasten vorgesehen,
verwenden Sie eine Welle mit Absenkung.

Hinweise:

® Achten Sie beim Anbringen der Lastwelle an der Ausgangs-Hohlwelle darauf, dass die
Ausgangs-Hohlwelle und das Kugellager nicht beschadigt werden.

@ Tragen Sie eine Schicht Molybdandisulfid-Schmierfett auf die AuBenseite der Lastwelle
und die Innenseite der Ausgangs-Hohlwelle auf, um ein Festfressen der Verbindung zu
verhindern. Versuchen Sie nicht, die Ausgangs-Hohlwelle zu verdndern oder zu bearbeiten.

® Dies kann zur Beschddigung des Kugellagers und zum Brechen des Hohlwellen-
Flachgetriebes fiihren.

Lastwelle

Einheit = mm

Getriebemodell GFS2GLFR GFS4G[FR GFS5GLFR
Innendurchmesser der Hohlwelle (H8)|  ¢12 5% 1573 $20 5%
Empfohlene Toleranz der Lastwelle (h7) | 123 15 $15-8018 $20_§ g1
Nenndurchmesser des Sprengrings | $12, C-formig $15, C-formig $20, C-formig
Passende Schraube M4 M5 M6
Dicke des Distanzstiicks™® 3 4 5
AuBendurchmesser des gestuften Bereichs ¢D 20 25 30

s Bestimmen Sie die Hohe des Distanzstiicks anhand der Tabelle. Ist das Distanzstiick dicker
als angegeben, steht die Schraube hervor und behindert die Sicherheitsabdeckung.

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

® Schrauben und anderes Befestigungszubehdr zum Installieren der Lastwelle sind nicht

enthalten. Sie miissen separat erworben werden.

B-71
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®Abmessungen der Befestigungsschrauben

{>Stirnradgetriebe
Die unten abgebildete Schraube wird mitgeliefert.

Motor Getriebe @ ) : X
i = L2

L1
Getriebe Befestigungsschraube
Modell L1 (mm) L2 (mm) GroBe
GFS2G5~20 42 50
GF$S2G30~100 46 55 M4 P0,7
GFS2G200 51 60
GFS4G5~20 49 65
GFS4G30~100 54 70 M6 P1,0
GFS4G200 59 75
GFS5G5~20 55 75
GFS5G30~100 68 90 M8 P1,25
GFS5G200 74 95
GFS6G5~20 70 95
GFS6G30, 50 82 110 M8 P1,25
GFS6G100, 200 96 120

® Befestigungsschrauben: 4 Unterlegscheiben, Federscheiben und Sechskantmuttern sind
enthalten.

<{>Hohlwellen-Flachgetriebe
Die unten abgebildete Schraube wird mitgeliefert.

— @ ===

S—
Motor Getriebe

Getriebe Befestigungsschraube

Modell L1 (mm) L2 (mm) GroBe
GFS2G5~200FR 48 65 M5 P0,8
GFS4G5~200FR 53 70 M6 P1,0
GFS5G5~200FR 65 90 M8 P1,25

©® Befestigungsschrauben: 4 Unterlegscheiben, Federscheiben und Sechskantmuttern sind
enthalten.

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG

M Treiberinstallation

® Montagearten des Treibers

Die folgenden Abbildungen zeigen Beispiele fiir die Montage des
Treibers in einer Maschinenanlage. Befestigungsschrauben fir die
Montage in der Maschinenanlage sind nicht enthalten. Sie miissen
separat erworben werden.

Hinweis:

Wenn ein Treiber in einem geschlossenen Raum wie einem Steuerkasten oder in der Néhe
eines Warme abstrahlenden Gegenstands montiert wird, miissen Liiftungs6ffnungen
vorhanden sein, um den Treiber vor Uberhitzung zu schiitzen. Wenn die in den
Installationsbedingungen fiir den Treiber angegebene Umgebungstemperatur iiberschritten
wird, muss eine Zwangskiihlung mit einem Liifter erfolgen.

<>Montieren mit Befestigungsschrauben
Um die Einheit festzuschrauben, verwenden Sie die zwei
Schraublécher. Montieren Sie diese mit den enthaltenen
M4-Befestigungsschrauben in der Maschinenanlage.
® Kastentyp
Zu verwendendes Produkt:
BLF-Serie
Befestigungsloch

Schraube M4
(nicht mitgeliefert)

Befestigungsloch

e Kartentyp

Montieren Sie diesen mit den enthaltenen M3-Befestigungsschrauben
in der Maschinenanlage.

Zu verwendendes Produkt:

BLH-Serie

Mit Befestigungsldchern in der Schaltkarte
Schraube M3
(nicht mitgeliefert)

Mit Befestigungsldchern an der Riickseite
Schraube M3
(nicht mitgeliefert)

® Montagearten bei zwei oder mehr Treibern

<>Bei der BLF-Serie

Bei der Montage von Treibern in einem umschlossenen Raum muss ein
Mindestabstand von 25 mm in horizontaler und 100 mm in vertikaler
Richtung eingehalten werden.

Wenn Sie zwei oder mehr Treiber montieren, miissen sie einen
Mindestabstand von 20 mm in horizontaler und 100 mm in vertikaler
Richtung zueinander haben.

min. 100 mm

i

min. 25 mm

[==E
O

S

min. 25 mm
min. 20 mm
:
O

min. 100 mm
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]
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min. 100 mm



<>Bei der BLU-Serie

Wenn der Treiber in einem geschlossenen Raum montiert wird,
befestigen Sie ihn so, dass eine der Warmeabstrahlungsoéffnungen des
Treibers nach unten zeigt.

Warmeabstrahlungsoffnung

Eine Wérmeabstrahlungsoffnung befindet
sich auch an der Unterseite.

Wenn Sie zwei oder mehr Treiber montieren, miissen diese einen
Mindestabstand von 25 mm in horizontaler und 50 mm in vertikaler
Richtung zueinander haben.

<>Bei der BLH-Serie

Wenn Sie zwei oder mehr Treiber montieren, miissen sie einen
Mindestabstand von 20 mm in horizontaler und 50 mm in vertikaler
Richtung zueinander haben.

min. 20 mm

min. 50 mm

min. 20 mm

min. 50 mm

A g

A B

Stellen Sie sicher, dass die Kuhlrippen und die
Warmeabstrahlungséffnungen an den Seiten und an der Unterseite der
Steuerschaltungen nicht verdeckt werden.

Die Umgebungstemperatur héngt von den spezifischen
Installationsbedingungen in der Anlage ab. Stellen Sie sicher,

dass die von den Installationsbedingungen bestimmte
Umgebungsbetriebstemperatur nicht Gberschritten wird.
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