Baureihe GMK

Motortyp 405084

7x8 DIN 5481

4 HALL IC OUT 1
5 HALL IC +

6 HALL IC -

7 MOTOR + (CW) /- (COW)
8

9 MOTOR - (CW) /+ (COW)
10

Technische Daten
Nennspannung Uy [Volt] 12
Leerlaufdrehzahl Ng [min-1] 4400 o
Nenndrehmoment My [Nm] 0,15 254+06
Einschaltdauer % L5
Ein [min]
Anlaufmoment My [Nm] 1,20 1. m #
Getriebelibersetzung ¥4 @ I 1 8 -
Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm ° g ) # —
4Lamellen R mOhm L 0o ) =
Zahnradwerkstoff CI/
i B
Hall IC X
52,6+ 0,3 48,3+1,2
Impulse/Umdrehung Antriebswelle
Ausgangskanéle 2
Bemerkung
Schutzart 1P54
Gewicht [kg] 0,90
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Abtriebswelle W405084 Schaltbild S405084 Anschluss K405084 Hallgeber HL405084
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GEGENSTECKER VON FEP: SACHNR. 4212500 AUSGANGSSIGNALT
ZEICHNUNGSNR. 8650_13FEP MIT 6 PINS
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Anderungen und Irrtiimer, auch technischer Art, vorbehalten.




